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Apresentacao

A 1V Mostra Cientifica, Cultural e Tecnologica do Instituto Federal de Educacédo, Ciéncia
e Tecnologia de Sdo Paulo - Campus Presidente Epitacio teve como objetivo precipuo contribuir
para o desenvolvimento cientifico, tecnolégico e de inovacdo do municipio de Presidente Epitacio e
regido. Dentro desse contexto, o evento foi composto por apresentacdes de trabalhos em duas
modalidades: apresentacdo oral e mostra de projetos. Essa diversidade de forma de apresentacdes
visou agregar ao evento alunos, docentes e profissionais que realizam pesquisas teoricas e praticas.
Concomitantemente a apresentacdo dos trabalhos, realizou-se a VI Semana Nacional de Ciéncia e
Tecnologia que proporcionou aos participantes atividades variadas tais como minicursos, oficinas,
palestras, maratona de programacdo, olimpiada de programacao, visita guiada, mesas-redondas,

atividades culturais e esportivas, permeando diversas areas do conhecimento.

Por fim, destaca-se a importante contribuicdo técnica e cientifica proporcionada por
eventos que possuem como base a educagdo. Além do mais, a realizagdo de eventos técnicos e
cientificos em cidades que ndo séo consideradas grandes centros é fundamental para a consolidagéo
de uma educacdo de qualidade, democratica e ndo monopolizada, que contribuem para a

consciéncia critica, a autonomia e a "emancipagdo".
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A- Ciéncias Exatas e da Terra.

Adequacio de hardware e software para Aeronaves nao Tripuladas

Akio Tanaka', Kleber Manrique Trevisani*

1. Discente do Curso Analise e Desenvolvimento de Sistemas — IFSP — Campus Presidente Epitacio;

2. Docente — IFSP — Campus Presidente Epitacio, Area Informatica.
E-mails: akiotnkOO@gmail.com, kleber@ifsp.edu.br

Resumo — Este documento apresenta um projeto de pesquisa que
tem por objetivo adequar o hardware e o sofiware para permitir
o controle remoto de aeronaves ndo tripuladas. Alguns projetos
realizados anteriormente ja apresentaram varios resultados
praticos importantes nesse sentido, mas ainda existe a
necessidade de realizar algumas adequagoes. O projeto em
questdo implementara melhorias no software da estagdo de solo
e no hardware/software que fica embarcado na aeronave.

Palavras-chave: Estacdo de Solo, Controle Remoto, Aeronave.

Introducao

Nos ultimos anos, os veiculos aéreos ndo tripulados,
mais conhecidos como VANT, tém sido utilizados com sucesso
em diversas aplicagdes. Com a miniaturizagdo dos componentes
eletronicos € o aumento do poder computacional, tornou-se
possivel a utilizacdo de VANTs em diversas areas. Projetos de
baixo custo podem realizar tarefas, até entdo somente possiveis
com a utilizagdo de aeronaves tripuladas. Os VANT atuais podem
chegar a lugares de dificil acesso, desenvolver velocidades muito
altas e ficar suspensos no ar (no caso de helicopteros e
dirigiveis), para o monitoramento de situa¢des onde hé risco de
vida, como por exemplo, rebelides em presidios ou acidentes em
que haja contaminagdo com material toxico. (NERIS, L. O,
2001) (RIBEIRO, R. E., 2000) (SOUZA, N. P., 1999).

O monitoramento aéreo trouxe muitos beneficios para a
humanidade. Trabalhos como monitoramento geoldgico,
mapeamento e avalia¢do de culturas agricolas, quando realizados
a partir do solo, podem consumir muito mais tempo comparado
com os trabalhos feitos em nivel aéreo. Entretanto, o beneficio
trazido pelo monitoramento aéreo também trouxe consigo o alto
custo. Para realizar esses trabalhos, é necessario a utilizagdo de
aeronaves convencionais ¢ pessoal especializado o que faz
aumentar muito o custo desse tipo de trabalho. A utilizagdo de
aeronaves de escala reduzida que realizam voo auténomo reverte
esse quadro devido ao baixo custo de operagdo e manutencao.
Esse tipo de aeronave permite que qualquer pessoa possa ser
treinada para a sua operagdo. (SOUZA, N. P., 1999).

Metodologia

O objetivo deste projeto € realizar a adequacdo de
hardware e software necessarias para permitir o controle de
aeronaves ndo tripuladas a partir de uma estagdo localizada em
solo.
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Atualmente, a esta¢do de solo e o hardware embarcado
estdo implementados e organizados logicamente conforme
ilustrado pela Figura 1. Para tanto, foi necessario definir e
implementar um protocolo de comunicago que controla a
transmissdo de telemetria e telecomandos entre a aeronave e a
estacdo de solo. Os telecomandos sdo agdes solicitadas pelo
operador para a estagdo de solo, enviadas desta para o
computador embarcado na aeronave, que por sua vez, manipula
os servomotores da aeronave para realizar mudangas de atitude
na mesma. J& a telemetria, é composta por dados fornecidos
pelos sensores a bordo da aeronave, obtidos pelo computador
embarcado e enviados para a estagdo de solo. E importante
destacar que a acronave e grande parte do hardware necessario ja
foram adquiridos, integrados e implantados.

O software da estagdo de solo permite que o usuario uti-
lize um joystick e alguns botdes do teclado do computador para
pilotar a aecronave remotamente (telecomandos) e visualize os da-
dos de telemetria (ex: altitude, latitude, longitude, velocidade,
etc.) em formato de Head-Up Display, conforme ilustrado pela
Figura 2. Esse software também permite que o usuario visualize
o video transmitido por uma camera, instalada a bordo da aero-
nave. Desta forma, o usuario tera a sensagdo de pilotar uma aero-
nave, como em um jogo de simulagdo de voo, quando na verdade
pilotara uma aeronave real nao tripulada.

O hardware ¢ o software do computador embarcado es-
tao funcionais, mas ainda necessitam de adequagdes. Para que os
voos de ensaio sejam realizados com seguranga, ¢ necessario uti-
lizar pelo menos duas fontes de telecomandos, que podem ser se-
lecionadas em voo pelo operador, o que proporciona maior tole-
rancia a falhas ao sistema. Desta forma, uma dessas fontes sera a
estacdo de solo e outra serd um dispositivo tradicional de radio
controle para aeromodelos. Contudo, para que seja possivel utili-
zar as duas fontes de telecomandos, ainda é necessario desenvol-
ver um circuito eletronico embarcado na aeronave que permita
realizar a selegdo entre as fontes citadas. Tal circuito sera coman-
dado por um dos canais de comunicag@o do radio controle, consi-
derando que este ja ¢ um dispositivo testado.

Outra adequacdo que ¢ necessdria implementar no
hardware embarcado ¢ a obten¢do da velocidade e do posiciona-

Joystick



mento (latitude e longitude) da aeronave, a partir de um receptor
GNSS, ¢ a transmissdo desses dados para a estagdo de solo (tele-
metria). Os outros dados importantes para o voo, como altitude,
direcdo (proa magnética) e indicacdo de atitude (horizonte artifi-
cial) ja sdo transmitidos pelo computador embarcado, pois utili-
zam 0s sensores atualmente disponiveis, como por exemplo, ba-
rometro, acelerometro, giroscopio ¢ magnetdmetro. No entanto,
sem a informac¢ao de velocidade, a realiza¢do do voo fica invia-
bilizada.

Tanto a telemetria quando os telecomandos sdo envia-
dos pelo mesmo canal de comunicag¢do. Dentre as tecnologias
disponiveis atualmente para transmissdo sem fio, a tecnologia
ZigBee IEEE 802.15.4 (JIANG, Y.; CAO J.; DU Y., 2006) (LEE,
J.; SU, Y.; SHEN, 2007) foi selecionada por permitir transmissao
de dados entre longas distancias, consumir pouca energia elétrica
e ter custo relativamente baixo. Os modelos dos transmissores
Zigbee utilizados atualmente (para fins de implementagao e tes-
tes) somente permitem a transmissao entre pequenas distancias e
precisardo ser trocados por modelos que suportam a transmissao
entre distancias de pelo menos 1 Km. Desta forma, apos a troca,
outros testes devem ser realizados para avaliar o comportamento
do protocolo de comunicagdo com o novo transmissor. Caso se-
jam detectados problemas com o protocolo de comunicagado, de-
verdo ser realizadas altera¢des para que o mesmo funcione ade-
quadamente com 0 novo transmissor.

A transmissdao do video obtido pela camera embarcada
utiliza um canal de comunicagdo distinto do canal de comunica-
¢do de dados (telemetria e telecomandos). Nesse contexto, o pa-
pel da estacdo de solo € apenas apresentar ao usuario o video
composto recebido pelo receptor de video. No entanto, atualmen-
te ndo ¢ possivel exibir video em tela cheia, o que dificulta a vi-
sualizagdo por parte do operador. Desta forma, novas tecnologias
devem ser investigadas para adequar apresentacdo do video.

Apesar de o progresso pratico realizado por outros tra-
balhos de conclusdo de curso e inicia¢do cientifica ja concluidos
e em conclusdo, ainda é necessario realizar adequagdes no
software da estagdo de solo e no hardware embarcado. Diante do
exposto, o projeto em questdo tem por objetivos especificos:

e Ajustar a exibicdo do video para apresentagdo em tela
cheia;

e Implementar a aquisi¢do da velocidade e do posiciona-
mento da aeronave utilizando um receptor GNSS insta-
lado a bordo e transmitir esses dados por telemetria para
a estacdo de solo utilizando o protocolo ja implementa-
do;

e Desenvolver um circuito que permite selecionar uma
fonte de telecomandos (considerando duas fontes dispo-
niveis) a partir de um canal do radio controle.

Adicionalmente, se o tempo e os recursos financeiros permiti-
rem, pretende-se realizar as seguintes atividades:

e Implantar transmissores de video e dados de longa dis-
tancia.

e Implementar um circuito para permitir a medicdo da
carga das baterias de bordo e envia-las para a estacdo de
solo.

Resultados e Resultados Esperados

Foi necessario adquirir conhecimento basico inicial na
linguagem de programagdo JAVA e nas plataformas de trabalho
ECLIPSE ¢ ARDUINO, para que o autor pudesse ter conheci-
mento suficiente para continuar o trabalho. Também foi necessa-
rio obter de conhecimentos basicos em Eletrénica e Aviagdo.

Foi realizado o estudo de toda a organizagdo do circuito
eletronico do modulo embarcado, baseando-se na documentagao
ja existente. Também foi necessario realizar a instalacdo do
software da estagdo de solo em um computador adquirido exclu-
sivamente para o projeto, onde ocorreram problemas de incom-
patibilidade com a interface de video. Atualmente o software da
estacdo esta instalado em um computador temporario até que seja
definidlo um novo local para a instalagio do mesmo.

Foi definido que diante do tamanho fisico do VANT uti-
lizado no projeto, que dificulta seu transporte, sera desenvolvido
um modelo com um tamanho reduzido, o que agilizara a realiza-
¢do dos testes funcionais e das modifica¢des necessariasdo mo-
dulo embarcado. O modelo ja esta definido e sera desenvolvido
somente ap6és a finalizagdo dos testes de software.

Considerando os resultados parciais e as dificuldades
encontradas, seguem as atividades planejadas para a conclusdo
do projeto:

e Constru¢do de um modelo de VANT em tamanho redu-
zido, facilitando seu transporte ¢ seu manuseio;

e Implementagdo de um circuito para permitir que o ope-
rador selecione duas fontes de operagdo, nesse caso, o
radio controle ou a estagdo de solo. Devido aos contra-
tempos citados, o ajuste na exibicdo em tela cheia e os
dados de aquisicdo de velocidade e do posicionamento
utilizando GNSS, somente serdo desenvolvidos caso
houver tempo disponivel.

e Melhorar a organizagdo e a documentagdo do circuito
embarcado para facilitar o trabalho em caso de projetos
futuros.
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Resumo - O objetivo principal deste trabalho é estudar o
comportamento de uma “argamassa alternativa” composta por
cimento, areia natural, isopor (poliestireno expandido) e agua. As
caracteristicas principais desta argamassa em relagdo ao
concreto sdo a baixa densidade, dosagem menor de cimento e a
substituicdo da brita por isopor reciclado e triturado. O elemento
estrutural a ser estudado é a viga. Como o concreto simples sem
armadura resiste muito pouco a tracdo quer se investigar esse
novo material & tragcdo e comparar os resultados com vigas de
concreto simples e com armadura interna, através de ensaios em
laboratdrio.

Palavras-chave: concreto, poliestireno, tensdo.

Introducéo

O objetivo principal deste trabalho é confeccionar vigas em
escala reduzida substituindo o agregado graddo utilizado no
concreto, a brita 1, por poliestireno expandido (isopor),
diminuindo assim a densidade do concreto e consequentemente
diminuindo o peso da viga. Paralelamente na mesma investigacao,
diminuir também o traco de cimento na composic¢éo deste tipo de
“argamassa ou concreto alternativo” e finalmente comparar os
resultados de resisténcia nas duas situagdes, com e sem reforco
interno em ago, em ensaios destrutivos de flexdo em laboratorio.
O poliestireno expandido ou EPS foi descoberto na Alemanha em
1949 pelos quimicos Fritz Stasny e Karl Buchholz. No Brasil é
popularmente conhecido como Isopor.

Atualmente chegou-se a um consenso mundial em relagéo
ao meio ambiente, de que, a producdo de carvdo e outros
componentes principalmente da construgdo civil, como a
producdo de cimento, devem ser drasticamente diminuidos. E
nesse contexto que entra esta pesquisa, com o objetivo de
encontrar novos materiais que possam diminuir, na medida do
possivel, o consumo de cimento na elaboracdo do concreto
simples ou armado. Outro grande problema das estruturas de
concreto é seu alto peso proprio, sendo que, dependendo das
dimensdes da viga, uma boa parte da armadura interna das vigas
de concreto armado € para resistir apenas 0 seu peso proprio,
portanto além de novos materiais a serem empregados, outro
objetivo é o da reducdo consideravel no peso das estruturas. O
elemento estrutural a ser estudado é a viga, um dos principais
elementos que comp&em uma estrutura de concreto armado.

A resisténcia ao cisalhamento do concreto é influenciada
pela resisténcia de tracdo das barras longitudinais na flexdo. Kong
e Evans (2001), além de analisarem o melhor posicionamento da
carga concentrada em vigas de concreto para 0 ensaio de
cisalhamento, também investigaram o comportamento das
componentes de cisalhamento na flexdo de uma viga de concreto
refor¢ada com acgo conforme a Figura 1.

Figura 1. Forgas e componentes internas na viga reforgada com ago
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Fonte: Adaptado Kong e Evans (2001)

As EquacBes (1) e (2) relacionam as forcas e suas
componentes na diagonal fissurada de uma viga, em que a barra
longitudinal de trac@o, na parte inferior da viga, contribui para a
resisténcia total ao cisalhamento e a regido superior da viga € a
zona comprimida.

V.=V +V, +V, (1)

V, =V, +V, )

em que,

V,, - componente vertical do intertravamento do concreto
na zona comprimida;

V, - componente vertical
longitudinal tracionado;

V, - componente vertical do
agregados da diagonal fissurada;

V., - resisténcia ao cisalhamento devido ao concreto;

V, - resisténcia ao cisalhamento devido ao reforgo em aco;

transversal ao reforco

intertravamento dos

c

V, - resisténcia total ao cisalhamento.

Metodologia

As dimensfes das vigas em escala reduzida facilitam o
manuseio nos ensaios de flexdo. Para confec¢do das vigas em
modelo reduzido foi elaborado uma forma em madeirite com a
capacidade de confeccionar até 10 vigas de uma s6 vez. Para o
concreto convencional estdo sendo feitas 9 vigas, com 5 cm de
largura, 10 cm de altura e 100 cm de comprimento, sendo 3 vigas
em concreto simples e 6 vigas com refor¢o interno em aco. O traco
do concreto utilizado para as vigas, com concreto convencional, é
de 1:3:3, constituido de cimento CP Il E 32, brita baséltica como
agregado graudo, como agregado middo a areia grossa peneirada
tipica da regido de presidente Epitacio. Todos os componentes do
concreto foram pesados em balanca eletronica, inclusive a &gua
para que o fator 4gua/cimento seja igual para todas as vigas. A
mistura foi feita primeiramente misturando-se a areia e a pedra por
5 minutos, posteriormente o cimento por mais 5 minutos e por
altimo a &gua. O adensamento foi feito com a haste de
adensamento utilizada em corpos de prova.



Ap6s 24 horas as formas foram molhadas para evitar
retragdo na cura do concreto. As vigas permaneceram nas formas
até 28 dias que é o prazo maximo de obtencdo de melhor
resisténcia.

Para o “concreto alternativo” também estdo sendo feitas 9
vigas com as mesmas dimensdes das vigas feitas em concreto
convencional, sendo também 3 vigas sem reforco e 6 vigas com
reforco interno em ago. Como o isopor é muito leve, sua
contribuicdo na mistura entra em volume e ndo em peso.
Inicialmente para cada kilo de cimento foi adicionado 3 kilos de
areia grossa peneirada e 5 litros de isopor triturado. Na mistura
adicionou-se primeiramente a areia grossa com 0 cimento,
misturando por 5 minutos, em seguida o isopor e 4gua, misturando
por mais 10 minutos aproximadamente, até que a mistura fique
mais homogénea possivel. O processo de cura foi semelhante as
vigas convencionais. Em alguns trabalhos encontrados na
bibliografia atual, utiliza-se cola branca adicionada na agua para o
isopor aderir melhor nos outros materiais da mistura, mas neste
trabalho ndo foi adicionado nenhum tipo de cola ou aditivo. A
Figura 2 mostra a forma das vigas feita com madeirite, as vigas
convencionais de concreto ja retiradas da forma, o isopor triturado
e a execugdo da viga com “concreto alternativo”.

Figura 2. Formas e sequéncia na confeccéo das vigas

Fonte: Elaborado pelo autor

Os ensaios de flexdo serdo os mesmos para o0 concreto
convencional e para o “concreto alternativo”. Serdo feitos ao todo
18 ensaios de flexdo, sendo 6 ensaios sem armadura de reforgo,
nas duas situagdes (Figura 3-a), 6 ensaios apenas com o reforco da
armadura longitudinal de tracdo, composto por 2 barras na regido
inferior da viga de %4 (Figura 3-b) e 6 ensaios com a armadura
completa de reforgo, composto por mais 2 barras de %" na regido
superior da viga e com refor¢o transversal de 3/16” cada 6,25 cm
(Figura 3-c). Posteriormente seréo feitos graficos de desempenho
das pecas com reforco e sem reforco com os dois tipos de
materiais.

Figura 3. Trés etapas dos ensaios de flex&o.
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Fonte: Elaborado pelo autor
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Resultados

O objetivo principal é de encontrar, nos ensaios de flexao,
0s pardmetros necessarios para comparar os resultados das vigas.

Espera-se, apos a analise e conclusdo do trabalho, que as
vigas feitas com “concreto alternativo* tenham uma eficiéncia
boa principalmente com armadura de refor¢o interna, podendo
tracar um comparativo com as vigas convencionais.

Conclusoes

O trabalho encontra-se na fase de confeccéo das vigas com
reforco interno e ensaios destrutivos de flexdo, apds a conclusdo
de todos os ensaios, com as respectivas cargas de ruptura ter-se-a
um comparativo entre os modelos e a eficiéncia ou ndo em cada
situacdo, sem reforco e com reforco, como também abrir
perspectivas para novos trabalhos nesta area.
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Resumo - Em diversos estudos na drea de distribuicdo de
energia elétrica, seja em seu planejamento prévio ou em andlises
posteriores de consumo, alguns dados sdo essenciais. Dentre
esses dados podemos colocar a caracteristica de carga e o fator
de demanda proprios dos consumidores em estudo. O objetivo
deste trabalho foi realizar um levantamento das caracteristicas
de carga das residéncias presentes no Assentamento Estrela da
1lha, regido rural do municipio de Ilha Solteira—SP. Dividiram-
se os consumidores em trés faixas, segundo o consumo bruto
mensal.

rural;

Palavras-chave: Zona rural; fator de demanda

caracteristica de carga rural.

Introducao

Existe uma clara correlag@o entre os indicadores de conforto e
qualidade de vida e o uso da energia elétrica. Portanto, ¢ de
grande significancia possuir-se caracteristicas de consumo de
energia elétrica de diversos tipos de consumidores e locais. Um
dos campos onde essas caracteristicas sdo mais usuais ¢ no
planejamento de sistemas elétricos, sejam eles industriais,
comerciais ou residenciais.

O setor residencial apresenta dois tipos bem distintos de
consumidores, o residencial urbano e o residencial rural. As
caracteristicas de sistemas urbanos diferem consideravelmente
dos sistemas rurais, ja que esses ultimos ndo possuem,
usualmente, uma grande concentragdo de consumidores
conectados a um mesmo transformador e tampouco uma carga
tao diversificada em suas residéncias individualmente.

A regido de analise adotada nesse estudo foi o Assentamento
Estrela da Ilha, localizado no municipio de Ilha Solteira—SP, que
¢ caracterizado pela presenga, majoritariamente, de residéncias e
por uma tarifa de consumo do tipo residencial rural.

Metodologia

Para o levantamento dos dados optou-se pela utilizagdo de
dados referentes aos consumidores, fornecidos pela
concessionaria Elektro, e realizaram-se entrevistas com 0s
assentados, utilizando um questiondrio simplificado, elaborado
para essa finalidade, baseado no questionario elaborado por
Eletrobras e Procel (2007). A combinagdo desses dados gerou
uma amostra total referente a 30% dos lotes do assentamento. As
entrevista realizadas correspondem a aproximadamente 22,7% da
amostra, ou cerca de 6,8% dos lotes do assentamento, escolhidos
de forma aleatéria, sendo algumas realizadas no proprio lote
(residéncia) dos assentados.

Tal metodologia foi escolhida por ser capaz de prover dados
relevantes, tanto dos equipamentos presentes nas residéncias
como das familias, sem a necessidade de uma intrusdo as
moradias. No questiondrio foram levantadas as informacdes de
quantidade de individuos na residéncia, valor médio da conta de

energia elétrica — em reais ou kWh — por més, equipamentos
presentes na residéncia e seus respectivos tempos de uso médio.

A partir de Cemig (2014), Schneider (2015), Schadek (2015),
Procel (2015), Natureba (2015), Eflul (2015) e Cooperluz (2015)
definiu-se as poténcias elétricas a serem utilizadas em cada
equipamento. Esses equipamentos ainda foram agrupados em:

*  Iluminagdo — lampadas incandescentes (60W ¢ 100W) e
lampadas fluorescentes (18W e 30W).

*  Refrigeragdo — geladeira de 1 porta (80W), geladeira de
2 portas (120W), freezer (vertical ou horizontal, 130W)
e bebedouro (S0W).

* Climatizacdo de Ambientes — ventilador convencional
(65W), ventilador de teto (120W) e ar condicionado
com menos de 14.000 Btu (760W).

+  Bombeamento de Agua — bomba d'4gua para extragio
da agua de um pogo (370W) e bomba d'dgua para
irrigag¢@o de uma horta (3700W).

*  Entretenimento — televisor de tecnologia CRT (100W),
televisor de tecnologia LED (110W), televisor de
tecnologia LCD (190W), aparelho de som (100W),
radio simples (20W), aparelho de DVD (15W) e modem
com transmissdo local Wi-Fi (15W).

* Agquecimento de Alimentos — micro-ondas (1200W),
forno elétrico de tamanho pequeno (800W) e cafeteira
(600W).

* Limpeza de Roupas — maquina de lavar roupas (500W)
e tanquinho (150W).

*  Chuveiro Elétrico — chuveiro elétrico (4500W).

*  Qutros — ferro elétrico (1000W), bicicleta elétrica
(360W), chocadeira (100W), triturador (1110W), tanque
de leite (1840W) e ordenha (2200W). Os equipamentos
nesse item ndo se encaixavam de maneira ideal em
outros itens, sdo os casos do ferro elétrico e da bicicleta
elétrica, ou sdo equipamentos proprios de zonas rurais,
que ¢ o caso dos demais equipamentos.

Utilizando-se as caracteristicas de equipamentos e horas de
utilizagdo didrias aproximadas, ambos informados nas
entrevistas, juntamente com as poténcias definidas obteve-se os
valores de consumo para cada consumidor, em kWh/més, a fim
de realizar uma analise quanto a distribuicdo de consumo de
energia elétrica nas residéncias do assentamento. Nessa etapa
foram utilizadas planilhas eletronicas.

Com os valores calculados de consumo, descritos no paragrafo
anterior, foram calculados os montantes pagos em moeda
corrente, a fim de verificar se as relagbes entre consumo e
valores pagos nas contas correspondiam. Nessa etapa foi
utilizado um script em linguagem de programagdo
Octave/MatLab, com método de calculo e tarifas retirados de
Elektro (2015).




Resultados

Conclusoes

Os dados levantados foram divididos em faixas de acordo com
o consumo médio mensal de kWh. Os intervalos escolhidos
foram:

*  De 02200 kWh, o qual tratou-se por faixa 1;
*  De 200,01 a 400 kWh, o qual tratou-se por faixa 2;
*  De 400,01 kWh ou mais, o qual tratou-se por faixa 3.

O assentamento apresentou uma distribui¢do de cerca de 55%
de consumidores dentro da faixa 1, 35% dentro da faixa 2 ¢ 10%
na faixa 3. Ainda em relagfo as caracteristicas dos consumidores
do assentamento obtivemos que os fatores de demanda para as
faixas foram: 0,0577 para a faixa 1, 0,1271 para a faixa 2 e
0,1540 para a faixa 3. Os fatores de demanda foram obtidos
através da poténcia instalada dos consumidores em combinagdo
com um fator de carga de 0,4 apontado por Bovolato (2012),
usual em consumidores residenciais.

Nos calculos de consumo, descritos anteriormente, optou-se
pela ndo consideragdo da poténcia referente ao chuveiro elétrico
nos mesmos, visto que, durante as entrevistas realizadas, uma
grande parcela dos assentados frisou que a utilizagdo do chuveiro
elétrico, no aquecimento da agua dos banhos, se dava 'apenas
quando esta frio' — palavras dos assentados. O que se verificou
correspondente aos montantes pagos e demais caracteristicas de
uso dos equipamentos. No entanto, ¢ de interesse obter-se uma
caracteristica de carga para situagdes nas quais a utilizagdo dos
chuveiros elétricos faga-se necessaria.

Apos o tratamento dos dados foram obtidos os graficos de
utilizagdo de energia elétrica apresentados nas figuras 1 e 2.

Figura 1. Caracteristica de carga dos consumidores presentes no assentamento

(sem a utilizagdo do chuveiro elétrico).
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Figura 2. Caracteristica de carga dos consumidores presentes no assentamento

(com a utilizagdo do chuveiro elétrico).
lluminagdo

333% Outros

12,17%

Refrigeragdo

\\ Chuveiro Elétrico
O 18,09%

Limpeza de Roupas
2,05%

Aquecimento de Alimentos
2,22%

Entretenimento

Climatizagéo de Ambientes 8,84%

Bombeamento de Agua

'y

Fonte: Elaborado pelos autores.

O levantamento das caracteristicas de consumo de energia
elétrica, dos fatores de demanda (0,0577 para a faixa 1, 0,1271
para a faixa 2 e 0,1540 para a faixa 3), da composicdo e
distribuicdo dos consumidores do assentamento sdo aspectos
relevantes, visto que, tais dados para esse tipo consumidor e
comunidade néo sdo usualmente encontrados na literatura.
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Resumo - O objetivo principal deste trabalho experimental é de
apresentar uma técnica simples com ferramental préprio de
producéo de barras em Polimero Reforgado com Fibras de Vidro
(PRFV). Utilizando PRFV e molde aberto em nylon, as barras
serdo laminadas manualmente. Em seguida essas barras serao
testadas em ensaios de tragdo e flexdo, e comparadas com a
resisténcia a tracdo e flexdo de barras de aco com as mesmas
dimensoes.

Palavras-chave: barras, resina, ruptura.

Introducao

As barras de a¢o convencionais utilizadas na construgdo
civil sdo de extrema importancia, pois através delas obtém-se
condigBes de melhorar a resisténcia e o desempenho de estruturas
convencionais, principalmente as de concreto simples, pois 0 aco
transmite ao concreto simples resisténcia para suportar esforgos
de tragdo, visto que a resisténcia do concreto simples a tragdo é
insuficiente. Mas em determinadas condicbes com alta
agressividade ambiental, como em regides prdximas ao mar ou
usinas de producdo de alcool, a NBR 6118 recomenda
cobrimentos da armadura que podem chegar até 50 milimetros, ou
em muitos casos 0 bom senso inibe a utilizacdo da armadura em
aco como em fundacg6es e lajes de pisos de areas laboratoriais de
equipamentos médicos de alta sensibilidade, onde a presenga do
aco no concreto pode afetar o resultado dos exames.

Os Estados Unidos sdo os maiores fabricantes das barras
em Polimero Reforgado com fibra de vidro (PRFV) e um dos
processos mais utilizados para fabricacdo de barras e perfis
lineares é o processo da pultrusdo. A pultrusdo é um processo de
laminacdo continua para fabricacdo de barras e perfis lineares
unidirecionais de secdo transversal constante, onde a fibra é
impregnada com resina poliéster e o material é extrudado através
de um molde de metal aquecido. A mistura fibra-resina tomara a
forma do molde, conforme pode ser visto na Figura 1.

Figura 1. Esquema representativo do processo de pultrusao

Fonte: Adaptado de Wilson, Brian A., 1998.

As normas e codigos existentes nos Estados Unidos
classificam as barras produzidas pelo processo de pultrusdo de
acordo com o padrdo ASTM, como pode visto na Tabela 1, na qual
estdo listados os didmetros e respectivas areas da sec¢ao transversal
das barras.

Tabela 1. Padrdo ASTM. Barras PRFV

Padréo Conversédo Diametro Area
métrica nominal (mm?)
(mm)
n° 02 n° 06 6.40 31,60
n° 03 n° 10 9,50 71,00
n° 04 n°13 12,70 129,00
n° 05 n° 16 15,90 199,00
n° 06 n° 19 19,10 284,00
n° 07 ne 22 22,20 387,00
n° 08 n° 25 25,40 510,00
n° 09 n° 29 28,70 645,00
n° 10 n° 32 32,30 819,00
n°11 n° 36 35,80 1006,00

Fonte: ACI440.1R-06

No Brasil atualmente poucas empresas ligadas a indUstria
petroquimica produzem barras e perfis em PRFV, mas o
ferramental que elas utilizam € muito caro e por sua vez o custo
das barras ¢ elevado. E nesse contexto que entra esta pesquisa,
onde o objetivo principal é apresentar uma técnica com
ferramental simples de produgdo de barras em Polimero
Refor¢ado com Fibras de Vidro (PRFV) através do processo de
laminacdo manual.

Metodologia

Um dos maiores obstaculos de se produzir uma peca em
PRFV através de laminagdo manual é desenvolver uma forma
onde essa peca possa ser laminada. Entdo projetou-se uma forma
com molde aberto, feita com placas de nylon de 10 mm de
espessura, serdo duas placas que no conjunto formaram a barra.
Apos a laminacdo que poderd ser feita com um rolo de espuma ou
de 14, aplica-se a resina poliéster com catalisador sobre a manta de
fibra de vidro. Caso as barras laminadas ndo figuem homogéneas
tém-se a opcdo da forma fechada onde a resina é injetada por
gravidade, sendo esse, um processo mais complicado, pois pode
ocorrer acumulo de bolhas de ar entre a resina e a manta de fibra
de vidro. Portanto, foi primeiramente elaborado um projeto da
forma das barras utilizando placas de nylon, conforme mostra a
Figura 2.



Figura 2. Projeto da forma para confecgéo das barras PRFV.
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Em seguida essas barras serdo testadas em ensaios de
tracdo e flexdo (3 pontos) e comparadas com a resisténcia a tracdo
das barras de aco.

Para padronizar os ensaios adotou-se as barras de aco lisa
com didmetro de 13 mm e para as barras em PRFV seré adotado o
padrdo ASTM n° 04 (ver Tabela 1), que equivale a um didmetro
de 12,7 mm. O comprimento das barras de aco e PRFV para 0s
ensaios sera de 300 mm.

Atualmente, no desenvolvimento do trabalho, os ensaios
das barras de aco ja comecaram e estdo sendo feitos no total seis
ensaios com barras de ago. Serdo trés ensaios de tracdo como
mostra a Figura 3-a e trés ensaios de flexdo simples (3 pontos)
como mostra a Figura 3-b. Nos ensaios de flexdo simples (3
pontos) é possivel observar a grande deformacédo da barra de aco
na regido de aplicacdo da carga (Figura 3-c), e a plastificacdo da
barra, ou seja, 0 escoamento do aco saiu da fase elastica e atingiu
0 patamar de plastificacdo, onde o material ndo consegue mais
retornar ao estado original.

Figura 3. Ensaios de tracdo e flexdo simples.

Fonte: Elaborado pelo autor

Os materiais compositos em geral, ndo tem patamar de
escoamento, ou seja, espera-se que a ruptura ndo seja ddctil igual
do aco mais uma ruptura repentina, que acontece em consequéncia
da ruptura das fibras de vidro. A Figura 4 mostra a comparacao do
diagrama tensdo-deformacdo do aco em relagdo ao Polimero
Reforcado com Fibra de Vidro (PRFV). Apos todos os ensaios
serdo coletados todos os dados, como carga de ruptura,
deformac&o e tensdes méximas para as barras de ago e de PRFV.

Figura 4. Diagrama tensdo-deformacéo do ago e PRFV.

ACO DE ARMADURA PROTENDIDA

Fonte: Micali, 2010

Resultados

Espera-se, apos a analise e conclusdo do trabalho, que as
barras feitas em PRFV tenham um bom desempenho em relacéo
a absorcdo de carga, quando comparadas com as barras de ago,
podendo tragcar um comparativo entre as duas em termos de
tensGes e deformacdes.

Conclusoes

O trabalho encontra-se na fase de laminagéo das barras em
PRFV e em seguida serdo feitos os ensaios de tracdo e flexdo. Com
certeza os resultados ajudaram ndo s6 a entendermos melhor o
comportamento mecanico das barras em PRFV como também
abrir perspectivas para novos trabalhos nessa area.
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Resumo — Este projeto tem como objetivo o desenvolvimento de
um aplicativo denominado Melas, para ser instalado em
dispositivos moveis. O aplicativo devera avisar o usudrio de
seus compromissos agendados no dispositivo. Considerando que
muitas pessoas tomam medicamentos, a proposta ¢ que o
aplicativo seja desenvolvido para auxiliar, principalmente os
idosos, a tomar os remédios nos seus respectivos hordarios e
doses. O assistente sera comandado por voz e som, para atender
as pessoas com dificuldade para ler e pessoas com problemas
auditivos. Ao final do projeto, sera desenvolvido um tutorial que
ficara disponivel na pagina do campus, livre para outras
pessoas utilizar.

Palavras-chave: assistente virtual, aplicativo.

Introducao

Assistentes Virtuais sao agentes de interface representa-
dos por meio de personagens que visam a aperfeigoar o processo
de interagdo entre humanos e computadores. Existem varios as-
sistentes virtuais comandados por voz, em dispositivos madveis,
cada um com suas caracteristicas, deixando assim de atender al-
gumas necessidades especiais do usuario.

Os comandos por voz, auxilia a inclusdo digital. Idosos
com a visdo prejudicada, poderdo interagir conversando com
seus dispositivos.

Muitos idosos, moram sozinhos. Outros moram com fa-
miliares que os deixam sozinhos durante o dia para trabalharem
ou estudarem.

Medicamentos sdo essenciais na vida dos idosos, pois
mantém sob controle as doengas de que padecem, auxiliando-os
a ter saude, sem dores ou desconforto. Portanto se faz necessaria
a organizagdo dos medicamentos ja que eles consomem quanti-
dades elevadas, o que requer muito cuidado.

A proposta ¢ desenvolver um assistente virtual
comandado por voz, denominado Melas, para auxiliar os
usudrios com a funcionalidade de agenda, para lembrar as
pessoas, em especial os idosos, a tomar os remédios em
determinados horarios. O assistente devera tocar e ao ser
atendido, uma mensagem de voz e de texto devera avisar qual o
remédio e a quantidade que devera ser ingerido pelo usuario.

Metodologia

Muitos dados serdo adquiridos a partir de pesquisas na
internet. Além dos livros, a bibliografia que devera ser consulta-
da podera ser acessada através de bancos de dados disponivel on-
line, nos blogs especializados ou em sites de outros grupos de
pesquisa.

Os equipamentos necessarios para o desenvolvimento
do projeto ja estdo disponiveis no campus.

O aluno podera realizar o trabalho em qualquer local,
dispondo também dos ambientes proporcionados pelo IFSP/PEP,
como sala de monitoria e pesquisas; biblioteca; laboratérios de
informatica entre outros ambientes. O aluno esta sendo avaliado
pelos relatdrios entregues através das discussdes com o orienta-
dor no decorrer do trabalho; por meio de divulgagdo em encon-
tros de inicia¢do cientifica e pelos resultados de cada uma das
etapas do projeto.

A primeira etapa do projeto foi o estudo do funciona-
mento dos assistentes virtuais disponiveis em dispositivos mo-
veis. Neste momento, o aplicativo ja estd sendo desenvolvido a
partir dos estudos realizados, a linguagem de programagao utili-
zada para o desenvolvimento da aplicagdo, no caso JAVA.

Foi desenvolvimento um protétipo do aplicativo para
verificar a viabilidade do funcionamento do aplicativo. A Figura
1 apresenta o layout do funcionamento do aplicativo, quando ins-
talado em dispositivo mével. A Figura 2 apresenta o layout da
tela do celular com as informagdes referentes ao medicamento.
Sera identificado qual o medicamento que devera ser tomado
com suas respectivas doses, além das informagdes como a data e
o horario dos proximos alertas.

Figural:Layout da tela Figura2:Layout detalhado

MEDICAMENTO

© Plavix

O Liptor

HORA DD REMEDIT

Conclusoes

A elaboragdo de uma aplicagdo para dispositivos moveis
envolve varios fatores para o seu desenvolvimento.

O estudo aprofundado e o uso ferramentas para o de-
senvolvimento do projeto sdo de grande importancia para a for-
magcao pessoal e profissional da bolsista.


mailto:melissa@ifsp.edu.br

Espera-se, ao final do projeto, o desenvolvimento do
aplicativo que seja capaz de satisfazer as necessidades dos usua-
rios e atender o objetivo proposto inicialmente, de forma com
que auxilie os idosos a tomar seus medicamentos corretamente.
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Resumo - O presente trabalho estuda o comportamento do
Polimero Reforcado com Fibra de Vidro (PRFV) aplicado como
material estrutural de reforco externo em vigas de concreto
simples submetidas ao esforco cortante e a flexdo pura. A
proposta deste trabalho experimental é reforcar transversalmente
e longitudinalmente modelos reduzidos de vigas em concreto
simples, através de laminagdo manual em forma de “U” em PRFV
variando a espessura e largura do laminado, e em seguida seréo
testadas em ensaios de cisalhamento e flexdo para analisar o
ganho significativo de resisténcia. Serdo analisados também o
melhor posicionamento transversal do reforgo externo de acordo
com as solicitagdes. Apesar dos reforgos externos em PRFC
(Polimero Reforgado com Fibra de Carbono) ja serem utilizados
por algumas empresas no mundo, principalmente para reforgo
externo em pilares, o refor¢o externo em PRFV ainda é muito
pouco utilizado no Brasil e no mundo. Apds os testes em
laboratorio ter-se-4 parémetros para viabilizar ou néo este
reforco externo PRFV em vigas, nas diversas situactes de
recuperagéo de estruturas, onde o concreto se encontra em estado
limite de utilizag&o e onde a recuperacédo feita externamente com
PRFV seja economicamente viavel.

Palavras-chave: resina, polimero, resisténcia.

Introducéo

O principal objetivo deste trabalho é comparar a resisténcia
de vigas de concreto simples em modelo reduzido com as mesmas
vigas reforcadas externamente com PRFV.

As obras de recuperacéo estrutural externa em vigas, sdo
feitas utilizando compdsitos laminados manualmente, podendo ser
longitudinais em “tiras” feitos na regido inferior da viga, para
resistir os esforcos de flexdo, ou transversais também em forma de
“tiras-U” atuando nas duas faces laterais e inferior da viga, para
resistir os esforgos de cisalhamento. Estes reforgos atualmente séo
feitos com Polimero Reforgado com Fibras de Carbono (PRFC), é
um processo utilizado em estruturas em estado limite de
utilizacdo, conforme pode ser visto na Figura 1.

sversal

Figura 1. Reforgo PRFC longitudinal e tran

Fonte: Sato et al., 199

Os polimeros reforcados com carbono e fibra de vidro sdo
materiais compositos que possuem propriedades mecanicas
diferentes nas dire¢des principais, ao contrario do que acontece no

aco e no concreto simples que sdo materiais considerados
isotropicos, ou seja, possuem caracteristicas mecanicas iguais em
direcBes diferentes.

A Tabela 1 mostra, como exemplo, propriedades
mecanicas de alguns materiais de engenharia baseados em ensaios
de modelos micromecanicos. Nesse caso considerou-se essas
amostras como tendo triplice simetria.

Tabela 1. Propriedades de alguns materiais de engenharia

Prop. Polimero  Polimero+  Aluminio
Mecanicas/ + Vidro
Material Carbono
E; (GPa) 155,0 50,0 72,4
E, (GPa) 12,10 15,2 72,4
E; (GPa) 12,10 15,2 72,4
023 0,458 0,428 0,300
V13 0,248 0,254 0,300
V12 0,248 0,254 0,300
G23(GPa) 3,20 328 -
G13(GPa) 4,40 470 -
Gy, (GPa) 4,40 470 e
E; (GPa) 155,0 50,0 72,4
E, (GPa) 12,10 15,2 72,4

Fonte: Adaptado de Hyer (1998)

A Equacdo (1) que relaciona o médulo de elasticidade do
compdsito com os mddulos de elasticidade da fibra e da matriz, e
com as respectivas percentagens em volume, é conhecida como
regra da mistura, neste caso aplicada ao modulo de elasticidade.

E.=E,V, +EV, (1)

em que,
E. - mddulo de elasticidade do composto;

E; - médulo de elasticidade das fibras;

E,, - médulo de elasticidade da matriz.

Metodologia

Para fazer as vigas de concreto em modelo reduzido foi
elaborado um projeto com as vistas frontal e superior de uma
forma feita em nylon, para que as vigas possam ter melhor
acabamento e a mesma medida se comparadas com formas
tradicionais feitas em madeira, conforme pode ser visto na Figura
2-a. Estéo sendo confeccionadas 24 vigas em concreto simples em
modelo reduzido, com 5 cm de largura, 10 cm de altura e 100 cm
de comprimento. O traco do concreto utilizado para todas as vigas
é 0 mesmo de 1:3:3, constituido de cimento CP Il E 32, brita
basaltica ou pedregulho como agregado gratdo, como agregado
middo a areia grossa peneirada tipica da regido de Presidente
Epitacio. Todos os componentes do concreto foram pesados em
balanga eletronica, inclusive a dgua para que o fator agua/cimento
seja igual para todas as vigas. Nao houve aplicagéo de aditivos no
concreto. Essa precisdo nas medidas na confeccdo das vigas em
concreto simples pode ser um fator importante de precisdo nos
ensaios de flexdo e cisalhamento. Juntamente com a colocacao do
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concreto na forma o adensamento foi feito com o auxilio de um
martelo de borracha suavemente aplicado na parte externa da
forma, ap6s 24 horas as formas foram molhadas para evitar
retracdo na cura do concreto. Como o0 concreto simples sem
armadura interna é um material extremamente fragil as formas
foram desmontadas apds 48 horas da concretagem. Com as vigas
entdo sendo retiradas, datadas e colocadas para descansar até 28
dias que é o prazo maximo de obten¢do de melhor resisténcia. A
Figura 2-b mostra todo esse processo sequencial na confecgéo das
vigas.

Figura 2. Projeto da forma em nylon e sequéncia na confecgéo das vigas.
VISTA FRONTAL - VIGA (5X10) 2

100 cm

5cm
VISTA SUPERIOR DAS FORMAS DE NYLON

5
s

£ 8
[ &

Fonte: Elaborado pelo autor

Em relacdo aos ensaios de cisalhamento, inicialmente
serdo feitos 3 ensaios com as vigas sem reforco externo para poder
comparar com os ensaios com reforco externo em PRFV.

Posteriormente 9 vigas serdo laminadas manualmente com
fibra de vidro. O laminado serd composto por uma lamina ou
camada, da seguinte forma:

12 etapa: 3 vigas com reforgo laminado externo PRFV“U”
em tiras transversais de 2 cm de largura, com espagamento de 10
cm, para ensaio de cisalhamento, conforme a Figura 3-a.

2% etapa: 3 vigas com reforgo laminado externo PRFV*U”
com apenas uma faixa de 10 cm de largura na posicéao de aplicacdo
da carga, para ensaio de cisalhamento, conforme a Figura 3-b.

32 etapa: 3 vigas com reforco laminado externo PRFV”’U”
em tiras transversais de 2 cm de largura, com espagamento de 10
cm associado com a laminacéo longitudinal na face inferior da
viga com a largura da propria viga (5 cm), para ensaio de
cisalhamento, conforme a Figura 3-c.

Figura 3. Trés etapas dos ensaios de cisalhamento.
' F F

£ - .

(b) (©
Fonte: Elaborado pelo autor
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Em relagdo aos ensaios de flexdo pura, inicialmente
também serdo feitos 3 ensaios com as vigas sem reforgo externo
para poder comparar com 0s ensaios com reforco externo em
PRFV.

Posteriormente 9 vigas serdo laminadas manualmente com
fibra de vidro. O laminado serd composto por uma lamina ou
camada, da seguinte forma:

12 etapa: 3 vigas com reforgo laminado externo PRFV“U”
em tiras transversais de 2 cm de largura, com espagamento de 10
cm, para ensaio de flexdo pura, conforme a Figura 4-a.

28 etapa: 3 vigas com reforgo laminado externo PRFV*U”
com duas faixas de 10 cm de largura na posicao de aplicacao das
duas cargas iguais, para ensaio de flexdo pura, conforme a Figura
4-b.

32 etapa: 3 vigas com reforco laminado externo PRFV”’U”
em tiras transversais de 2 cm de largura, com espagamento de 10
cm associado com a laminacdo longitudinal na face inferior da
viga com a largura da propria viga (5 cm), para ensaio de flexao
pura, conforme a Figura 4-c.

Figura 4. Trés etapas dos ensaios de flexdo pura.
F F F F F F

Fonte: Elaborado pelo autor

Resultados

Espera-se, ap6s a analise e conclusdo do trabalho, que as
vigas com refor¢o externo em PRFV tenham maior capacidade
portante e maior resisténcia, suportando maior carga de ruptura
em relacdo as vigas sem reforco, podendo tragar um comparativo
com as vigas tradicionais feitas com reforgo interno em aco.

Conclusbes

O trabalho encontra-se na fase de aplicacdo dos reforcos
externos através de laminagdo manual em PRFV, ap6s a conclusao
de todos os ensaios, com as respectivas cargas de ruptura ter-se-a
um comparativo entre 0s modelos e a eficiéncia ou ndo em cada
situacéo, sem reforgo e com reforco em PRFV. Com certeza os
resultados ajudaram ndo sé a entendermos melhor o
funcionamento do reforco externo PRFV como também abrir
perspectivas para novos trabalhos nesta area.
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Resumo - Este projeto tem por objetivo criar um sistema de
automacédo com um microcontrolador ARDUINO que realize o
monitoramento do sistema elétrico através de interface grafica
de um web service, com a andlise de dados coletados através do
microcontrolador, para se realizar o controle das grandezas
elétricas, como fator de poténcia, corrente elétrica, entre
outras. Para substituir um CLP, operando em equivaléncia de
funcionamento, porém, acessando os dados coletados pelo
ARDUINO, para realizar a corre¢do da energia distribuida
aplicando a corre¢do do fator de poténcia, consumo, entre
outros.

Palavras-chave: arduino, automacéo, web service.

Introducéo

Todo sistema elétrico eficiente deve trabalhar com alto
rendimento de fator de poténcia, operando em torno de 92%
(0,92) da poténcia ativa entregue pelo sistema convencional de
energia.

Este projeto tem como objetivo principal desenvolver um
produto de hardware e software que analise e comande o sistema
por ele alimentado, corrigindo falhas que acarretem em perdas de
energia ativa, ocasionando alto consumo de eletricidade, o que
obriga a concessionaria de energia a fornecer mais. Em longo
prazo, com a aplicacdo em escala do produto, conseguiremos
diminuir a demanda de eletricidade, mesmo nos sistemas mais
complexos.

Metodologia

O desenvolvimento do projeto utiliza pesquisas relacionadas a
eletricidade aplicada como base para o software que analisara os
dados coletados, estes que sdo obtidos através de um
microcontrolador ARDUINO, Figura 1, que faz a comunicacdo
entre o software e o hardware. O arduino sera acessado através
de uma placa Shield Ethernet, Figura 2, que é controlada por web
service para acesso remoto do usuario.

Figura 1. Exemplo de microcontrolador arduino.

Fonte: https://pt.wikipedia.org/wiki/Arduino

Figura 2. Exemplo de shield ethernet.

Fonte: https://www.arduino.cc/en/Guide/ArduinoEthernetShield.

O ARDUINO recebe instrugdes através de um cédigo fonte
(sketch) inseridos através de um computador por comunicacao
serial, ao receber as instru¢gdes o microcontrolador coleta as
informagdes solicitadas pelo codigo através de portas de entrada
do hardware ARDUINO.

Com as informagbes coletadas, executa-se um algoritmo
implementado no microcontrolador. Quando o algoritmo
encontra taxas de dados diferentes dos dados pré estabelecidos
como parametros de um sistema eficiente, entdo o
microcontrolador aciona através de uma porta de saida, o sistema
de correcdo da falha detectada, que pode ser um banco de
capacitores, Figura 3, ou um soft-starder, Figura 4, que realiza a

correcdo necessaria.
Figura 3. Exemplo de banco de capacitores.

Fonte: http://www.f5engenharia.com.br/loja/produto/INSTALA%C7%C30-E-
MANUTEN%C7%C30-DE-BANCO-DE-CAPACITORES.html

Figura 4. Exemplo de soft-starter.

gm v

Fonte: http://www.weg.net/br/Produtos-e-Servicos/Drives/Soft-Starters/SSW05.
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Entdo ap6s serem realizadas as correcBes com sistema em
funcionamento, o microcontrolador recebe novamente os dados
de sensores do sistema e verifica se as alteracBes foram
efetivadas, realizando automaticamente a inser¢do destes
componentes no meio de controle, quantas vezes forem
necessarias, obtendo-se entdo alto rendimento, consumo
inteligente de eletricidade, diminuicdo da demanda de energia.

O valor final do sistema completo sera inferior ao equivalente
analisado para estudo, no caso o CLP, que possui alto valor de
mercado, devido a detencdo de sua tecnologia por parte das
grandes empresas do setor elétrico. Na Figura 5, € mostrado um
exemplo de CLP de uma empresa multinacional.

Figura 4. Exemplo de CLP Clic02 da empresa WEG.

Fonte: http://www.ergmotoreseletricos.com.br/produtos-weg/drives/clps-
weg/clp-linha-clic02.php.

Resultados esperados

Com o projeto desenvolvido, tornara acessivel o controle de
processos de funcionamento de equipamentos industriais ou
comerciais, até mesmo residenciais com alto consumo de
eletricidade, para diminuir a demanda de eletricidade de qualquer
consumidor final.

O produto final alcancard um valor acessivel aos
consumidores, ou mesmo 6rgaos publicos que necessitam de um
controle de seu uso, que serd obtido com o produto final.

Conclusdes

Através dos estudos realizados até o momento, chegou-se a
conclusdo da viabilidade dos objetivos propostos, com recursos
reduzidos e facilitando o acesso da tecnologia por uma gama
maior de usuarios. E principalmente com a reducdo da demanda
de eletricidade para melhor aproveitamento dos recursos hidricos
ou qualquer outra fonte de producéo de eletricidade.
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Resumo - Os sistemas de automacdo residencial centralizados
sdo caracterizados por terem um elemento central responsavel
por receber as informagdes dos sensores e envid-las para os
periféricos. Para o sistema centralizado proposto nesse projeto
a inteligéncia esta estabelecida por meio de um protocolo
previamente definido para ser gerenciado pelo dispositivo
colocado como controlador central, juntamento com os
controladores periféricos responsaveis pela detec¢do de agoes
nos sensores a eles associados. O objetivo deste projeto é a
implementacdo de um sofiware para o gerenciamento dos
controladores periféricos, onde tais controladores tem base de
desenvolvimento na plataforma  Arduino  podendo  ser
administrados através de computadores conectados.

Palavras-chave: Domdtica, Controladores, Arduino.

Introducao

Como qualquer novidade, a Automagdo Residencial
inicialmente é percebida pelo cliente como um simbolo de status
¢ modernidade. No momento seguinte, o conforto ¢ a
conveniéncia por ela proporcionados passam a ser decisivos.
Com origem na automagdo industrial, a automacdo residencial
ganhou forca com o desenvolvimento da microeletronica e dos
computadores. A automagao residencial, com simples palavras ¢é
0 uso de tecnologias em nosso cotidiano para que se aproveite de
ambientes com altos niveis de conforto e seguranca. Para o
sistema centralizado proposto nesse projeto a inteligéncia do
sistema esta estabelecida por meio de um protocolo previamente
definido para ser gerenciado pelo dispositivo colocado com
controlador central, juuntamento com os controladores
periféricos responsaveis pela detec¢do de acdes nos sensores a
eles associados.

Metodologia

Na implementagdo do software para gerenciamento dos
controladores periféricos foram as propostas:

1. Estudo da integracdo da plataforma Arduino e a linguagem
prosposta para o desenvolvimento do software;

2. Estudo dos controladores periféricos e sensores no
contexto automacéo residencial;

3. Estudo para implementagdo do protocolo TCP/IP;

4, Definicdo do protocolo de comunicagdo entre os
controladores tanto periféricos como central;

Resultados (ou “Resultados esperados” no caso de pesquisa
em andamento)

Com base nos estudos realizados sobre o atual mercado de
automagdo residencial chegou-se a proposta de um sistema

composto por um servidor como controlador central responsavel
por toda légica do sistema para a distribuicdo de acdes menores

aos tambem utilizados controladores periféricos.

Comando: |CF (¥

=181

Configuracdo - Gerenciamento do sistema e configuracéo de conexdo.

Referéncia: 1

Yalidar

Dados

Validar Configurar |

Fonte: Elaborado pelo autor.

Conclusoes

Com a utilizag@o de equipamentos acessiveis em qualquer casa
o custo se torna baixo, com a definicdo de regras para a
comunicagdo de todo o sistema torna-se uma coisa efetiva com
boa usabilidade. Com a base dos controladores em Arduino o
ponto inicial para o funcionamento aplica-se de maneira simples
sem configura¢des complexas.
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Resumo - Este trabalho realiza o estudo do principio de
transferéncia de informacdo por modulacdo AM. Para tal,
desenvolve-se um prototipo para transmissdo de informagdo por
modulagdo AM da intensidade dptica de uma fonte de laser. O
circuito demodulador apresentou boa largura de banda,
conseguindo demodular sinais de modulagdo com formas de
onda triangular e quadrado. O protdtipo mostrou-se eficaz em
transferir informagdo, especialmente, sinais dentro da faixa de
dudio.

Palavras-chave: transmissdo de informagdo; modulacdo AM;
intensidade optica.

Introducao

Telecomunicagdes é um ramo da engenharia elétrica que trata
do projeto, implantacio e manutengdo dos sistemas de
comunicagdes. Por sua vez, os sistemas de comunicagdes sdo o
conjunto de equipamentos e materiais elétricos e eletronicos que
constituem um esquema fisico capaz de estabelecer enlaces de
comunicagdes (links) entre pelo menos dois meios distantes
(MEDEIROS, 2007).

Em um sistema bésico de comunicacdo analdgica, a
informac@o que se deseja transferir é convertida em um sinal
elétrico por meio de um transdutor, que por sua vez € conectado
em um circuito que fornecerd poténcia ao sinal elétrico e
transmitird a informacdo por um meio fisico. A informacgdo
chegard a um circuito receptor onde através de outro transdutor,
o sinal elétrico serd convertido de modo que a informacao
original chegue ao destinatario.

Um modo de transferéncia de informacgao é por meio de ondas
eletromagnéticas. As diversas técnicas de modulacdo existente
permitem inserir a informacgdo através da variacdo de algumas
caracteristicas da onda, como amplitude (amplitude modulation -
AM), frequéncia (frequency modulation - FM), fase (phase
modulation - PM), etc. (LATHI, 1998; CARLSON, CRILLY,
RUTLEDGE, 2002).

Neste trabalho, realiza-se uma prova de conceito do principio
de transmissdo de informagdo por modulacio AM. Para tal,
desenvolve-se um protétipo capaz de transmitir informacao por
meio da modulagdo AM da intensidade 6ptica de uma fonte de
laser.

Metodologia

Como fonte de laser € utilizada um laser pointer (LP) de 4,5
V. A intensidade 6ptica do LP € regulada por meio da tensdo de
entrada de seus terminais. Desta forma, pode-se modular a
intensidade 6ptica de saida do LP através da variacdo da tensdo
elétrica de entrada aplicada em seus terminais. Sendo assim, ao
alimentar um LP com um sinal elétrico que contém alguma
informacdo (sinal de modulacdo), a intensidade Optica de saida
do LP serd modulado conforme o sinal elétrico de entrada
aplicado. Por meio de um circuito fotodetector, pode-se transferir

a informacgdo do dominio éptico para o elétrico, que por sua vez,
pode reproduzir novamente o sinal elétrico de entrada.

O protétipo pode ser divido em duas partes: Circuito
modulador e circuito demodulador.

O circuito modulador € responsdvel por modular a intensidade
optica de saida do LP com alguma informacdo. Como a tensio de
alimenta¢@o do LP € o modulador da intensidade ptica, torna-se
necessario fazer com que a alimentacdo do LP varie em torno de
um nivel de tensdo (offset) pré-estabelecido. Desta forma,
construiu-se um circuito somador de ganho unitirio (FRANCO,
2002), que realiza a adicdo do sinal modulador com o sinal de
polarizag@o offset.

Ja a funcdo do circuito demodulador é recuperar a informacao
contida na modulacdo da intensidade 6ptica de saida do LP. Em
outras palavras, sua fung@o € reconstruir o sinal de modulagdo.
Para tal, construiu-se um circuito fotodetector que transforma a
variagdo da intensidade Optica em uma variagdo de sinal de
tensdo elétrico de saida.

Apresenta-se na Figura 1 o esquema eletrdnico do protétipo
construido, onde (I) é o circuito modulador e (II) o circuito
demodulador.

No circuito modulador, determinou-se, empiricamente, que o
sinal de modulacdo deve ser somado a uma tensdo de offset em
torno de 3 V, uma vez que tensdes menores produziram baixas
intensidades Opticas de saida e tensdes mais elevadas poderiam
danificar o LP. Conforme a Figura 1, regula-se essa tensdo de
offset através do trimpot de 10kQ presente no circuito
modulador. Com relacio ao circuito demodulador, foi
empregado como fotodetector o fototransistor TIL78, pois se
trata de um componente optoeletronico de baixo custo e com boa
disponibilidade no mercado.

Figura 1. Circuito modulador e demodulador do protétipo de um sistema de
comunica¢do AM.

12V 3V (1 12v (5
1kQ 1kQ T
10kog ¥1K Lk
§470 Q
1kQ 47 nF
Vin > AN +———> Vvout
Sinal de Entrada
-12V
,
L saser pointer &”
- TIL78

Apresenta-se na Figura 2 a foto do protétipo construido.



Figura 2. Foto do protdtipo construido. (a) circuito modulador. (b) Circuito
demodulador. (c) Protétipo completo.

Resultados

Figura 4. Curva de resposta em frequéncia do circuito demodulador

Relacao entrada-saida (V/V)

Frequéncia (Hz)

Conclusoes

Com o intuito de verificar a capacidade do protétipo em
transferir informacdo, utiliza-se como sinal de modulacdo as
seguintes formas de onda em 1 kHz: senoidal, triangular e
quadrada. Apresentam-se na Figura 3 as aquisi¢cdes obtidas. Em
(a) tem-se a onda senoidal, em (b) a onda triangular e em (c) a
onda quadrada. Sendo que o sinal identificado como (1) € o sinal
de modulagdo e (2) o sinal de saida do circuito demodulador.

Figura 3. Testes experimentais com diferentes sinais de modula¢do em 1 kHz.
(a) Sinal senoidal. (b) Sinal triangular. (c) Sinal quadrado.

Observa-se boa similaridade entre o sinal de modulagdo e o
sinal demodulado. A defasagem de 180° entre os sinais se deve
ao fato da caracteristica tipica de um amplificador emissor
comum. Nota-se que por meio das Figuras 3 (b) e (c), o circuito
demodulador possui boa largura de banda, uma vez que
conseguiu demodular sinais de modulacdo com formas de onda
triangular e quadrado. Desta forma, apresenta-se na Figura 4 a
curva de resposta em frequéncia do circuito demodulador. Nota-
se que o sistema apresenta um ganho de -3 dB (~0,7 V/V) na
frequéncia de 12 kHz, aproximadamente, evidenciando que tem
possibilidades de transferir informag@o na faixa de dudio, por
exemplo.

Sendo assim, colocou-se um sinal de dudio como sinal de
modulagdo e conectou-se a saida do circuito demodulador em um
amplificador de dudio. O amplificador foi capaz de reproduzir a
informagdo de dudio transferida pelo protétipo.

O prototipo do circuito de transmissdo de informacdo por
modulacdo AM da intensidade dptica de uma fonte de laser
mostrou-se capaz de transferir informacgdo. Destaque se dd a
largura de banda obtida, uma vez que conseguiu demodular
sinais com formas de onda triangular e quadrado [Figura 3 (b) e
(c)], e apresentou um ganho de -3 dB em 12 kHz (Figura 4),
aproximadamente, o que mostra sua eficicia na transferéncia de
informacdo dentro da faixa de dudio.

O desenvolvimento do trabalho foi potencialmente util para
fixar os conceitos bdsicos de transmissdo de informagdo por
meio de modulacdo e demodulacdo de sinais.
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Resumo - A obsolescéncia programada consiste em redudla eletronicos, seguidos de eletrodomésticos e auteindisse lixo

7

atil de um produto para aumentar o consumo em ersfais produzido é altamente téxico e tem por consequémcia
recentes, fazendo com que os produtos sejam dégesto que aquecimento global, destruicdo da biodiversidadsmaitamento

iniciou as bases da sociedade de consumo atuase Eabalho de florestas e poluicdo generalizada.

tem por objetivo, analisar a possibilidade da trEmmenacao

econOmica, da obsolescéncia programada em uma sesiml Figura 2: Acimulo de lixo eletrénico é um dos prol#mas
crescimento correta e sustentavel. Utilizou-se @tonologia de ambientais mais preocupantes da atualidade
revisdo literaria, onde os resultados iniciais derstsam que a
mudanga é imprescindivel, o planeta apresenta ioslice
exterminio, com o aquecimento global, destruicacataada de
0z06nio e da biodiversidade.

Palavras-chave: obsolescéncia programada; sustentabilidade.

Introducao : . 7 :
O significado de obsolescéncia programada tratdesiecisdo do [EEFay 1 IRAR LA :-.
produtor propositalmente desenvolver, fabricar gribuir um & ; , JIRAR,-COMPR o
produto para consumo de forma que se torne obsoletndo :
funcional especificamente para forcar o consumalaomprar
uma nova geracdo desse mesmo produto. A obsoléscé
programada (figural) surgiu como forma de sanarrige c .
econdmica que acometia o0 mundo na década de XXichates | b/ : : 2
perceberam que, na reducdo da durabilidade dosutpmd Fonte:Dannoritzer (2011).
fabricados, obteriam maior lucratividade e manterempregos

como forma de driblar a crise momentanea. Institnio cartel

denominadd®HOEBUS Este obrigava os fabricantes a descart Metodologia
a tecnologia aplicada de durabilidade, sob permaud& e sancao

OBSOLESCENCIA PROGRAMADA: ICOMPRAD, COMPRAD, MALDITOS!

com o objetivo de se adequar as novas regras. odupdo em Estudo de revisdo literaria, que utilizou para pnbd® de
massa e precos consecutivamente acessiveis, ftnatiuas para informacdes, pesquisa na rede publica de intesites de buscas,
que o consumismo explodisse na década de cinq(&jteo que teses e dissertacdes, leitura, analise e integ@iesade livros,
levou a comprar por prazer e ndo por necessidade. periddicos e documentos. Acompanhada de anotagGes
fichamentos que, eventualmente, poderdo servindaimentacao

Figura 1: Obsolescéncia Programada tedrica do estudo.

Resultados esperados

residuos em insumos para novos produtos, assim

viavel infinito e sustentavel.

Fonte: Publicifique (2016) Discussao
Economistas apontam que a reducdo na durabilidageodiutos

Reformulacao da engenharia e a producao, parddreveséo de

mo

inteligéncia do planeta, onde nada se perde e haodte ser
reaproveitado. Desenvolver uma revolucao cultugaididancas
de mentalidade e paradigmas, para um crescimeatmeste

consumidor a seducdo por adquirir produtos novositts € mercado de mado de obra, e lucratividade da industri

os adquirissem. O propdésito era relacionar feldéa liberdade provocar uma crise sem precedentes no capitaliffap.outro

ao consumo ilimitado (status de poder). Desta dofancou-se lado, estudiosos ambientalistas defendem que rnegdei
as bases da sociedade de consumo atual. A obsw&scésystentabilidade dividem o mesmo territério no etanndo ha

programada faz com que os produtos sejam desciattéste €, como separar, e é necessaria uma mudanca de |@gicaa

causam um grande impacto ambiental, através daswartentes essancia sera “reduzir’; o rastro ecoldgico, o detipio a

tais como a exacerbada producao de lixo, poluig@osférica nos  gyperproducéo e o superconsumo.
corpos hidrico, solo e, como principal causa o tesgento de

matéria prima virgem, pois esta ndo € infinitap@scipais lixos

da obsolescéncia programada (figura 2) séo dersvddaesiduos
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Conclusoes

Concluimos que a mudanca é imprescindivel, o pajéet
apresenta indicios de exterminio, com a aquecimgtabal,
destruicdo da camada de oz6nio e da biodiversidadaundo
vive acelerado desenvolvimento, ha necessidade®mieentrar
esforcos afim de provocar uma economia restauragva
regenerativa, aprimorando a eficiéncia na criagdgmbdutos e
evolucao de projetos e o que seria o fim da ecamanai se tornar
um NoOvo comego.
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Resumo - O estudo busca compreender o comportamento do
gasto publico ambiental da Estancia Turistica de Presidente
Epitacio (SP - Brasil) entre 2004 e 2014. Trata-se de uma
pesquisa exploratoria, descritiva, qualitativa e longitudinal. A
primeira etapa da coleta ocorreu em fontes bibliogrdficas e
documentais, especialmente nas bases do STN e em portais de
transparéncia. A segunda etapa, na qual ocorrerdo entrevistas,
ainda sera realizada. Os primeiros resultados revelam um baixo
e irregular gasto publico ambiental na estancia investigada,
demonstrando que o meio ambiente, no periodo analisado, ndo foi
tratado como uma prioridade politica.

Palavras-Chave: Gasto Publico, Estancia Turistica, Presidente
Epitacio.

Introducao

Pesquisadores do Brasil e do mundo se esfor¢caram para dar
contribuigdes a maior eficacia das politicas ambientais nas ultimas
décadas, embora tenham sido limitados pela dificuldade em
conseguir dados de agéncias de governo. Com o advento do
“governo eletronico”, dados governamentais sdo facilmente
adquiridos, possibilitando a ascensdo de alguns ramos de pesquisa,
como ¢ o caso dos estudos sobre gastos publicos no Brasil.

Atualmente, os gastos publicos sdo estudados no mundo
(DOUGALL; HUGGINS, 2002) e no Brasil (SANTOS, 2004),
embora o pais ainda carega de estudos sobre gastos publicos
municipais. Os estudos realizados neste nivel (GUANDALINI;
BORINELLI; GODOY, 2013; REIS; OLIANA, 2014) ainda sdo
poucos frente ao nimero de municipios brasileiros. Além disso, o
comportamento do gasto ptiblico em estancias turisticas ainda ndo
foi investigado no Brasil.

Diante do exposto, tem-se o seguinte objetivo de pesquisa:
compreender o comportamento do gasto publico ambiental da
Estancia Turistica de Presidente Epitacio (SP-Brasil) (2004-
2014). Especificamente, tracou-se os seguintes objetivos: a)
levantar o gasto publico ambiental da Estancia Turistica de
Presidente Epitacio; b) analisar o gasto publico ambiental da
Estancia Turistica de Presidente Epitacio; ¢) comparar o gasto
publico ambiental da Estancia Turistica de Presidente Epitacio
com o gasto publico ambiental de Santa Fé do Sul (SP - Brasil).

Metodologia

bibliografica e documental ja ocorreram e as entrevistas ainda nao
foram realizadas.

A primeira etapa da coleta de dados compreendeu as seguintes
atividades: amplo levantamento de dados em livros, disserta¢des
e teses, periddicos, sites do STN, TCE-SP, IBGE e em portais de
transparéncia. Na segunda etapa, serdo realizadas entrevistas com
funcionarios publicos responsaveis pelos langamentos das
despesas municipais e/ou politicos responsaveis pela
determinagdo dos valores investidos em meio ambiente na cidade
de Presidente Epitacio, utilizando-se de um instrumento “semi-
estruturado” e de um gravador digital. Ao final, as entrevistas
serdo transcritas, a fim de que possam ser melhor analisadas.

A andlise dos dados preliminar se deu por meio do
procedimento  denominado “Triangulacdo”. Esta técnica
possibilita a sobreposi¢do de dados coletados em fontes distintas
e considera aspectos contextuais em busca de garantir a maxima
descricdo, explicacdo ¢ compreensdo do problema de pesquisa.

Ao final, os dados coletados foram organizados em grafico,
quadro e tabela para apresentag@o.

Resultados

Da perspectiva metodologica, a pesquisa se apresenta como
exploratoria, descritiva e qualitativa. Trata-se de uma abordagem
historica e o método de pesquisa € o estudo de caso.

Ao final da pesquisa, em novembro de 2016, trés técnicas de
coleta de dados serdo usadas, que sdo: a bibliografica, a
documental e a entrevista. Cabe destacar que as pesquisas

A Estancia Turistica de Presidente Epitacio, localizada na
regido Oeste do Estado de S@o Paulo, foi fundada no dia 01 de
janeiro de 1907, por Francisco Guilherme de Aguiar Whitaker, e
recebeu, inicialmente, a denomina¢do de “Porto Tibirigd”. A
fundacdo se deu pela necessidade de ligar, por meio de uma
estrada, o chamado “sertdo desconhecido” e desabitado do Estado
de Sdo Paulo a regido Sul do Estado de Mato Grosso do Sul.

A cidade de Presidente Epitacio, que esta localizada as
margens do Lago Sérgio Motta, possui a 3° maior populacdo da
Regido Administrativa (RA) de Presidente Prudente (composta
por 53 municipios), atrds, apenas, de Presidente Prudente e
Dracena (SEADE, 2015).

Apesar de Presidente Epitacio ser a 3° maior cidade da RA de
Presidente Prudente em termos populacionais, apresenta
resultados pouco expressivos no cendrio econdmico, quando
comparado a outros municipios do mesmo porte e situados na
mesma RA. Em 2012, o Produto Interno Bruto (PIB) da cidade foi
de R$ 534 milhdes, ao passo que Dracena, Adamantina e a vizinha
Presidente Venceslau registraram, respectivamente, PIB de R$
759 milhdes, R§ 641 milhdes e R$ 560 milhdes (SEADE, 2015).

Por carecer de industrias, a economia da cidade, em grande
parte, depende do turismo e da pesca local. Rica em recursos
naturais, como matas e recursos hidricos, e nacionalmente
conhecida como a cidade do “por do sol mais bonito do Brasil”,
todos os anos a cidade recebe milhares de pessoas, grande parte
com o propdsito de pescar no Lago Sérgio Motta e/ou de prestigiar
os eventos locais, como a Epifolia e o Festival de Pesca.
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Tabela 1 — Gasto Ambiental de Presidente Epitacio (per capita) (2004-2014)

Exercicio  Gasto Ambiental Hallji t:ﬁ tes Ga:;‘;z‘:;;z;ltal
2004 R$ 0,00 41.580 R$ 0,00
2005 R$ 0,00 42.084 R$ 0,00
2006 R$ 117.378,88 42.585 R$ 2,76
2007 R$ 56.924,58 39.403 R$ 1,44
2008 R$ 176.888,18 40.775 R$ 4,34
2009 R$ 261.755,15 40.891 RS 6,40
2010 R$ 779.353,58 41.318 RS 18,86
2011 R$ 167.280,39 41.474 RS 4,03
2012 R$ 175.280,13 41.624 R$ 4,21
2013 R$ 113.377,12 43.155 R$ 2,63
2014 R$ 114.491,09 43.348 R$ 2,64

Média RS 178.429,92 - RS 4,30

Fonte: Proprios autores, com base em IBGE (2016) e STN (2016)

Com relagdo ao gasto ambiental per capita apresentado na
tabela 1, destaca-se o fato de o maior gasto per capita ter ocorrido
em 2010, ano em que ocorreu eleigdes no Brasil. Neste ano, o
prefeito de Presidente Epitacio era José A. Furlan, do Partido da
Republica (PR), e o gasto publico ambiental per capita foi de R$
18,86, 0 maior no periodo que compreende 2004 ¢ 2014. Ademais,
observa-se na tabela 1 que o gasto médio anual por pessoa com a
funcdo gestdo ambiental na cidade ¢ de R$ 4,30, nimero que ¢
superado por alguns municipios de grande porte, como Curitiba
(R$ 20,72) e por cidades de médio porte, como Londrina (R$
37,64) e Maringa (R$ 10,23) (REIS; OLIANA, 2014), e que se
mostra superior aos gastos ambientais de outras estancias
turisticas com o mesmo perfil econdmico, como Santa Fé do Sul
(R$ 0,93). Cabe destacar que, nos ultimos anos, Presidente
Epitacio tem apresentado tendéncia de reducdo nos gastos
ambientais.

Grifico 1 — Média Anual do Gasto Ambiental da Estancia Turistica de
Presidente Epitacio

RS 345.917.31

R$ 113.934.11

Sidnei Junqueira
PSB (2013-2016)

RS 87.797.91

José Furlan - PL
(2005-2008)

José Furlan - PR
(2009-2012)

Fonte: Proprios autores, baseado em dados do IBGE (2016) e STN (2016)

O grafico 1 revela que a maior média anual de gastos com o
tema se concentrou no governo de José Furlan (2009-2012) do
Partido da Republica (PR). Somente neste governo foram gastos,
em média, anualmente, mais de 345 mil reais. O gasto ambiental
deste governo superou, inclusive, o gasto ambiental do governo
anterior, que também foi de José Furlan. Nesta ocasido, Furlan
destinou, em média, anualmente, mais de 87 mil reais para a
preservagdo ambiental. O atual governo, que se encerra no ano de
2016, gastou, em média, por ano, mais de 113 mil reais com o
tema. O governo atual pode, ainda que seja pouco provavel,
superar a média de gastos anuais alcangada no governo de Furlan
(2009-2012), porque o computo foi feito até 2014, sendo que os
valores de 2015 e de 2016, que ainda estd em curso, ndo foram
considerados na média anual de gastos ambientais do governo
atual.

Quadro 1 — Médias do PIB e do Gasto Ambiental Per Capita e por Km? de
Presidente Epitacio e Santa Fé do Sul

Santa Fé do Sul
R$ 769.814.897,55

Presidente Epitacio
R$ 656.698.326,12

PIB
Média (2004-2013)
Gasto Ambiental

Meédia (2004-2014) RS 178.429,92 R$27.126,21
Gasto Ambiental
Per Ctg)ita R$ 4,30 R$ 0,93
Média (2004-2014)
Gasto Ambiental
or Km? R$ 141,58 R$ 131,34

P
Média (2004-2014)
Fonte: os proprios autores, com base em IBGE (2016) e STN (2016)

O quadro 1 permite fazer uma comparagdo entre as estancias
turisticas de Presidente Epitacio e Santa Fé do Sul. Percebe-se, de
imediato, que o PIB médio de Santa Fé do Sul entre 2004 ¢ 2014
¢ maior do que o PIB médio de Presidente Epitacio. Isso poderia
sustentar um gasto maior por parte de Santa Fé do Sul com meio
ambiente ¢ mesmo com outras fungdes de governo, mas, na
realidade, ndo ¢ isso que acontece. O gasto ambiental em valores
absolutos, per capita e mesmo por km? de Presidente Epitacio se
mostrou maior do que os de Santa Fé do Sul.

Conclusoes

A priori, pode-se observar que a estancia turistica investigada
gasta relativamente pouco com meio ambiente, quando comparada
com municipios maiores, como Londrina e Maringd, mas
apresenta gastos superiores, quando comparado a Santa Fé do Sul,
apesar de apresentar nos ultimos anos tendéncia de queda nos
gastos publicos ambientais.

A pesquisa revelou ainda que Presidente Epitacio apresenta
gastos ambientais continuos e sistematizados, o que demonstra
uma preocupacdo com o tema e denuncia que a cidade internalizou
a questdo ambiental, o que ndo ocorreu, na mesma propor¢do, em
Santa Fé do Sul. Pesquisas futuras podem explorar temas, como:
a) a eficiéncia e a eficacia do gasto plblico ambiental em
Presidente Epitacio; e b) a relagdo entre cultura ambiental da
populagdo e o gasto publico ambiental; c¢) a influéncia das
ideologias partidarias no gasto publico ambiental.

Referéncias

DOUGALL, D., & HUGGINS, W. Expenditures, investment and
financing for sustainable development in Trinidad and Tobago.
Santiago de Chile: Organizagdo das Nagdes Unidas - Comision
Econdmica para América Latina — CEPAL, 2002

GUANDALINI, N.N; BORINELLI, B; GODOY, D.F.S. Gastos
publicos ambientais nas capitais dos estados brasileiros: um estudo
exploratorio no periodo de 2002 a 2010. Unopar Cientifica, v.14, n.2,
set. 2013

IBGE. Cidades. Disponivel em:
<http://www.cidades.ibge.gov.br/xtras/home.php?> Acesso em: 20 jul.
2016.

REIS, L.G; OLIANA, F.H. Uma analise sobre o comportamento dos
gastos publicos em gestao ambiental na cidade de Londrina — PR. In:
XXI Congresso Brasileiro de Custos, Natal, 2014.

SANTOS, J. J. B. dos. A coordenaciio entre as politicas fiscal e
ambiental no Brasil: a perspectiva dos governos estaduais. Santiago del
Chile: ORGANIZACAO DAS NACOES UNIDAS - Comisién
Econdémica para América Latina — CEPAL, 2004.

SEADE. Informacdes dos municipios paulistas (IMP). Disponivel
em: <http://produtos.seade.gov.br/produtos/imp/>. Acesso em: 17 jun.
2015.

STN. Sistema de Coleta de Dados Contabeis de Estados e
Municipios — SISTN. Disponivel
em:<http://www3.tesouro.fazenda.gov.br>. Acesso em: 13 jul. 2016.

21


http://produtos.seade.gov.br/produtos/imp/

IV MOSTRA CIENTI{FICA, CULTURAL E TECNOLOGICA — IFSP — Campus Presidente Epiticio, 2016.

A- Ciéncias Exatas e da Terra

Desafios para Identificacdo de Anuros em Imagens

Angélica L. M. Queiroz!, César A. Silva?, Andrea P. Jubileu? Linnyer B. Ruiz?

1. Discente do Curso Superior de Tecnologia em Andlise e Desenvolvimento de Sistemas— IFSP — Campus Presidente Epitécio;

2. Docente — IFSP — Campus Presidente Epitacio, Area Computacio.

3. Docente — UEM —Programa de Pds-Graduagdo em Ciéncia da Computacao.

E-mails: laryssa_here@hotmail.com, casilva91@gmail.com, andreapjubileu@ifsp.edu.br, linnyer@gmail.com

Resumo — Neste artigo sdo apresentados os desafios
encontrados no estudo de técnicas para extragdo de
caracteristicas, classificagdo e identificagdo de anuros em
imagens coletadas por Rede de Sensores Multimidia Sem Fios.
Esses desafios foram vivenciados durante uma pesquisa
aplicada que é parte de um projeto de iniciagdo cientifica em
andamento.

Palavras-chave: Anuros, Reconhecimento de objetos, Superpixel.

Introducao

Os anuros (sapos, 1as e pererecas) sao extremamente sensiveis
as mudancas em seu habitat, por isso sdo considerados
bioindicadores da natureza. Esses animais estdo ganhando cada
vez mais importdncia devido ao aumento de trabalhos
relacionados com a preservacdo do meio ambiente e ao grande
investimento para monitorar as dreas de conservacao
(OLIVEIRA et al., 2014).

Dentre as indmeras solu¢oes para monitoramentos ambientais
que utilizam tecnologias de comunicacdo sem fio, destaca-se a
Rede de Sensores Sem Fios (RSSF) (RIVERO, 2011). Essas
redes sdo formadas por centenas ou milhares de nés sensores
para detecgdo de fendmenos tais como iluminacdo, umidade do
ar, temperatura, entre outros (DASGUPTA et al., 2015). Uma
RSSF equipada com nés sensores multimidia (dudio e
imagem/video) é chamada de Rede de Sensores Multimidia Sem
Fios (RSMSF).

O objetivo do projeto é estudar e implementar técnicas de
extracdo de caracteristicas dos anuros para identifica-los nas
imagens coletadas por RSMSF.

A complexidade estd em reconhecer os objetos em diferentes
cenas, posicoes e em todas as condi¢oes possiveis. A iluminacdo,
por exemplo, afeta a aparéncia do objeto, dificultando muitas
vezes a tarefa de identifica-lo (LARA, 2013).

Este artigo apresenta os desafios encontrados ao implementar
as técnicas de extracdo de caracteristicas dos anuros para
reconhecé-los nas imagens.

Metodologia

Para atingir os objetivos deste projeto, inicialmente foi
realizada uma revisdo bibliografica sobre os principais assuntos
desta pesquisa: Técnicas de Reconhecimento de Padroes, Visdo
Computacional, Segmentacdo de Imagens, Aprendizado de
Maéquina e Algoritmos de Classificacdo.

Foi necessario instalar o software Superpixel utilizado para
aplicacdo das técnicas para a extragdo das caracteristicas,
treinamento e identificacdo dos anuros em imagens.

Para dar andamento a pesquisa foi necessario um computador
com acesso a internet que foi disponibilizado pelo IFSP —
Campus Presidente Epitacio.

Resultados

Na execucdo do projeto foi utilizado o software Superpixel
que permite a captura de redundancia na imagem e reduz
significativamente a complexidade das tarefas subsequentes de
processamento de imagens. Esse software tem-se revelado cada
vez mais util para aplicacdes tais como estimativa de
profundidade e segmentacdo de imagens. Os seus principais
beneficios sdo: sua rapidez, a facilidade na usabilidade e a
producdo de produtos de alta qualidade de segmentacdo
(ACHANTA, 2010).

A primeira dificuldade encontrada foi a instalagio do
Superpixel. Mesmo seguindo as instru¢oes do guia de instalacdo
da aplicacgdo base e suas dependéncias, ndo foi possivel instalar o
Software no sistema operacional Windows 10. Por isso optou-se
em utilizar o sistema operacional Ubuntu 15.10 e o processo de
instalagdo ocorreu sem dificuldades.

A proxima etapa foi instalar a RSMSF para adquirir um
conjunto de amostras de imagens de anuros. Essa rede foi
instalada no randrio que é mantido pela Universidade do Oeste
Paulista — UNOESTE. Essa rede é formada por
microcontroladores Arduino equipado com cdmera OV2640,
shield ArduCAM e com o médulo XBee para a transferéncia das
imagens até a estacao base. As imagens capturadas possuem
tamanho de 320x240 pixels e resolucdo de 96x96 pixels por
polegada (ppp). A Figura 1 mostra uma imagem do ranério que
foi capturada pela RSMSF.

Figura 1. Imagem de Randrios capturada por uma RSMSF

As imagens usadas neste projeto sdao de baixa qualidade e
foram usadas para um teste inicial para saber como o algoritmo
de classificacdo se comporta. O tempo de transferéncia das
imagens até a estacdo foi em média trés minutos. Estima-se que
imagens de maior tamanho e resolucdo gastem mais tempo e
consequentemente mais energia dos n6s sensores da rede.

A baixa qualidade das amostras de imagens obtidas
influenciou no processo de segmentacdo para identificacdo dos
anuros.
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Dois cendrios de testes foram definidos para avaliagdo do
processo para identificacdo de anuros em imagens, sendo que em
cada cenario foram utilizadas um total de 40 amostras de
imagens, sendo 30 para treinamento e 10 para classificacdo. No
primeiro cenario as imagens foram editadas acrescentando
contraste e brilho, como mostra a Figura 2, enquanto que no
segundo cenario foram utilizadas as imagens originais.

Figura 2. Imagem editada com mais brilho e contraste

O treinamento foi um processo bastante demorado. Os
atributos extraidos dos Superpixel foram separados por suas
classes. No cendrio de Teste 1 a classe 1 era equivalente aos
anuros, os objetos em questdo. Na classe 2 encontravam-se as
imagens irrelevantes, mais precisamente o fundo.

No cendrio 2, os atributos foram separados em cinco classes: a
primeira equivalente aos anuros, a segunda a bacia, a terceira ao
chao, a quarta a parede e a quinta aos outros objetos que ndo se
encaixam nos anteriores. A Figura 3 mostra a extracdo de
caracteristicas do cendrio de teste 2.

Figura 3. Extragdo de caracteristicas do cendrio 2.

Gerador de Banco de Imagens de Treinamento e Teste

Classificar

CrossValid

Segmentos [ ] 86
sigma [N ] 3.00
Compactness [ | 11.00

Classe Atual [NNNENEGG | 4

Depois de finalizada a etapa de treinamento, o préximo passo
foi a classificagdo feita pelos algoritmos: J48, Random Forest e
Random Tree com dez imagens para cada cendrio de teste. Entdo

foi realizada a avaliacdio de desempenho dos diferentes
classificadores.

Os algoritmos de aprendizagem utilizaram as caracteristicas
extraidas pelo software Superpixels separadas por suas classes.

O algoritmo Random Forest obteve melhor resultado nos dois
cendrios avaliados, alcancando 93,97% de instancias
corretamente classificadas no primeiro cenério e 71,63% de
instancias corretamente classificadas no segundo cenario. Desse
modo conclui-se que a edi¢do das imagens contribuiu para o
processo de classificacdo de anuros.

Conclusoes

A instalacdo do Superpixel foi um desafio, no entanto o
software é de facil usabilidade, o que torna menos complexo o
processo de reconhecimento.

Apesar de ter sido bastante demorada a etapa de treinamento,
para obter resultados conclusivos, hd a necessidade de mais
treinamento, com quantidades maiores de imagens.

Os resultados dos classificadores foram satisfatérios no
cendrio 1 quando comparados com o cendrio 2. Todavia, ndo se
pode afirmar que seja devido a edi¢ao das imagens, pois ainda ha
um fator em conjunto com isso: neste cendrio havia apenas duas
classes.
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Resumo - Apesar dos grandes avangos nos Gltimos anos na area
médica, ainda existem doencas pouco estudadas, ou que ja
foram bastante estudadas, porém, ndo foi desenvolvida uma
metodologia concreta de diagnéstico. Uma dessas é a Doenca de
Parkinson, tal doenca até hoje ndo possui uma forma de
diagnostica-la. Atualmente, o processo envolve descartar todas
outras doengas para dizer entdo que 0 paciente possui
Parkinson. Muitas vezes envolve exames e procedimentos caros
e recursos que ndo estdo disponiveis em muitas localidades.
Pensando nesta problemética, este trabalho buscou formas de
criar uma metodologia eficaz para de fato diagnosticar o
Parkinson de forma objetiva, precisa e barata, de maneira que
0s recursos envolvidos possam chegar aos locais mais
longingquos sem maiores esforgos.

Palavras-chave: Parkinson, aprendizado de maquina.

Introducéo

O Parkinson é uma doenca neurodegenerativa caracterizada
por hipomimia, postura curvada, rigidez muscular, tremor
intenso entre outros sintomas (ROBBINS et al., 1996). O inicio
dos sintomas ocorre quando ha uma perda significativa de
neurdnios dopaminérgicos da substancia negra (RIEDER et al.,
2007). Do ponto de vista neurolégico a doenca é caracterizada
pela perda neuronal e acimulo de corpusculos e neuritos de
Lewy (YU et al., 2004).

As causas do surgimento do Parkinson em uma pessoa ainda
s8o desconhecidas e muitas vezes séo relacionadas a mais de um
fator. Sabe-se que disfuncBes mitocondriais, danos oxidativos,
fatores ambientais e predisposicdo genética sao fatores altamente
ligados ao surgimento da doenga (HATTORI; MIZUNO, 2004)
(MCGEER; MCGEER, 2004).

A partir dessa problemaética, é possivel encontrar na literatura
trabalhos que utilizam metodologias de aprendizado de maquina
juntamente com processamento de sinais naturais na tentativa de
se criar formas de diagndstico desta patologia. Em Sakar et al.
(2013), por exemplo, utilizou-se a voz do candidato para realizar
este tipo de diagndstico, uma vez que a voz é comprometida com
0 passar do tempo.

A maioria dos trabalhos, utiliza-se 0 processamento da voz
do candidato, e em sua maioria adotam este tipo de
processamento de sinal aliado a métodos de aprendizado de
maquina (SAKAR et al, 2013).

Metodologia

Todo o processo se inicia fornecendo ao candidato oito
gabaritos impressos na cor preta em uma folha das quais quatro
sdo espirais e quatro sdo meandros. A partir de entdo, é fornecido
ao candidato, uma caneta de cor azul, e entdo o candidato deve
tracar de proprio punho uma linha o mais proximo possivel do
gabarito. A Figura 1 mostra uma espiral de um candidato, e a
Figura 2 um meandro.

Figura 1. Exemplo de gabarito em espiral com tracado de um candidato a ter a
doenga.

Fonte: Elaborado pelo autor.

Figura 2. Exemplo de gabarito meandro com tracado de um candidato a ter a
doenga.

Fonte: Elaborado pelo autor.

Observa-se que deve haver uma distin¢éo clara de cores entre
0 gabarito (preto) e o tracado do candidato (azul). Tal distin¢éo
serve para a extracdo das imagens em etapas posteriores.

As imagens sdo digitalizadas para que o processo de
tratamento (pré-processamento das imagens), separacdo do
gabarito e do tracado do candidato se iniciem.

Sdo aplicados filtros nas imagens digitalizadas afim de
remover ruidos e conseguir separar a imagem do gabarito da
imagem do tracado do candidato. A extra¢do do gabarito é feita
aplicando-se uma sequéncia de quatro filtros nesta ordem
especifica: borramento da imagem, threshold, erosdo (do inglés
erode) e uma dilatacdo (do inglés dilate). Com isto tem-se o
gabarito extraido das imagens do candidato.

O prdximo passo € extrair o tragado feito pelo candidato. Para
realizar esta tarefa é aplicado outra sequéncia de filtros. E
aplicado um borramento, um filtro de média e por fim um
threshold para ambas figuras (espiral e meandro). Com estes dois
processos concluidos para cada uma das oito imagens do
candidato, tem-se entdo para cada entrada a geracdo de outras
duas imagens derivadas da entrada, uma contendo o gabarito e
outra contendo o tragado do candidato.

Estas duas imagens entdo passam por um processo chamado
de afinamento. Esse processo consiste em remover todos pixels
até que a largura do tragado na imagem tenha apenas um pixel de
espessura. Para realizar este processo, foi escolhido o algoritmo
de afinamento de Zhang-Suen (Zhang; Suen, 1984). A escolha
deste algoritmo deve-se a sua robustez e na literatura recente
encontram-se muitos trabalhos que o utilizam.

A partir das investigacbes realizadas na literatura, foram
escolhidas nove métricas para serem extraidas das imagens em
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questdo. Para melhor entendimento, foram adotadas siglas para
denotar valores do tragado do candidato (HD) e valores do
tracado do gabarito (FT). Sdo elas: Root Mean Square (RMS),
maior diferenca entre o raio do tragado do candidato e do
gabarito, menor diferenca entre o raio do tracado do candidato e
do gabarito, desvio padrdo entre 0 HD e o FT, Mean Relative
Tremor (MRT) (PEREIRA et al., 2015), valor maximo do FT,
valor minimo do FT, desvio padréo calculado sobre os valores do
FT e quantidade de transposicfes do gabarito.

Realizada a etapa de coleta de dados das amostras de
imagens, passa-se entdo para a fase de treinamento dos métodos
de aprendizado de maquina. Para realizar esta tarefa, uma
porcentagem dos dados é usada para treinamento e uma
porcentagem para testes.

Foram também utilizados mais de um método de aprendizado
de maquina, que sdo: OPF (Optimum-Path Forest) (PAPA et al.,
2012), Bayes (Naive Bayes Classifier) (PEDREGOSA et al.,
2011) e SVM (Support Vector Machine) (HSU, 2003).

Resultados

candidatos. Nenhum deles é possivel dar uma resposta vaga, uma
vez que todos eles analisam a motricidade do candidato.

O custo sempre foi um fator relevante na escolha dos testes.
Basicamente o custo utilizando a metodologia deste trabalho
envolve a impressdo dos gabaritos em folha sulfite, uma caneta, e
um computador. Pode-se utilizar um notebook, para instalacdo e
utilizacéo do programa de analise de imagens desenvolvido.

Por fim, observando a forma com que o Parkinson &
diagnosticado nos dias de hoje, esta metodologia torna-se uma
ferramenta importante na hora da tomada de decisdo do médico.
O objetivo do projeto ndo é substituir o médico, mas sim, criar
uma metodologia objetiva que dé suporte para a tomada de
decisdo sem que sejam necessarios exames caros € complexos,
que muitas vezes ndo podem ser realizados na hora ou que em
determinadas localidades nem se quer sdo possiveis de serem
realizados.

Referéncias
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escolha da porcentagem de treinamento e testes.
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Tabela 1. Resultados obtidos com o gabarito espiral.

Espiral
OPF (%) Bayes (%) SVM (%)
Espiral 1 63.44 60.66 50.00
Espiral 2 55.11 56.46 50.00
Espiral 3 51.65 53.68 50.00
Espiral 4 69.67 72.37 50.00

Fonte: Elaborado pelo autor.

Tabela 2. Resultados obtidos com o gabarito meandro.

Meandro
OPF (%) Bayes (%) SVM (%)
Meandro 1 48.12 48.80 50.00
Meandro 2 57.21 58.56 50.00
Meandro 3 64.04 64.04 50.00
Meandro 4 58.56 59.91 50.00

Fonte: Elaborado pelo autor.

Conclusdes

A metodologia apresentada neste trabalho mostrou-se ser uma
forma valida de realizar o diagnostico. Ainda é possivel melhorar
os resultados do estudo, atrelando outros atributos as amostras,
como idade e sexo.

Um ponto forte do trabalho estd na simplicidade e na
objetividade dos testes sugeridos a serem feitos com o0s
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Resumo - O Programa de Saude da Familia (PSF) é a
estratégia definida pelo Ministério de Saude para oferecer uma
aten¢do basica mais resolutiva e humanizada no pais.
Atualmente toda a parte burocratica dos postos é feita de forma
manual, desde o cadastro até o agendamento de consultas,
utilizando assim muitos papéis (uma ficha por paciente). Existe
neste setor uma demora no atendimento, devido a requisi¢do dos
documentos do paciente, gerando insatisfacdo. Este artigo
apresenta uma proposta de modelagem de um sistema de
gerenciamento integrado para UBS'’s, sua finalidade é facilitar
o trabalho dos profissionais da saude, tornando o processo mais
eficaz.

Palavras-chave: PSF, modelagem, prototipa¢do.

Introducao

O Programa Saude da Familia (PSF) foi implantado no Brasil,
pelo Ministério da Satde em 1994. O programa inclui a¢des de
promogdo da saide, prevengdo, recuperagdo, reabilitagdo de
doengas e agravos mais frequentes (ASF, 2015).

Para ser incluido no PSF a pessoa necessita apresentar o cartdo
da unidade de satide (SUS) ou RG e comprovante de residéncia.
Nao ¢ cobrada nenhuma taxa. O tnico requisito é ser cadastrado
pelo programa e residir no bairro ou area de abrangéncia da
unidade de saade (SUS, 2015).

Na cidade de Presidente Epitacio/SP, quando um paciente
chega em uma das unidades de PSF, ele apresenta um documento
pessoal e aguarda até que a secretaria localize sua ficha de
cadastro num arquivo, para sé entdo dar prosseguimento no
atendimento. Este processo manual geralmente demanda tempo,
conforme relatado por alguns dos profissionais dos Postos de
Saude visitados. Com isso, a insatisfacdo de algumas pessoas
durante este processo ¢ notoria.

Dado este cenario, a implantagio de um sistema de
informag@o para informatizag@o e centraliza¢do das informagdes
de todos os pacientes atendidos na cidade faz-se necessario, de
forma a proporcionar um menor tempo de atendimento no
momento em que um paciente chega a um PSF, além de varios
outros beneficios que esse sistema pode trazer.

Desta forma, o presente artigo apresenta as consideragdes
iniciais acerca de um sistema de informag¢do para o problema
relatado anteriormente, bem como o trabalho que ainda esta para
ser realizado até a finalizagdo do projeto.

Metodologia

Considerando a proposta inicial do projeto, na qual visa
apresentar uma modelagem e prototipacdo de um sistema de
gerenciamento integrado para UBS’s, varias etapas até a
conclus@o foram e ainda estdo sendo executadas, visto que a
execugdo do projeto encontra-se ainda em sua fase inicial.

As atividades previstas para realizagdo, num primeiro
momento, sdo de pesquisa acerca do tema central do projeto. O
entendimento de como funciona a Rede Publica de Saude e suas

principais deficiéncias e necessidades sdo o alicerce para a
realizagdo de uma boa engenharia do sistema de informagao que
deseja-se propor. Nesta etapa, incluem-se consultas as
referéncias bibliograficas e levantamento de requisitos realizado
diretamente em um dos PSF’s.

Adicionalmente, também ¢é necessario um estudo sobre quais
ferramentas serdo utilizadas para o desenvolvimento do sistema
como, por exemplo, a linguagem de programagdo que deve ser
adotada, o banco de dados que pode ser utilizado, dentre outras,
bem como a infraestrutura necessaria para que o sistema tenha
&xito em seu objetivo.

Apds a realizagdo deste estudo inicial, o proéximo passo é a
elaboragdo de uma modelagem do sistema e o desenvolvimento
de um prototipo, para que seja possivel a realizagdo de testes
iniciais e corre¢do de eventuais problemas de projeto. Os
equipamentos necessarios para o desenvolvimento desta etapa ja
estdo disponiveis no campus, sem a necessidade de aquisicdo de
material. Os softwares utilizados serdo de codigo aberto, dois
quais podem ser utilizados sem custo ou qualquer restri¢ao.

O aluno pode realizar o trabalho em qualquer local, dispondo
também dos ambientes proporcionados pelo IFSP-PEP, como:
sala de monitoria e pesquisas; biblioteca; laboratorios de
informatica, dentre outros ambientes. (ROSARIO, 2005).
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Figura 1: Modelagem do Banco de Dados - PSF.
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Resultados

Como apresentado na seg@o anterior, a fase inicial do projeto
compreendeu a realizagdo de um estudo inicial sobre o tema,
bem como das ferramentas necessarias para o desenvolvimento
da modelagem e prototipagdo. Estudos da plataforma de conexdo
TCP/IP também estdo sendo realizados, visto que, para que seja
possivel a implantagdo de um sistema integrado entre varias
UBS’s, a comunicagdo via este tipo de protocolo faz-se
necessaria.

Na fase de levantamento de requisitos, realizada em uma das
UBS’s do municipio de Presidente Epitacio/SP, foi possivel
constatar que alguns processos ja utilizam um sistema contratado
pela prefeitura, porém ndo como um sistema integrado. A partir
deste primeiro levantamento foi possivel criar um esbogo da
modelagem do banco de dados utilizada pelo sistema atual. A
Figura 1 apresenta a modelagem criada a partir do levantamento
de requisitos.

Utilizando como base a modelagem apresentada, a proxima
etapa do projeto ¢ verificar se ela atende as exigéncias do
projeto, de ser um sistema integrado que atenda varias UBS’s e,
caso ndo seja, realizar as alteragcdes necessarias para sua
adequagao.

Com a modelagem realizada, espera-se que o prototipo a ser
desenvolvido atenda aos requisitos impostos pelo sistema.

Conclusoes

A elaboragdio de uma modelagem para um sistema de
gerenciamento integrado para UBS’s envolve varios fatores para
o seu desenvolvimento. O entendimento de como funciona a
Rede Publica de Saude, mesmo que parcialmente, ja € um avango
significativo para os autores do projeto. Adicionalmente, o

estudo aprofundado e aplicado de ferramentas de
desenvolvimento sdo de grande valia para o desenvolvimento
pessoal e profissional do aluno bolsista.

Espera-se, ao final do projeto, o desenvolvimento de um
prototipo de um Sistema de gerenciamento Integrado para UBS’s
que seja capaz de simular e atender o objetivo proposto
inicialmente, de forma tornar o atendimento mais agil e eficiente,
diminuindo a insatisfa¢do dos pacientes atendido.
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Resumo

As blendas ternarias etanol/biodiesel/6leo de soja tém como
objetivo reduzir a utilizacdo do diesel e expandir nichos da
matriz energética. No entanto, € necessdria a andlise da
miscibilidade entre os componentes, etanol, 6leo de soja e o
biodiesel atraves da construcdo de um diagrama de fases
ternario das blendas e a caracterizacdo da interacdo entre eles
para propor a melhora em suas caracteristicas. O diagrama
obtido apresentou uma regido de imiscibilidade e outra com
miscibilidade entre os componentes, caracteristico de misturas
entre dois pares misciveis: biodiesel-etanol e biodiesel-6leo de
soja e um par parcialmente miscivel: etanol-6leo de soja. Os
componentes das blendas contém moléculas distintas em suas
composi¢des e em distintas fragBes relativas, o que permite
diferentes propriedades. De particular interesse é a deteccéo do
fendbmeno de interacdo entre as moléculas de etanol, éleo de soja
e do biodiesel via espectroscopia vibracional na regido do
Infravermelho.

Palavras-chave: biodiesel, diagrama ternario, espectroscopia.

Introducéo

A solubilidade do etanol no 6leo de soja depende, entre outros
fatores, da composicdo do 6leo de soja, conteldo de agua na
mistura, e da temperatura, podendo resultar em instabilidade do
combustivel devido a separagdo de fases [1].

A prevencdo desta separacdo pode ser realizada de duas
maneiras: pela adi¢do de um emulsificante, que tem a funcéo de
suspender pequenas gotas de etanol no 6leo de soja, ou pela
adicdo de um surfactante, que atua como um agente de ligacéo
através da compatibilidade molecular e de sua estrutura para
produzir uma mistura homogénea. Um surfactante adequado para
a mistura de etanol e 6leo de soja € sugerido por conter tanto a
parte lipofilica e a parte hidrofilica, a fim de obter uma mistura
miscivel entre o 6leo de soja e o alcool. Estruturas quimicas tais,
podem ser encontradas no biodiesel [2].

Espectros  vibracionais sdo  sensiveis a interagOes
intermoleculares. Isto é demonstrado pelas diferengas vista em
espectros que ndo mostram apenas a perda de bandas laterais de
rotacdo, mas também as alteragfes na intensidade do perfil e
posicdo. As ligacdes de hidrogénio fornecem os efeitos mais
intensos, mas até mesmo a fraca interacdo de Van der Waals
pode modificar significativamente espectros [3].

Na abordagem da espectroscopia de absorcdo no
infravermelho, a informacg&o sobre as interacGes intermoleculares
em misturas podem ser detectadas através da variacao relativa de
bandas de vibragdo espectroscdpica [3]. A espectroscopia de
absorcéo na regido do infravermelho é muito sensivel a formacéo
de ligacéo de hidrogénio.

Metodologia

componente, em tubos de ensaio de 10 mL. Apds agitacdo
mecénica utilizando um agitador de tubos do tipo vortex por
alguns minutos, os tubos permaneceram em repouso e a
miscibilidade das fases verificada por inspecéo visual.

A Figura 1 representa o diagrama ternario entre biodiesel,
etanol e 6leo de soja, sendo as andlises de espectroscopia
realizadas nas misturas misciveis.

Figura 1. Diagrama de fases ternario com etanol (E), biodiesel (B) e 6leo de soja
(Os), a temperatura de 30 °C.
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Fonte: SERIBELI, F. L., 2013.
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Resultados

As blendas ternarias de biodiesel, etanol e 6leo de soja foram
preparadas em propor¢des de 0% a 100% em volume de cada

De acordo com a Figura 2, os espectros de infravermelho das
blendas ternérias, as interacdes intermoleculares entre os
componentes das blendas sdo demonstradas através de
deslocamentos de bandas caracteristicas, (O-H) para o etanol e
(C=0) para os ésteres metilicos (biodiesel), confirmando que as
ligacdes de hidrogénio entre (O-H-----O=C) podem ser
caracterizadas por dados espectrais em misturas liquidas [4].

Figura 2. Espectros vibracionais de absor¢ao na regido do infravermelho para as
blendas ternarias, com 40% de biodiesel, na regi&o entre 4000 e 500 cm™.
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Conclusdes

O biodiesel interage com o dleo de soja e com o etanol em
toda a extensdo das misturas analisadas, de acordo com o0s
espectros vibracionais de absorcdo na regido do infravermelho e
dos testes de estabilidade das misturas obtidas pelo diagrama
ternario. Pode-se observar uma significativa evolugdo da posicéo
das bandas caracteristicas do biodiesel, etanol e do 6leo de soja
com as alteragBes na composicdo das blendas, e alguns
deslocamentos nas posi¢fes de bandas de absor¢cdo demonstram
interacGes intermoleculares do tipo ligacdo de hidrogénio entre o
grupo hidroxila do etanol e o grupo carbonila do éster.
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Resumo - Esse projeto tem como objetivo a implementagdo de
uma plataforma de mundo virtual que permita a integragdo
entre jogos educativos. A plataforma permite que as criangas
interajam uma com as outras e com o professor em ambiente
virtual, como também com um atendente virtual que auxiliard
durante as atividades. A plataforma simula um ambiente escola
onde em cada sala hd um conjunto de desafios desenvolvidos
para auxiliar no processo ensino-aprendizagem. Os usudrios
cadastrados no servidor responsavel por gerenciar o ambiente
virtual poderdo interagir e visualizar os outros usudrios que
pertencem ao mesmo grupo ou turma.

Palavras-chave: Desenvolvimento de Jogos; Jogos Educativos;
Mundo Virtual.

Introducao

Nos ultimos anos constatou-se que a principal forma de
entrada ao mundo digital para criangas e jovens foram os jogos
digitais, sendo que o entretenimento digital ¢ uma das areas que
mais cresce no mundo (PERUCIA et al., 2005).

No Brasil, dados da ABRAGAMES (2015), Associagdo
Brasileira das Desenvolvedoras de Jogos Eletronicos, indicam
um forte crescimento no mercado de desenvolvimento do pais
nos ultimos anos.

Os jogos educativos sdo ferramentas importantes ¢ atrativas
para auxiliar no processo ensino-aprendizagem, pois fornece um
ambiente intuitivo e de facil acesso para criangas, permitindo que
as mesmas tenham contato com os conteiidos programaticos da
escola, juntamente com a diversio de um jogo eletronico
(SANTOS et al. 2012).

O presente projeto tem como objetivo o estudo sobre mundos
virtuais multijogadores, a especificagdo e implementagéo
preliminar de uma plataforma de mundo virtual multijogador
utilizando o modelo cliente-servidor ¢ multiplataforma.

A implementagdo do servidor de gerenciamento de mundo
virtual fard o gerenciamento dos usuarios, jogos educativos, fases
jogas pelos usudrios, com também pontuagdo e o avatar do
alunos. Para esse ambiente sera desenvolvida uma interface
intuitiva capaz de gerenciar o servidor.

Metodologia

O servidor de gerenciamento do mundo virtual proposto faz
parte de um projeto de maior abrangéncia, que versa sobre o
desenvolvimento de um ambiente multiusuario de suporte ao
processo ensino aprendizagem através de jogos educativos para
WEB e dispositivos moveis.

O desenvolvimento do projeto iniciou com uma pesquisa
detalhada para o entendimento das caracteristicas dos mundos
virtuais multiusuarios, como também o modelo cliente-servidor e
as tecnologias envolvidas, com base nesse estudo foi definida a
utilizagdo da linguagem Java no desenvolvimento do servidor,

pois a mesma permite a comunicagdo clientes
implementados em diversas ferramentas.

Com as ferramentas definidas foi realizada a especificacdo das
funcionalidades da plataforma de mundo virtual para jogos
educacionais e a defini¢do da comunicagdo entre os jogos WEB e
de dispositivos moveis e o servidor a ser implementado.

Apds a implementacdo do servidor serd definida uma
biblioteca que serd utilizada no desenvolvimento dos jogos
educativos a serem adicionados a plataforma. E como atividade
final serd realizada a adaptacio de um jogo educativo
desenvolvido anteriormente para funcionamento na plataforma
de mundo virtual implementada.

Na implementacdo do projeto sdo utilizadas as seguitnes
ferramentas:

e Unity 3D com a linguagem de programacao C#, que
permite o desenvolvimento de jogos e aplicacdes para
dispositivos moveis, ¢ utilizado para a definicdo da
comunicac¢do a ser implementada dentro dos jogos para
que o mesmo possa ser integrado a plataforma a ser
desenvolvida por esse projeto;

* NetBeans, onde estd sendo implementado o servidor de
mundo virtual, utilizando a linguagem Java, com a
utilizagdo de threads para a execugdo de varias agdes
concorrentemente e para a comunicagdo sio utilizados
sockets TCP/IP.

com

Resultados Obtidos e Esperados

O desenvolvimento do projeto, até o presente momento,
obteve como resultados os itens elencados a seguir.

*  Relatdrio técnico, parcialmente redigido, contendo todo
o estudo realizado, a especificagdo das funcionalidades
e comunicagdo da plataforma para jogos em mundos
virtuais e todo o desenvolvimento da aplicagéo.

*  Especificacdo do protocolo comunicagdo utilizado para
a troca de dados entre os clientes (jogos) e o servidor de
mundo virtual, como também entre o servidor ¢ a
interface de gerenciamento do mundo virtual.

* Modelagem dos dados a serem armazenados pelo
servidor de mundo virtual para gerenciar o
funcionamento dos jogos educativos.

Com o término do projeto espera-se que se obtenha os
seguintes produtos:

*  Protdtipo da plataforma de mundo virtual para jogos
educativos implementada em linguagem Java, com
todas as funcionalidades de gerenciamento de usuarios,
jogos, fases, avatares, pontuagdo e fases concluidas de
cada um dos usuarios.

* Conjunto de classes em C# a ser utilizadas na
comunicagdo entre os jogos ¢ o servidor de mundo
virtual, que visa facilitar a integragdo dos jogos
desenvolvidos em C# no Unity3d.
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* Manual de conexdo contendo o detalhamento da
comunicagdo dos jogos com o servidor de mundo
virtual especificado e implementado por esse trabalho.

e Jogo educativo adaptado para o funcionamento em
conjunto com o servidor de mundo virtual, sendo que o
jogo foi desenvolvido em um projeto anterior e utilizara
a biblioteca de classes desenvolvida no projeto.

Conclusoes

A utilizagdo de jogos educativos como suporte ao ensino de
infantili ¢ de grande importdncia no processo ensino-
aprendizagem, pois permite que o educando utilize de
dispositivos moveis de comunicagdo para a fixa¢do de conteudo
associado ao ambiente escolar de forma ludica.

A utilizagdo de um mundo virtual que integra os varios
componentes curriculares em um s6 ambiente possibilita o
aprendizado de diferentes conteidos em uma interface unica e
simples.

A interagdo entre os alunos dentro de um ambiente virtual
auxilia no desenvolvimento de relagdes interpessoais, tornando o
aprendizado colaborativo mais atrativo e interessante, sendo que
o aluno em sua propria casa possa interagir com um colega que
esteja a distancia.
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Resumo - A crescente utilizagdo de veiculos ndo tripulados nas
areas da seguranca e indistria vem tornando os estudos de
navegacdo autbnoma muito importantes. Estes veiculos
necessitam de sensores e visdo omnidirecional, tendo uma visao
horizontal de 360° que pode ser conseguido através de diversos
tipos de cAmeras.

O sistema de visé@o com melhor custo beneficio é o catadidptrico,
porém esse sistema possui resultados distorcidos necessitando de
retificagdes para a sua utilizacdo. O objetivo deste projeto €
estudar as técnicas e modelos para a retificagéo e transformacéo
de imagens omnidirecionais em imagens panoramicas
determinando a melhor abordagem para tomada de deciséo.

Palavras-chave: Imagens Catadidptricas; Retificacdo; Visao
Computacional; Imagens Panoramicas

Introducéo

As imagens omnidirecionais sdo utilizadas em Viséo
Computacional para orientar a havegacdo dos robds dentro de um
ambiente, trabalhando como uma imagem panordmica, ou seja,
mostrando todos os lados de um ambiente a partir de uma s6
imagem e diminuindo a quantidade de cdmaras utilizadas na viséo
desses robds, como também a complexidade da juncdo das
imagens de diversas camaras (GASPAR, 2002; VASSALO et al.,
2007).

Esses sistemas podem ser obtidos através da combinacéo
das imagens provenientes de uma Unica cdmara que gira em torno
de um eixo, de imagens oriundas de diversas camaras, de camaras
com lentes fisheye ou através da combinacdo de uma cdmara com
um espelho (GRASSI JR; OKAMOTO JR, 2006).

Os sensores catadioptricos sdo formados por lentes e
espelhos. Os principais espelhos utilizados na construcdo desse
tipo de sensor sdo planos, conicos, hiperbolicos, parabolicos e
esféricos. A determinacdo das relacdes entre 0s pontos da cena e
o0s da imagem envolve um processo de calibracdo detalhado e esta
modelagem depende do formato do espelho (BAKER e NAYAR,
1999).

O presente projeto tem como objetivo investigar as
técnicas e modelos utilizados na retificagdo das imagens
omnidirecionais catadidptricas obtidas com cameras com espelho
cbnico, como também as técnicas para a geracdo de imagens
panoramicas a partir de imagens omnidirecionais catadioptricas,
que sera utilizado para a navegagdo de veiculos autbnomos ndo
tripulados.

Metodologia

O presente projeto visa dar inicio a um projeto de
pesquisa de maiores proporcdes, que versa sobre a navegacao de
veiculos autdnomos ndo tripulados de baixo custo. Essa etapa do

projeto de navegacdo apresenta as técnicas para retificacdo das
imagens omnidirecionais e tem a sequéncia de atividades abaixo.

1. Pesquisa utilizando a internet para a estudo e
entendimento das imagens omnidirecionais
catadioptricas;

2. Estudo sobre a utilizacdo da ferramenta MATLAB
para o processamento de imagens;

3. Estudo e implementacdo das rotinas de
processamento de imagem necessarias para a
solucéo do problema;

4. Estudo e descricdo das técnicas utilizadas para a
retificacdo e geracdo de imagens panoramicas a
partir de imagens omnidirecionais catadidptricas;

5. Implementagdo das técnicas e modelos de
retificacdo e geracdo de vista panoramica no
MATLAB;

6. Andlise comparativa dos modelos e técnicas
implementadas utilizando o software MATLAB;

7. Implementacdo das técnicas e modelos de
retificacdo e geracdo de vista panoramica das
imagens omnidirecionais em uma linguagem de
programac&o comercial.

No processo de geragdo de vista panoramica foram realizadas
pesquisa sobre os modelos utilizados, e para a obtencdo da
imagem panoramica é necessario 0 mapeamento da imagem
original em coordenadas polares, onde o centro das coordenadas é
0 ponto mais alto do espelho e o raio maximo é a borda inferior
do espelho. Desta forma a partir das coordenadas na imagem
panoramica € possivel calcular as coordenadas do pixel
correspondente na imagem original com as equagdes em (1)
(SPACEK, 2005).

I'm
= —rfl
2

Ym
L
"m

1y =

@
Onde: x, Yy - s@o coordenadas da imagem panoramica;
Xm, Ym - $80 as dimens@es da imagem desejada
I'm - raio do espelho
0i - angulo em radianos do pixel desejado
h; - é a distancia do centro ao pixel.

Para de terminar as dimensfes da imagem panoramica o
valor de xm deve ser escolhido e o de ym deve ser calculado com a
equacao (2).
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A escolha do valor de xm interfere diretamente na
qualidade da imagem obtida; valores muito altos levam a uma
imagem com pouca qualidade, principalmente na regido
correspondente ao centro da imagem omnidirecional.

Resultados e Discussdes

Conclusdes

Com a utilizagdo do MATLAB foi possivel a aplicacdo das
equacbes (1) sobre a imagem omnidirecional catadioptrica,
apresentada na Figura, dessa forma realizando a geracdo da
imagem panordmica, tornando a compreensdo da imagem mais
eficaz para os olhos humanos e para a interpretagao rohotica..

Figura 1. Imagem Omnidirecional Catadioptrica.

Fonte: Google.

A Figura 2 apresenta a imagem panoramica gerada a partir da
imagem omnidirecional catadidptrica da Figura.

Figura 2. Imagem Panoramica.

Fonte: Autor prdprio.

Os resultados ainda esperados com o desenvolvimento do projeto
sdo elencados nos itens a seguir.

e Relat6rio com informac8es sobre todo o processo de
retificacdo e geracdo de imagens panoramicas.

e Conjunto de classes implementadas em Java que sera
utilizada na geracdo de imagens panoramicas a partir
de imagens omnidirecionais catadidptricas e na
retificacdo de imagens omnidirecionais, para que
essas imagens possam ser utilizadas na navegacéo
autdnoma de veiculos néo tripulados.

Este estudo possibilitou a compreensdo dos métodos utilizados
para a aquisicdo de imagens omnidirecionais, empregando estes
conhecimentos para a retificagdo de imagens catadidptricas
omnidirecionais, compreendendo assim seus valores geométricos
e aplicando-os na geragdo de uma imagem panoramica.

O MATLAB ¢é uma ferramenta muito importante no
desenvolvimento de novos processos e técnicas, pois permite a
utilizacdo de componentes prontos na prototipacdo de softwares
que implementam essas técnicas. No processamento de imagens a
ferramenta possui um conjunto de fungdes para filtragem e
operacOes sobre as imagens.
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Resumo - O presente trabalho trata-se de um recorte de uma
dissertacdo de mestrado de orientacdo fenomenologica, que
adotou a abordagem de uma metodologia de pesquisa qualitativa
e que se apresenta tanto descritiva, quanto interpretativa que
busca propor reflexdes sobre o exercicio da docéncia enquanto
profiss@o. Evidenciando que n&o se define a especificidade do
exercicio da docéncia pelo dominio do contelido cientifico e sim
pela especificidade da acdo, sendo o ato de ensinar e nédo o
dominio de conteldo que caracteriza a especificidade do
exercicio da docéncia.

Palavras-chave: Docéncia, Saber Especifico, Profissionalizag¢do

Introducéo

Com a crescente expansdo do ensino tecnico, nas Ultimas décadas,
0 exercicio profissional do ensino tem se tornado uma importante
forma de insergdo profissional para graduados das mais diversas
areas. Dessa forma, cada vez mais temos profissionais diversos
atuando como docentes. A insercdo desses profissionais, nos
sistemas de ensino, leva a refletir sobre o exercicio da docéncia
enquanto profissdo, uma vez que, fazer essa anlise, é buscar por
configurar a forma como essa atividade se encontra e deve ser
estruturada socialmente.

Metodologia

O presente trabalho trata-se de um recorte de uma dissertacdo de
mestrado de orientacdo fenomenoldgica, que adotou a abordagem
de uma metodologia de pesquisa qualitativa e que se apresenta
tanto descritiva, quanto interpretativa.

Resultados

Para Rolddo (2005), estudiosa do assunto em Portugal, buscar
compreender a profissionalizagdo da docéncia é tentar desvendar
quais s@o os elementos que constituem uma atividade como
profissdo, diferenciando-a de outras atividades laborativas.
Segundo Cunha (1999, p. 132):
[...] profissionalizacdo é um processo historico e evolutivo que
acontece na teia das relagbes sociais e refere-se ao conjunto de
procedimentos que sdo validados como préprios de um grupo
profissional, no interior de uma estrutura de poder.
Antes de tudo, a profissionalizagdo ndo é aqui entendida como a
busca, apenas, por status, privilégios sociais ou trabalhistas; mas
sim no sentido de profissionalidade, que se refere “[...] as
qualidades da pratica profissional dos professores em fungdo do
que requer o trabalho educativo” (CONTRERAS, 2002, p. 74).
Dessa forma, o que se pretende ndo é s6 despertar o interesse desse
profissional pela apropriacdo de conhecimentos sobre as fungdes
que requerem a pratica do ensino, mas também discutir a
necessidade de se ter preocupacdo em realizar um bom ensino,
desenvolvendo consciéncia sobre o sentido do que é desejavel no
ensino.
De acordo com estudos de Rolddo (2005), Sdo comuns quatro
elementos principais que caracterizam uma profisséo

Especificidade da fungdo: Que se da por meio do
reconhecimento social relacionado a atividade executada e quando
o profissional tem consciéncia da importancia e das caracteristicas
do trabalho a realizar.

Poder de decisdo: Quando os profissionais possuem autonomia
e controle sobre o exercicio da sua atividade.

Pertencimento a um corpo coletivo: A consolidagdo de um
grupo que regulamenta, partilha e defende o exercicio da funcéo,
0 acesso a ela e o saber necessario para sua execucao. Para isso 0
trabalho do profissional ndo pode ser um trabalho isolado, mas que
inclua a colaboragdo de seus pares.

Saber  Especifico: A  existéncia de  conhecimentos
sistematizados indispensaveis ao exercicio da fungéo.

Quando se chama atengéo para a existéncia de um saber especifico
na docéncia, € justamente por entender que existem
conhecimentos que sdo caracteristicos da docéncia e que precisam
ser investigados e defendidos, como primordiais dessa atuacg&o,
pois ser engenheiro civil e executar projetos construtivos, ou ser
programador de sistemas e criar programas computacionais, ou,
ainda, ser arquiteto e desenvolver projetos arquitetdnicos, nao
podem ser considerados a mesma coisa que ser professor de uma
disciplina que envolva esses conhecimentos.

Segundo Rolddo (2005, p. 10), o saber especifico surge como o
elo mais fraco da profissionalidade e profissionalizacdo, pois “a
ideia de que ser professor é relativamente facil desde que se ‘saiba’
a matéria e se consiga ‘controlar’ os alunos”, se constitui ideia
generalizada no senso comum sobre a atuacdo docente. N&o
reconhecer o saber especifico da agdo docente € abrir espago para
que cada vez mais a acdo docente seja compreendida como
talento, dom, vocacdo ou ainda como forma de atividade
profissional que pode ser executada por qualquer pessoa que tenha
um minimo de conhecimento sobre o assunto. Tal concepcéao
favorece que outro elemento de caracterizacdo da profissao
docente seja enfraquecido: o reconhecimento social, ja que se cria
uma ambiguidade, uma vez que a sociedade reconhece a
importéancia da profissdo, porém néo reconhece seus profissionais
como 0s Unicos preparados para a execucao da acao.

No entanto, o que se entende por saber especifico, apresentado o

“conhecimento  pedagbdgico  especializado”, estd  “nos
procedimentos de transmissdo, reunindo caracteristicas
especificas como a complexidade, a acessibilidade, a

observabilidade e a utilidade social” (IMBERNON, 2010, p. 36).
Dessa forma, faz-se a contribuicdo de Contreras (2002, p. 95), ao
definir o conhecimento pedagodgico como a jungdo do “[...]
conhecimento de metodologias de ensino, no dominio de
procedimentos de gestdo e funcionamento do grupo em sala de
aula e no manejo de procedimentos de avaliacdo da
aprendizagem”.

Na verdade, a ideia de que possuir o conhecimento da disciplina,
ou seja, 0 conhecimento objetivo bastava para se assumir a
capacidade de ensina-lo, foi considerado suficiente durante certo
tempo e assim se cristalizou no senso comum. Porém, atualmente
se concebe a formagdo ndo mais como mera atualizacdo cientifica
e sim como importante possibilidade de se criar para o ensino,
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espacos que favorecam a participacdo e a reflexdo, por isso as
mudancas na forma de se compreender a acdo docente
(IMBERNON, 2010).
Da mesma forma Tardif (2012) faz a seguinte reflexdo sobre a
generalizacdo da acdo docente presente no senso comum:
Se existe realmente uma ‘arte de ensinar’, essa arte se faz presente
apenas quando as técnicas de base do trabalho sdo assimiladas e
dominadas [...] ndo existe arte sem técnicas, e a arte atua a partir
do dominio das técnicas proprias a um oficio. E assim em todas
as ocupacoes e ndo ha razdo para que o ensino constitua um caso
a parte. Infelizmente, ainda ha muitas pessoas [...] que acreditam
que basta entrar numa sala de aula e abrir a boca para saber
ensinar, como se houvesse uma espécie de causalidade magica
entre ensinar e fazer aprender. (TARDIF, 2012, p. 111)
Igualmente, Gauthier (2013) apresenta a ideia de um “oficio sem
saberes” e, discorre sobre o0 erro conceitual de reduzir o exercicio
da docéncia apenas aos elementos que permeiam o senso comum:
0 conhecimento do contetdo, o bom senso, o puro talento, a
intuicdo, a cultura ou ainda apenas a experiéncia. Para o0 autor,
tomar qualquer uma dessas ideias pré-concebidas, como base para
0 exercicio da docéncia, atrasa o processo de profissionalizagéo,
uma vez que ndo fortalece o reconhecimento do saber especifico,
tornando o exercicio da docéncia um oficio sem saber, quando na
realidade trata-se de uma agdo racionalizada, de um oficio com
saberes.
Conforme o testemunho de um professor de uma escola de ensino
profissionalizante, sobre a necessidade de se ter formagdo
pedagdgica, em sua tese de doutorado, relata Cunha (1988, p. 86):
“[...] a gente ndo nasce (professor). Pode-se ter tendéncia,
vontade... Mas ha um conhecimento que é proprio”. Para nds, esse
conhecimento é o saber pedagdgico!
Esté claro, até aqui, que ha algo de diferente no exercicio dessa
profissdo. Para Rold&o (2005,2005, p. 116): “ a diferenca esta na
finalidade da agdo na docéncia, a finalidade se d4 no ato de
ensinar, ou seja, “professor é aquele que ensina ndo so6 alguma
coisa, mas alguma coisa a alguém”.
A prépria Rolddo, j& citada, recorda que o professor...
[...] é o responsavel da mediacéo entre o saber e o aluno, porque
é suposto ser ele — e ndo outros — a saber fazé-lo, pela orientagéo
intencionalizada e tutorizada de agfes de ensino que conduzam a
possibilidade efetiva de o esforco do aluno se traduzir na
apreensdo do saber que se pretende ver adquirido. (ROLDAO,
2005, p. 117).

Com isso 0 que se pretende é justamente a valorizacdo da
docéncia, do que ha de especifico nessa atuacao, para que cada vez
menos a escolha pela docéncia possa ser justificada da forma
como é propagandeada pela empresa R2 Formacdo Pedagdgicaem
sua pégina da internet:

Em virtude da grande necessidade que ha no mercado educacional
e caréncia de professores, vocé poderd dar aula no ensino
fundamental e médio agregando uma renda a mais se der aula em
um unico periodo ou obtendo um maior capital trabalhando
integralmente sem a necessidade de prestar concurso publico.
Com nosso curso vocé também podera participar de concursos
publicos voltados a professores. Esse curso normalmente é
realizado em 3 anos de estudo, porém com a resolucédo 2 criada
pelo MEC vocé conclui em apenas 6 meses. (R2 FORMACAO
PEDAGOGICA, [201-]).

Ou ainda, como foi registrada durante as entrevistas:

“Escolhi ser professor, pois € o jeito mais facil de se ganhar
dinheiro honestamente”. Entrevista 02
Contudo, sobre a especificidade da acdo docente reflete Altet
(2001, p. 26): “ensinar ¢ fazer aprender e, sem a sua finalidade de
aprendizagem, o ensino nao existe.” Dessa forma, compreende-se

que, para se ganhar dinheiro honestamente, com o exercicio da
docéncia, como foi apresentado na transcricdo da entrevista, ou
como é apresentado em destaque pela empresa R2 Formagdo
Pedagogica, é essencial que seu principal objetivo, que é o ensino,
seja proporcionado efetivamente ao aluno e que toda singularidade
e complexidade desse processo seja reconhecido e praticado pelo
docente. Ou seja, s6 é honesto se houver aprendizagem!

Dessa forma, o que se tem, entdo, é que se espera da docéncia
enquanto profissdo: que essa possibilite ao aprendente a
construgdo de um saber. Sendo assim, exercer profissionalmente
a docéncia, implica em dominar “[...] habilidades, técnicas e, em
geral, recursos para a acdo didatica, da mesma forma que deve
conhecer aqueles aspectos da cultura e do conhecimento que
constituem o ambito ou o objeto do que se ensina”
(CONTRERAS, 2002, p. 82). Complementando o que tem sido
exposto, afirma Tardif (2012, p. 20): “[...] ensinar supde aprender
a ensinar (...) aprender a dominar progressivamente os saberes
necessarios a realizagdo do trabalho docente”. Ou seja, o autor
evidencia que o exercicio profissional da docéncia é algo que pode
ser aprendido.

Consideracdes

Fica, evidente que ndo se define a especificidade do exercicio da
docéncia pelo dominio do conteldo cientifico e sim pela
especificidade da acdo. Dessa forma, é o ato de ensinar e ndo o
dominio de contetido que caracteriza a especificidade do exercicio
da docéncia, “[...] reforcar-se-4& 0 seu estatuto de
profissionalidade, porque a func¢do de ensinar, assim entendida, é
alguma coisa que lhe é especifica, que outros atores, se possuirem
saberes apenas conteudinais idénticos, ndo saberdo fazer”
(ROLDAO, 2005, p. 117). O que se espera é distinguir as fungdes,
é reconhecer que a docéncia é o exercicio profissional do ensino.
Que ha algo no exercicio da docéncia que diferencia este
profissional dos demais. Ou seja, quando se opta pela atuacéo
docente na educacdo profissional, este profissional deixa de ser
bacharel e agora se torna professor de um determinado curso.
Muda-se o status profissional da mesma forma que se muda a
especificidade da acéo.
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Resumo — O Tucanugu atua ativamente na recuperacdo de
florestas. O filhote em questdo foi encontrado caido do ninho,
com fratura bilateral em tibio-tarso. Os 0ssos longos das aves,
quando comparados aos dos mamiferos, apresentam canal
medular com didmetro proporcionalmente maior e cortical fina e
quebradica devido & alta densidade de calcio presente. Foi
realizada cirurgia para implantacdo de pino intramedular,
porém durante as sessdes de fisioterapia e acupuntura foi
constatada a movimentagcdo do mesmo. Perante esta situacao,
decidiu-se por remover o pino. A articula¢éo das patas tornou-se
rigida com feridas de declbito, apresentando sinais de
contaminagao e necrose.

Palavras-chave: fratura, tratamento, Tucanucu.

Introducéo

Figura 1. Inicio da cirurgia, local da fratura do animal.

Fonte: Arquivo da autora.

Resultados

O Tucanucu (Ramphastos toco) é uma espécie avidria
pertencente & ordem Piciforme, familia Ramphastidae, sendo
difundida em todo o territério neotropical, desde o sul do México
até o norte da Argentina, estando presente em todos o0s biomas
brasileiros. Possui hébito alimentar frugivoro e é reconhecido por
percorrer grandes distancias, tendo importante participacdo na
disseminagdo de sementes, e por isso atua ativamente na
recuperacdo de florestas (HOLBROOK, 2011).

Os 0ssos longos das aves, quando comparados aos dos
mamiferos, apresentam canal medular com  didmetro
proporcionalmente maior e cortical fina e quebradica devido a
alta densidade de célcio presente (ALIEVI et al., 2008). Helmer
e Redig (2006) e Ferraz et al. (2008) afirmaram que a cortical
fina e fragil das aves contribui para a menor fixacdo de
implantes. Segundo Helmer e Redig (2006), a menor quantidade
de tecidos moles recobrindo os o0ssos é considerada fator
limitante para a consolidacéo das fraturas nesses animais.

O trabalho objetivou relatar o tratamento efetuado em um
filhote de tucanugu com fratura bilateral em tibio-tarso.

Metodologia

O animal chegou ao Centro de Conservacdo da Fauna
Silvestre de Ilha Solteira (CCFS) através da Policia Ambiental,
pois havia caido do ninho.

Fez-se palpacdo e RX dos membros, observando que as patas
estavam com fraturas tibio-tarsicas. Realizou-se uma cirurgia,
para colocagdo de pino (de aco) intramedular. Para inducdo da
anestesia utilizou-se cetamina (25mg/kg), e xilazina (1 mg/kg),
intramuscular (IM), e isofluorano inalatério para manutengdo.
Ap6s a cirurgia aplicou-se tramadol (1mg/kg IM), enrofloxacina
(25 mg/kg IM), e meloxicam (0,1 mg/kg IM), uma vez ao dia por
5 dias.

Apbés uma semana, o animal ainda tinha dificuldade de
locomover os membros, entdo foram iniciadas sessdes semanais
de acupuntura e fisioterapia. Durante a terapia foi constatado a
abertura da ferida cirdrgica da pata direita, tendo ficado expostos
0S 08s0s €, a extremidade do pino préximo da articulagdo fémur-
tibio-tarsica. Fez-se novo RX, observando que o pino da pata
direita havia se movimentado, assim prejudicando a recuperacao
do animal, optou-se pela retirada do pino intramedular. Apds
alguns dias, o animal adquiriu movimento nas patas, porém com
0 passar dos meses a articulagao tornou-se rigida, dificultando os
movimentos, inclusive o de subir em poleiro. Por permanecer
somente no chdo surgiram feridas de decubito na articulagdo, que
apresentou sinais de contaminag&o e necrose.

Figura 2. Animal algumas semanas apés cirurgia.

oo

= — |
Fonte: Arquivo da autora.

Conclusdes

Com a movimentagdo do pino, a exposi¢do do animal a tantos
procedimentos e medicacOes e a necrose do ferimento, optou-se
pela eutandsia, a fim de poupa-lo de maior sofrimento.

Apesar de todos os imprevistos, a fisioterapia e acupuntura se
mostraram eficientes, devido ao retorno da movimentacdo das
patas.
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Resumo — 4 aplicagdo de conceitos de automagdo industrial em
um sistema hidropénico é imprescindivel para tornar este
inovador método de cultivo de alimentos mais auténomo. O
presente trabalho procurar projetar e construir um sistema
hidroponico do tipo NFT, no qual serdo automatizadas variaveis
importantes para o processo como temperatura do ambiente de
cultivo, condutividade da solugcdo nutritiva, nivel de reservatorio
e abertura e fechamento da vazdo nos tubos de distribui¢do. Na
estrutura logica do projeto de automagdo, serd utilizada uma
placa de prototipagem Arduino.

Palavras-chave: hidroponia, automagdo, sustentabilidade.

Introducéo

Este presente trabalho tem como objetivo construir um sistema
de cultivo hidropdnico NFT de tamanho reduzido para o cultivo
de hortalicas no qual pretende-se automatizar as principais
variaveis responsaveis pelo sucesso da técnica, ou seja, indice de
condutividade, de luminosidade do ambiente ¢ o nivel do
reservatdrio e temperatura da solugdo nutritiva.

Metodologia

O cultivo de vegetais em ambientes protegidos com dimensdes
restritas e sem uso de agrotoxicos que afetem a saude dos seres
que a consomem, esta a cada dia, ganhando mais atengdo entre os
produtores de alimentos. Seja pela necessidade de preocupagdo
com a saude, ou até mesmo pela vontade de cultivar alimentos em
um apartamento, a técnica hidropdnica de cultivo de alimentos
vem ganhando espago no mundo todo.

Hidroponia, termo derivado de duas palavras de origem grega
— hidro, que significa agua e ponia que significa trabalho, é o
nome atribuido para a técnica de cultivo de hortalicas de folhas,
frutos e flores em que o solo é substituido por uma solugdo
nutritiva em um apoio. Dos Santos et al. (2013) definem
hidroponia como sendo a técnica de cultivar plantas sem solo,
onde as raizes recebem uma solugdo nutritiva balanceada que
contém agua e todos os nutrientes essenciais ao desenvolvimento
da planta.

Basicamente, existem duas técnicas de cultivo hidropdnico,
Deep Flow Technique (DFT) e Nutrient Film Tecnic (NFT). No
sistema DFT ndo existe canais, mas sim uma mesa, uma caixa rasa
nivelada onde permanece uma ldmina de solu¢do nutritiva. Por
outro lado, a técnica NFT de cultivo as plantas crescem com suas
raizes em um canal onde circula uma solucdo nutritiva especifica
de acordo com o cultivo.

Caracteristicas importantes a serem observados em um cultivo
hidroponico NFT, sdo: a manuten¢do de indice ideal de pH, a
condutividade da solugdo nutritiva, o controle de luminosidade do
ambiente e de niveis do reservatorio.

A busca pela automacdo destas variaveis importantes no
processo de cultivo hidropdnico, se apresenta como uma maneira
de tornar esta técnica de cultivo de alimentos mais eficiente e com
menor interferéncia humana, conferindo uma maior autonomia a
este tipo de cultivo.

O sistema hidropdnico desenvolvido pode ser dividido em duas
frentes: a parte estrutural e a 16gica de controle das variaveis do
ambiente.

A parte estrutural, representada na Figura 1, consta de um
sistema hidraulico composto por tubos de PVC de 4 polegadas. A
regido de cultivo ¢ composta por cinco tubos com uma inclinagéo
de 5% do seu comprimento real. Cada tubo contém cinco furos de
aproximadamente 67 mm de diametro com espagamento de 250
mm para alocagéo das plantas.

Figura 1. Estrutura do sistema hidrop6nico proposto.

Fonte: Elaborado pelo autor.

Ao final de cada tubo se tem disponivel um outro com a fungéo
de levar os nutrientes para o reservatorio situado na parte inferior
da estrutura. Deste reservatorio deriva-se uma mangueira
responsavel pelo retorno dos nutrientes a area de distribui¢do para
a regido de cultivo. Este retorno ¢é realizado via uma bomba
hidraulica.

A area de distribuicdo ¢ um conjunto de tubos de ¥ de
polegadas com cinco valvulas solenoides que permitem, ou ndo, a
passagem dos nutrientes para cada tubo na regido de cultivo, sendo
comandos pela 16gica do sistema.

O sistema de controle € realizado fundamentalmente pela placa
de prototipagem Arduino. Neste, deseja-se monitorar e atuar de
forma a deixar as variaveis do ambiente propicias para um cultivo
eficiente de hortaligas. As variaveis que serdo analisadas sdo:
condutividade e temperatura da solugdo nutritiva, luminosidade
do ambiente e o nivel do reservatorio. A Figura 2 representa a
sequéncia logica do sistema.
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Figura 2. Sequéncia légica do sistema.
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Fonte: Elaborado pelo autor.

No controle do indice de condutividade, variavel de extrema
importancia para o bom funcionamento do projeto e que sofre
alteracdo conforme a variagdo da quantidade de nutrientes
existentes na solugdo nutritiva, sera utilizado um sensor de
umidade compativel com o Arduino. Em testes ja realizados foi-
se observado que existe uma relacdo direta entre a condutividade
e a umidade do meio, por isso faz-se a op¢do pelo uso deste tipo
de sensor. As medigdes de nivel e temperatura da solucdo nutritiva
serdo feitas através de sensores instalados na regido interna do
reservatorio.

Resultados esperados

Apds completar a montagem da estrutura e o desenvolvimento
da logica do sistema, espera-se que o sistema hidroponico
funcione de forma automatica, ou seja, no modo de manutencao o
sistema seja capaz de monitorar as variaveis de condutividade e
temperatura da solu¢do nutritiva, e o nivel do reservatorio e
acionar os atuares pertinentes para que a solugdo nutritiva esteja
de acordo antes de libera-la para a regido de cultivo.

Paralelamente, o sistema deve verificar a luminosidade do
ambiente e acionar, ou ndo, a cobertura da horta para manter o
nivel de luz adequado para a plantagdo. Todos estes parametros
supracitados, se controlados com sucesso pode proporcionar uma
evolugdo no crescimento da plantagdo.

Conclusdes

Este trabalho de automagao de uma horta hidroponica tem como
objetivo controlar variaveis de forma a proporcionar a plantagio
um ambiente adequado de sistema hidropdnico.

Por se encontrar em andamento e, tendo em vista ser um projeto
em realizada em escala reduzida, ¢ possivel a conclusdo prévia
que, para a implementagdo em escala real, serdo necessarios
alguns ajustes tais como, maiores reservatorios e bombas
hidraulicas de maior poténcia, logo, serdo necessarias técnicas de
acionamento mais robustas. Entretanto, a l6gica desenvolvida
devera ser mantida, viabilizando a automagio do projeto e nio
necessariamente o projeto em si.
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Resumo - Os smartfones e tablets sdo dispositivos de alta
tecnologia e de facil acesso por grande parte da populagdo,
tornando o acesso as informagoes mais rapido e de forma
movel. Essas facilidades permitem a utilizagdo dessas
tecnologias como mecanismos auxiliares na alfabetizag¢do, no
processo  ensino-aprendizagem e no desenvolvimento da
capacidade de raciocinio. Esses equipamentos sdo acessiveis ao
publico de todas as idades , até mesmo ao publico infantil. O
objetivo desse trabalho é o desenvolvimento de um jogo
educativo na plataforma Android voltado para o publico infantil
em idade pré-escolar e primeiras séries do ensino fundamental,
que visa a alfabetizagdo desse publico.

Palavras-chave: Desenvolvimento de Jogos;, Jogos Educativos;
Mundo Virtual.

Introducao

utilizados na pré-escola e nos primeiros anos do ensino
fundamental e, por fim, foi realizada a especificagcdo da interface
do jogo educativo, onde foi realizada a adaptacdo dos exercicios
existentes nas cartilhas e apostilas para as caracteristicas dos
dispositivos moveis.

Com a especificagdo das fases do jogo educativo, foi realizada
a implementacdo da aplica¢do utilizando o ambiente Unity3D,
onde foram definidas as figuras e textos necessarios, como
também a utilizagdo desses elementos na construgdo da
aplicacdo.

A etapa final do projeto consiste na utilizagdo do jogo
educativo desenvolvido por criangas na etapa de alfabetizacao,
onde serd avaliado a importincia da utilizagdo de jogos
educativos e de novas tecnologias no processo ensino-
aprendizagem.

Resultados Obtidos e Esperados

O ladico tem as fungdes de consolidar as a¢des individuais
aprendidas e proporcionar prazer e equilibrio funcional ao
aprendiz (ALMEIDA, 2003).

A criatividade, a imaginag@o, a interagdo e¢ o aspecto ludico,
presentes nos jogos educativos, estimulam as relagdes cognitivas,
como o desenvolvimento da inteligéncia ¢ das relagdes afetivas,
verbais, psicomotoras e sociais (SILVEIRA ¢ BARONE, 1998).

Com base nessas premissas, esse projeto propde o
desenvolvimento de um jogo educativo para a plataforma
Android para dispositivos moveis, que auxilie no processo de
alfabetizagdo do publico infantil, com idade pré-escolar e dos
primeiros anos do ensino fundamental.

O jogo educativo foi desenvolvido para a plataforma Android
devido ao baixo custo dos dispositivos mdveis com essa
tecnologia, e também por sua livre distribuigao.

Metodologia

Esse trabalho faz parte de um projeto de maior abrangéncia
que versa sobre a utilizagdo de jogos educativos e tecnologias da
informagd0 no processo ensino-aprendizagem, onde estdo
envolvidos outros pesquisadores ¢ atendera os alunos da pré-
escola e das primeiras séries do ensino fundamental.

O desenvolvimento do trabalho iniciou por um longo processo
de levantamento bibliografico sobre a utilizagdo da tecnologia
aplicada a educacdo, sua influéncia na vida das criangas da nova
geracdo e sua utilizagdo no processo ensino-aprendizagem, como
também um estudo sobre as principais ferramentas utilizadas no
desenvolvimento de aplicagdes para dispositivos méveis, onde o
ambiente Unity3D foi selecionado para implementagdo do jogo
educativo proposto pelo projeto.

Apos os estudos preliminares e a selegdo do Unity3D, iniciou-
se um estudo sobre os conteudos programaticos, exercicios e
atividades utilizadas no processo de alfabetizagdo, como também
das caracteristicas fundamentais dos jogos educacionais

O jogo educativo foi desenvolvido utilizando a ferramenta
Unity3D, e possui somente trés tipos de interface, para que a
crianca fique atenta ao contetido do jogo e ndo se preocupe com
a forma de jogar. A dificuldade das atividades vdo aumentando
de acordo com a resolucdo dos problemas.

A interagdo das telas e fases foram implementadas em C#,
com o apoio de alguns métodos proprios da ferramenta Unity que
facilita a implementag@o.

As fases sdo autoexplicativas e utilizam audios para suprir
qualquer falta de entendimento do exercicio, levando em conta
que as criangas ainda ndo estdo aptas a ler um enunciado
completo.

A Figura 1 apresenta um exercicio utilizado no processo de
alfabetizagdo, retirado do portal Escola Educac@o.

Figura 1. Exercicio utilizado no processo de alfabetizagao.

scola:

a Turma: ESCOLAEDUCACAD.COM BF

uno:

LETRA COM LETRA

o
(13 Ade Nédia a completar as polavias usando os silabas abaixo.

| NE-NA-NI-NO-NU

Fonte: Escola Educagdo (2016).
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A Figura 2 apresenta o exercicio da Figura 1 adaptado para a
interface do jogo educativo proposto, onde a crianca utiliza a tela
sensivel ao toque para selecionar a silaba que completa a palavra
que representa a figura localizada no canto superior esquerdo. No
canto superior direito ha a figura de um autofalante, onde a
crianga pode obter a repetigdo da explicagdo em audio para a

solugdo do problema.
(

Figura 2. Exemplo de adaptagao.

o

Fonte: Elaborado pelo autor.

Com o término da implementagdo, espera-se que O jogo
desenvolvido sirva de suporte para a educacdo infantil e a
inclusdo tecnoldgica dos pequenos.

Em adicgdo, espera-se que a aplicagdo desenvolvida sirva de
incentivo para a aprendizagem das criancas, e sirva de incentivo
para que mais desenvolvedores apostem nesta ideia.

Conclusoes

A finalidade pedagogica dos jogos educativos ¢ extremamente
importante para o processo ensino-aprendizagem, também a
utilizagdo de novas tecnologias nesse processo tem grande
influéncia na vida da nova geragdo, se tal tecnologia for usada
com o objetivo de educar, pode-se obter 6timos resultados a
longo prazo.
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Resumo -O presente projeto de pesquisa intitulado “Floresta
Urbana e analise das espécies arbdreas no sequestro do carbono
em Presidente Prudente - SP”, objetiva trazer questionamentos
sobre a importancia da relacéo entre cobertura arbérea urbana
e 0 sequestro do carbono atmosférico. A area de estudo
compreende o municipio de Presidente Prudente — SP, tendo
como recorte a area urbana. Objetiva-se também discutir o
Planejamento Ambiental e urbanistico promovido por Politicas

Publicas que tragam gestao sustentavel e eficiente no municipio.

Palavras-chave: Floresta urbana;
Planejamento Ambiental.

sequestro do carbono,

Introducéo

O aumento exponencial da malha urbana caminha conjuntamente
com o desenvolvimento histérico do homem e o
desenvolvimento econémico da sociedade como um todo. O
consequente e progressivo avanco do tecido urbano das cidades
produziu a diminuicdo da cobertura arborea nativa, ocasionando
desequilibrio no ecossistema local. A floresta urbana necessita de
um planejamento ambiental correto para que possa trazer
beneficios para a ambiéncia urbana. A definicdo de arborizacéo
urbana se relaciona ao plano fisico territorial apresentado por
GREY & DENEKE (1986). Uma das consequéncias mais
severas foi 0 aumento exponencial da malha urbana. Resultando
na diminuicdo da cobertura vegetal urbana. O sequestro do
carbono seria uma das medidas viaveis para mitigar o problema.
A acdo consiste na utilizacdo da capacidade fotossintética que os
vegetais possuem de fixar o CO2 atmosférico, “sequestrando” o
carbono atmosférico. O objetivo é analisar o0s impactos
ambientais gerados pela emissdo de CO2 (Dioxido de Carbono)
no municipio de Presidente Prudente, contextualizando a
arborizagdo urbana na atuacdo do sequestro do dioxido de
carbono (CO2) atmosférico e residuos de poluentes atmosféricos.
Objetiva-se também discutir o Planejamento Ambiental e
urbanistico promovido por Politicas Publicas que tragam gestdo
sustentavel e eficiente no municipio.

Metodologia

Serd utilizado, no desenvolvimento desta pesquisa, alguns
procedimentos para classificacdo e quantificacdo das espécies
arbéreas. Baseado na Fitossociologia. O método que seréd
utilizado para este levantamento serd& o método do ponto-
quadrante, oferecendo maior rapidez em sua consecucao
(DURIGAN, 2003). Este método baseia-se no estabelecimento
de indmeros pontos em uma comunidade florestal, os quais
atuam como centro de um plano cartesiano que define quatro
quadrantes (MARTINS, 1991).Sera utilizado, no
desenvolvimento desta pesquisa, alguns procedimentos para
obtencdo de dados referentes ao sequestro de carbono fixo nas

espécies arbdreas do levantamento realizado pelo método de
ponto quadrante. A metodologia adotada sera por levantamento
dendrométrico. Segundo Ferreira de Souza (1976) descreve a
dendrometria como a determinacdo da massa lenhosa e das leis
de crescimento, numa &rvore e num grupo de &rvores ou macicos
florestais. As variaveis dendrométricas a serem medidas sdo o
DAP (Diametro de altura de peito) e a altura total, esses dados
fornecerdo a estimativa do correspondente volume da madeira.
Levantamento da biomassa lenhosa:

V=g.h ff
Onde:
V = volume da arvore em m*
g = area basal da &rvore em cm?
h = altura total em m

ff= fator de forma

Figura 1.Métodos de Medidas DAP (Diametro de Altura de Peito)

Fonte: ESALQ USP
Disponivel em < http://www.esalqg.usp.br/cprural/glossario/letra?ini=D>
Acesso em 11 set. 2016
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Resultados Esperados

Referéncias

Esperam-se os seguintes resultados através da pesquisa:

*  Quantificar a incidéncia da arborizacdo urbana, no municipio
de Presidente Prudente -SP;

. Identificar os impactos ambientais decorrentes da emissao e
presenca do CO, (Di6xido de carbono) no microclima local,
identificando espécies arbdreas com maior biomassa dentro da
malha urbana com maior capacidade de estocagem de carbono
através do diametro de altura do peito (DAP, em cm) e da
altura total (Ht, em m).

»  Compilacdo dos dados e correlacdo entre os impactos e a area
de estudo analisada;

» Discussdo de Politicas Publicas como subsidio para gestdo
urbanistica e ambiental da arborizacéo urbana.

Figura 2.Mapa do Municipio de Presidente Prudente — SP.

PREFEITURA MUNICIPAL DE PRESIDENTE PRUDENTE
= o SECRETARIA DE PLANEJAMENTO, DESENVOLVIMENTO URBANO E HABITAGAO

Figura 1 — Mapa do municipio de Presidente Prudente — SP
Fonte: Prefeitura Municipal de Presidente Prudente
Disponivel em: < http://www.presidenteprudente.sp.gov.br/site/central_mapas.xhtml>
Acesso em: 10 out. 2015.

Conclusdes

Neste sentido, o trabalho sera produzido na perspectiva da
afirmacdo principal sobre importancia da arborizagdo urbana, e
como as espécies arbdreas atuam, de forma biologicamente
natural, no sequestro do carbono, mitigando as consequéncias
negativas que esse residuo atmosférico traz para o Meio
Ambiente. O estreitamento dessa relacéo é alicer¢ado quando ha
Planejamento Ambiental e Urbanistico voltados a promover os
beneficios que arborizagdo proporciona para a ambiéncia urbana.
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Resumo — Este resumo tem por objetivo relatar o projeto de
bolsa ensino que visa selecionar alunos bolsistas para dar
suporte a outros alunos que apresentam dificuldades em
disciplinas relacionadas a ldgica de programacéo. Esses alunos
bolsistas também estéo aptos para auxiliar, alunos e professores
de outras areas, em relacdo a utilizacdo dos aplicativos de
edicdo de texto, planilha de calculo e apresentacao de slides. O
atendimento proposto é na sala de monitoria do Instituto
Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia de Sdo Paulo -
campus de Presidente Epitacio (IFSP/PEP) com carga horaria
de 20 horas semanais e o publico-alvo sdo os alunos dos cursos
Superior em Andlise e Desenvolvimento de Sistemas, Ensino
Médio Integrado ao Técnico de Informatica e Mecatronica,
Técnico em Edificacbes, Técnico em Administracdo e Técnico
em Eletrotécnica

Palavras-chave: monitoria, auxilio, programagdo.

Introducgéo

monitores para determinadas disciplinas. Geralmente, tem um
projeto para cada area.

Com os projetos aprovados, é lancado um edital no IFSP/PEP
para preenchimento de vagas referente ao projeto bolsa ensino.
Os alunos sdo entrevistados e, no caso da bolsa ensino de
informatica, eles explicam um exercicio de légica de
programacdo para 0s coordenadores do projeto. Apos a selecdo
dos alunos, os coordenadores do projeto estipulam o horéario de
atendimento a ser cumprido semanalmente.

Metodologia

Todos os anos, os professores submetem um projeto com
objetivo de solicitar e justificar a necessidade de alunos

Os bolsistas ficam & disposi¢do dos alunos e professores na
sala de monitoria nos horérios de atendimento.

Eles utilizam livros de programacéo (Ascencio, 2007, Silva,
2009, Deitel, 2010), exercicios disponibilizados pelo professor e
listas de exercicios no moodle para refazer com os alunos que 0s
procuram.

Para controlar o atendimento, os bolsistas preenchem uma
tabela anotando quais alunos os procuraram; quais dividas € a
data e horario da procura, conforme tabela 1.

Tabela 1. Dados do atendimento
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CONTROLE DE ATENDIMENTO DE
MONITORIA

[MONITOR: Hudson Fernando de Lima Moraes |PRONTUARIO: 1616188 |
|CURSO: Analise e Desenvolvimento de Sistemas | PERIODO DA MONITORIA: |

Data Tnicio Fim Curso/Turma Assunto Nome do Aluno

Fonte: proprio autor

Resultados

Ha melhoras no desempenho dos alunos que frequentam a
monitoria. 1sso é possivel de notar quando os alunos praticam as
atividades propostas pelo professor.

Na figura 2 é apresentado o modelo de relatério que 0 monitor
tem que preencher, todos os meses, informando quais atividades
foram desenvolvidas por ele.

Figura 2. Relatério de atividades.

[ ]
e RELATORIO DE ATIVIDADES DE BOLSA ENSINO
(Julho e Agosto/2016)
ALUNMO: Hudson Fernando de Lima Morzas

[PRONT: 1616188 CURSO: ADS MODULO: 1°
iREA: &

|{COORDENADOR: Melissa Marchiani Palone Zanatta

[PROJETO: Ensing d= Alzoritma ¢ Logica d Frozramagso

MODELO DE RELATORIO A SER SEGUIDO

Fonte: Elaborado pelo autor.

Conclusdes

Por meio da bolsa monitoria, 0 monitor consegue vivenciar as
atividades desenvolvidas pelo professor assim como, entender
quais sdo as dificuldades que o professor enfrenta em uma sala
de aula. Em contrapartida, os alunos que tem dificuldades com a

disciplina, podem ficar mais & vontade em procurar alunos
monitores ao invés do professor.
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Resumo — Atualmente, ha uma crescente demanda pelo uso
tecnologias de conex&@o sem fio em diversas aregsosgivel,
por exemplo, interconectar sensores para fazer nitt@mento
das condicbes ambientais em uma area remota Ou esub@si
industriais. A comunicagdo entre sensores atraassrddes sem
fio tem como finalidade executar tarefas de seaseento, como
coleta, monitoramento, transmissdo e processamed&
informacdes. O objetivo deste artigo € apresentaestudo
realizado sobre o que sdo Redes de Sensores Se(REFEF),
composicao, formas de utilizacdo e problemas relzaxlos.
Este estudo refere-se a uma das etapas do progtaicdacao
cientifica em andamento.

Palavras-chave: redes sem fio, sensoriamento, simuladores.

Introducéo

Nos dias atuais, com o constante avango tecnologico
procura por tecnologias de conexdo sem fio venternso cada

vez mais e abrangendo um maior contingente no seto

econdmico. As Redes de Sensores Sem Fio (RSSFlgmss
uma gama de possibilidades de serem utilizadas ifarentes
areas, tais como, agricultura, militar, ambientaédica, entre
outras.

O objetivo deste artigo € apresentar alguns paelesantes
sobre o tema abordado,
bibliografica realizada.

Metodologia

Todo estudo desenvolvido neste artigo foi embasaio
pesquisas bibliograficas de artigos cientificosrgdea (2000)
salienta que a principal vantagem da pesquisa opidfica
reside ao fato de fornecer uma visdo analitica patamatica
abordada.

Segundo Lakatos e Marconi (2001) toda bibliogradimada
publica em relagcao ao tema estudado, dentre opiubticacGes
avulsas, revistas, livros, pesquisas, monografigsses tem a
finalidade de colocar o pesquisador em contato tao o que
ja foi escrito. Por consequéncia, permite definmesolver
problemas e explorar novas areas a partir de refa® tedricas
publicadas.

Resultados

levantados a partir da @asqu

disseminacao por meio de comunicacao sem fio, fdeniacdes
sobre fendmenos ocorridos em uma regido de interédas,
para que isso acontega sdo necessarios disposigvbardware,
conhecidos como nds sensores, compostos por mitrotaxor,
bateria, unidade de comunicacdo de dados e sensores
(temperatura, umidade do ar e solo, dentre outeyse modo,
cada n6 sensor monitora seu ambiente local e epessslados
coletados e processados a um né central, chamadé gk
cuja funcao é agregar todas as informacdes recebigavia-las
a um sistema controlador, comumente conhecido d®ombo de
acesso (PA).

Conforme ilustrado na Figura 1, os nés sensoregsaticos
e seus posicionamentos podem ser aleatérios, de ool as
comunicagdes sao feitas através de multiplos saltoseja, o nd
sensor envia a mensagem para o no vizinho quecsatea mais
proximo dond sinke esse por seguinte, retransmite a mensagem
para outro vizinho até que chegue ao destino final.

Figura 1. Diagrama esquematico de uma RSSF.
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h [Sind r-
'y ® Y
L] |
i Bistema controlador
® o =
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Adtibaie dé Sentonamenls

Fonte:Elaborado pelo autor.

Para Verona (2010) as RSSF possuem diferentes tipos
configuracdes, de forma que cada uma seja plane@dasuas
peculiaridades, tornando cada aplicacdo de RSSkvilvpara
outros projetos. Porém, independentemente de qlEsges
alguns quesitos sdo relacionados as RSSF quantsuas
configuracdes. Sdo eles: composicdo, organizacabjlidade,
densidade e distribuicdo dos nés sensores.

Outro quesito ndo menos importante, € a quantidigle
energia consumida pelos nds sensores, visto quEsNuezes
sdo utilizados em areas remotas, o que inviabdizmoca de
baterias com frequéncia.

Para encontrar um modelo ideal de configuracdaobedo
com aplicacdo desejada, faz-se o uso de ferramemas
realizam simulacdes de ambientes reais, atravésldta dados
de uma RSSF.

Durante o levantamento bibliografico de RSSFs foram

encontrados alguns estudos relacionados ao temajppream
para um cendrio promissor na aplicacdo na redeedsoees
principalmente em areas de dificil acesso.

De acordo com Vlasiost al. (2009, as RSSF sdo um tipo
especial de redesd hoc¢ para a coleta, processamento

! Na 4area da computacéo, redes ad hoc sdo um tipedémnde todos os
gispositivos podem se comunicar diretamente entre s
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Segundo Gomest al. (2015), o uso de simuladores permit

avaliar o desempenho de novos protocolos para RS,
multiplos nés e em diferentes cenarios, sem a sl de

implementacdo fisica da rede, o que provoca umadgra

diminui¢cdo nos custos.

Essas ferramentas de simulagBes permitem utilizar
configuracbes de uma RSSF,
simulados, tal qual: quantidade de nés sensordizadbs;
localizacdo dos nés sensores; camada de aplicagéede;
camada de acesso ao meio da rede; protocolo demeito da
rede; poténcia da antena dos nés sensores; quimtigaenergia
disponivel em cada n6 sensor; consumo para emeocepcao de
dados dos nés sensores; dentre outros parametresremn
adotados para melhor adequacdo da estrutura emceadade
aplicacéo.

Uma vez realizada a simulagdo com os parametrdsdas
esses simuladores geram um pacote de arquivosndontiados
gue retratam todos 0s eventos que ocorreram aoo lalzyg
simulacdo na rede. Os dados coletados estdo apsEsem
analisados pelo profissional para analise de sStaia fim de
serem comparados e colocados em pratica.

E evidente, que para uma andlise mais detalhada
resultados, algumas caracteristicas devem ser ek tais
como: pacotes enviados pelos nds sensores; e ogotam
recebidos pelo ponto de coleta; atraso médio dostes a partir
da coleta pelo né sensor até a chegada no PA;iamamgsumida
pela rede; ingeréncia da densidade da rede do cototale
roteamentos.

Existem varias ferramentas de simulagdes,
Simulator 2 (NS-2), TraceGraphMannaSifi e Castalia

Vale lembrar que hoje, os estudos convergem pa@upéo
de nds sensores em larga escala, a fim de babarsto da
producdo e comercializacdo. Assim,
experimentos praticos em cenarios reais ao invéseddarios
simulados que muitas vezes se utilizam de uma wglzake
menor do que a desejada e/ou necesséria de n@sesens

Conclusao

Conclui-se no presente estudo, que as redes derssrsem
fio sdo de fato um avanco tecnol6gico sem retracedsvendo
atender as necessidades do usuario final de fames.

Agradecimentos

Os autores agradecem ao apoio financeiro da PtorRRede

utilizando-se de parémet

as mal
conhecidas para redes de sensores sem fio sdo:ofket

€ possivel zaali

Referéncias

GOMES, R. D., et aModelo para simulacéo realista de redes
de sensores sem fio industriais{<XXIll Simpésio Brasileiro de
Telecomunicagdes. Minas Gerais. Set. 2015. Disgbein: <
https://www.researchgate.net/publication/28155980&delo_p
ara_Simulacao_Realista_de Redes de_ Sensores_seindb®o
triais>. Acesso em: 03.Set.2016.

LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. A. Fundamentos
metodologia cientifica 4.ed. Sao Paulo: Atlas, 2001.

RUIZ, L. B., NOGUEIRA, J. M.; LOUREIRO, A. A. F.
MANNA: a management architecture for wireless senso
networks. Comunications Magazine, IEEE Volume 41, Issue 2,
Fev. 2003. p. 116 — 125.

VERGARA, Sylvia C.Projetos e relatérios de pesquisa em
administracdo. 3.ed. Rio de Janeiro: Atlas, 2000.

%RONA, A.B. Simulacdo e analise de redes de sensores sem
fio aplicadas a viticultura. 2010. 93 f. Dissertacéo (Mestrado) —
Universidade Estadual de Maringd, Programa de Radu@cao
em Ciéncia da Computacéo, 2010.

VLASIOS T, Ram Kumar, and Mani B. Srivastava.
Computation hierarchy for innetwork processing ACM
bile Networks and Applications, 10(4):505-518,nuary

Y5005.

Pesquisa, Inovagdo e Pds-Graduacdo e ao IFSP —u€amp

Presidente Epitacio pela infraestrutura e suporeetidos.

2 _ http://www.isi.edu/nsnam/ns/

3_ http://www.nsnam.com/2012/09/tracegraph-graphing-
software-to-plot.html

4 _ http://www.mannasim.dcc.ufmg.br/

® _ https://castalia.forge.nicta.com.au/index.php/en/

47



IV MOSTRA CIENTIFICA, CULTURAL E TECNOLOGICA —
B- Engenharias

IFSP — Campus Presidente Epitacio, 2016.

ENERGIA DO PONTAL.: mitigacao dos residuos com a geracao solar

italo A. J. Montério Jr.t, Tadeu A. Marques?, Munir J. Felicio?, Alba R. A. Arana?

1. Docente —

IFSP — Campus Presidente Epitacio, Area Eletrotécnica;

2. Docente — Unoeste — Campus Il, MMADRE.
E-mails: italo.ifsp@gmail.com, tmarques@unoeste.br, munir@unoeste.br, alba@unoeste.br

Resumo - Este projeto de pesquisa tem como objetivo
compreender as fontes utilizadas para geracdo de energia
elétrica quanto a potencialidade na emissdo de residuos e a
disponibilidade no meio ambiente e realizar um estudo de
viabilidade de cogeracdo de energia elétrica utilizando uma
fonte ndo convencional — energia solar - na regido do Pontal do
Paranapanema. Como as fontes empregadas para a geracao de
energia elétrica possuem caracteristicas diversas, sera realizado
um levantamento dos residuos emitidos por cada uma delas a
fim de qualifica-los.

Palavras-chave: cogeracdo, renovavel, ndo poluente.

Introducéo

O Brasil tem enfrentado uma deficiéncia energética
provocada, principalmente, pela crise hidrica. A maior fonte
geradora de energia elétrica produzida no pais é a hidraulica,
responsavel por 72% (setenta e dois por cento) de toda energia
gerada (Tabela 1), de acordo com a ONS (OPERADOR
NACIONAL DO SISTEMA ELETRICO, 2015).

Tabela 1. Geragao de Energla Elétrica no Brasil (GWh)

Termlca Térmica
2015 TOTAL Hidraulica | Convencional Nuclear Eélica
Jan 49.853,51 72,5% 21,9% 29% 2,7%
Fev 44.243,73 721% 22,9% 2,6% 2,5%
Mar 48.215,75 71.8% 23.3% 27% 21%
Abr 45.341,86 71.9% 22,9% 3.2% 21%
Mai 42.940,94 71.3% 22,8% 2,6% 3.3%

Fonte: ONS — Operador Nacional do Sistema Elétrico - Adaptado

Com a reducédo do volume dos reservatérios devido a falta de
chuvas, houve, em 2015, a necessidade de utilizacdo de outros
meios para geracdo de energia elétrica visando suprir a demanda
de consumo. O Pais passou a utilizar usinas termoelétricas, que
gueimam combustiveis fésseis, 0 que torna a energia elétrica
mais cara, e sdo altamente poluentes (Figura 1).

Figura 1: (A) - Usinas hidrelétricas (B) Usinas Termoelétricas:Carvéo/ Oleo/ Gas

A B

A regido do Pontal do Paranapanema recebe uma média anual
de 5,401 KWh/m2 dia de radiacdo solar, segundo dados da
SECRETARIA DE ENERGIA DO ESTADO DE SAO PAULO,
2013). Todo este potencial vem sendo muito pouco aproveitado.

E possivel converter energia solar em elétrica, utilizando
painéis fotovoltaicos, que podem ser instalados préximos ao
ponto de consumo, produzindo energia no local, o que contribui
para a diminuicdo das perdas nas redes de transmissdo e
distribuicdo. E a geragao distribuida (Figura 2-B).

Figura 2: (A) Geragdo / Transmissdo / Distribuicdo e (B) Geragdo distribuida
utilizando a energia solar.
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Objetiva-se compreender as fontes utilizadas para a geracéo de
energia elétrica quanto a potencialidade de emissdo de residuos e
a disponibilidade a fim de propor um estudo de cogeragdo de
energia elétrica a partir de uma fonte néo poluente e renovavel.
Qualificar os residuos emitidos pelas principais fontes utilizadas
na geracao de energia elétrica. Pesquisar as variaveis climaticas
na regido do Pontal do Paranapanema e Elaborar um estudo de
um sistema de cogeracéo de energia elétrica conectado a rede de
distribuicdo por meio da energia solar.

Metodologia

O desenvolvimento deste projeto se dard, inicialmente, por
meio uma revisdo da literatura com o objetivo de identificar as
fontes atualmente utilizadas na geragdo de energia elétrica, bem
como qualificar os residuos emitidos por cada uma das fontes
que comp@e a matriz energética.

Ser4 feita uma pesquisa para quantificar a energia gerada por
cada uma das fontes. Com estes dados sera elaborada uma tabela
com as fontes utilizadas e a sua participagéo.

Serdo levantadas as principais formas de utilizacdo da energia
solar, identificando as vantagens e as desvantagens de cada uma.

Com os dados compilados, serd elaborado um estudo de
viabilidade de produgdo de energia elétrica por meio da
utilizacdo da radiacdo solar no Pontal do Paranapanema.

Resultados esperados

Espera-se compreender, com esta pesquisa, as consequéncias
da cogeracdo de energia elétrica de forma distribuida, utilizando
a energia solar como fonte priméria, em substituicdo as outras
fontes convencionais. (Figura 3).
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Figura 3: Geragdo de energia elétrica distribuida por meio da captagdo da
radiacéo solar

Conclusdes

A geracéo de energia elétrica por meio de sistema conectado a
rede elétrica, empregando a radiagdo solar como fonte primaria,
tem avancado bastante tecnologicamente e a sua utilizagdo vem
crescendo muitos nos ultimos anos. Trata-se de uma energia
abundante, totalmente disponivel, além de ndo apresentar
emissdo de residuos na geracdo. E necessario avaliar as
consequéncias das emissdes na producdo das placas
fotovoltaicas, bem como o descarte destas quando perderem sua
utilidade.
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Resumo — O aumento da demanda energética, aliada a
preocupagdo crescente com a preservacdo dos recursos
naturais, impulsionam a pesquisa e o desenvolvimento de fontes
alternativas de energia menos poluentes, renovaveis e que
produzam minimos impactos ambientais. Visando a reducéo da
fatura de energia elétrica realizar-se-4 uma andlise que consta
do conflito entre a reducdo dos gastos da energia elétrica
consumida, obtida com o sistema fotovoltaico, em relacdo aos
custos de implantacdo do mesmo. Almeja-se que os resultados
apresentem condicGes que possibilitem tomadas de decisdo
qguanto a metodologia adequada para a reducdo das despesas
com energia elétrica.

Palavras-chave: geracdo distribuida, fotovoltaico, reducdo de
custos.

Introducao

O ano de 2012 apresentava a diversificagdo na geragdo
mundial de energia elétrica nas proporcoes de: 67,2% advinda de
combustiveis fosseis, 16,9% de hidrelétricas, 10,9% de origem
nuclear e 5% de outras fontes renovéveis. Destaca-se 0
investimento em fontes renovaveis ocorrido de 2008 a 2012,
antes responsavel por 2,9% da producdo da energia mundial e
que, quatro anos depois, saltou para 5%, com aumentos
consideraveis nos percentuais de energia geradas por fontes
edlicas e solares (EPE, 2016).

O aumento da demanda energética, acrescido da possibilidade
de reducdo da oferta de combustiveis fosseis e 0 aumento da
preocupagéo com a preservacdo do meio ambiente impulsionou a
pesquisa e desenvolvimento, por parte da comunidade cientifica,
de fontes alternativas de energia menos poluentes, renovaveis e
que produzam pouco impacto ambiental (CRESESB, 2006).

O presente estudo busca discutir a o custo e analise de retorno
de investimento (payback) na implantacéo de sistema de geracdo
distribuida, do tipo fotovoltaico, para redugdo de gastos em
energia elétrica do IFSP campus Presidente Epitacio.

Metodologia

Em um primeiro momento serd tragado o perfil de consumo de
energia elétrica, a partir do histérico de faturamento e memoria
de massa da instituicho supracitada, fornecido pela
concessionaria local. A amostragem utilizada sera referida ao
periodo de 12 meses consecutivos, de agosto de 2015 a agosto de
2016, apresentada na figura 1.

De posse dos dados obtidos a partir da meméria de massa,
inicia-se o processo de dimensionamento do sistema fotovoltaico
a ser implementado. O processo contempla o levantamento
quantitativo e qualitativo dos painéis solares, valores nominais
do inversor (ou inversores) de frequéncia, dispositivos de
protecdo e condutores elétricos a serem utilizados.

O célculo para o dimensionamento de um sistema fotovoltaico
pode ser realizado através da equagdo (1).
Ep=Ed'Sp'rLd'rli 1)
Onde,
E,: energia produzida pelo sistema, em kWh/dia;
E,: energia diaria recebida do sol, em kWh/m2.dia;
S, area da superficie do painel, em m2;
n 4. eficiéncia de conversdo do painel;
n;: eficiéncia do inversor.

A Tabela 1 apresenta os indices de radiagdo solar incidente na
superficie terrestre nacional, por regiéo.

Tabela 1. indices de radiaco solar incidente.
Radiacédo Global Radiacdo Média no Plano

Regido Média (KWh/m?) Inclinado (kWh/m?2)
Norte 55 54
Nordeste 5,9 58
Centro-Oeste 57 57
Sudeste 5,6 5,7
Sul 5,2 5,0

Fonte: CRESESB, 2006.

Figura 1. Grafico do consumo de energia elétrica, no periodo de 08/15 a 08/16.
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Fonte: Elaborado pelos autores, com dados disponibilizados pela ENERGISA,
2016.

A etapa final contempla a anélise de retorno de investimento.
A validacdo do empreendimento utilizar4 a combinagdo de trés
métodos: do Valor Presente Liquido (VPL), da Taxa Interna de
Retorno (TIR) e Payback Descontado.

O procedimento necessita da plena compreensao dos conceitos
de juros e taxa de juros, uma vez que Sa0 recorrentes nos
métodos a serem utilizados.

Define-se juros como a remuneracdo do capital, ou seja, uma
compensacdo em dinheiro, pelo seu uso alternativo. A taxa de
juros € a fixacdo dos juros referidos a uma unidade de tempo
(ano, més, dia, etc.) (OLIVEIRA, 1982; LION, 1985; PUCCINI,
2008).

O VPL ¢ a soma do investimento inicial necessario com o
equivalente futuro, que seria recebido, referenciado ao momento
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atual, a uma determinada taxa de juros (OLIVEIRA, 1982;
PUCCINI, 2008). A equacdo (2) apresenta a forma compacta do
célculo do VPL.

VPL (i%) = NG

G °)_Z(1+i)f
j=0
Onde,

C;: investimento inicial, para j = 0;
C;: retorno (receita) mensal, paraj = 1,2,---,n;
i: taxa de juros, aplicada de forma unitaria.

()

A TIR é a taxa de juros maxima que um projeto pode estar
submetido, de forma que ainda seja viavel sua execugdo. O
calculo da TIR é apresentado na equacao (3).

C

VPL (TIR%) = Z Ty @3)
=0

J

TIR)J

Onde,

C;: investimento inicial, para j = 0;

C;: retorno (receita) mensal, paraj = 1,2, ,n;

TIR: taxa de juros maxima, aplicada de forma unitaria.

O método Payback consiste na soma das parcelas do fluxo de
caixa de um projeto, tendo por finalidade determinar o nimero
de periodos necessarios a recuperacdo do investimento inicial
(OLIVEIRA, 1982).

No intuito de eliminar a deficiéncia no método cléassico do
Payback, o qual ndo considera a variacdo do dinheiro no tempo,
foi realizado uma alteracdo onde em cada parcela do método
classico aplica-se um reajuste da receita referida ao tempo
presente (PUCCINI, 2008), assim como no VPL, originando o
método do Payback Descontado. O célculo do Payback
Descontado ¢ apresentado na equagéo (4).

G
1+

n
PAYBACK (i%) = Cy — Z (4)
j=1

Onde,

C,: investimento inicial;

C;: retorno (receita) mensal, paraj = 1,2, ,n;
i: taxa de juros, aplicada de forma unitaria.

Resultados esperados
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Resumo - O presente trabalho visa tentar compreender o
comportamento do motor de inducdo perante os fenémenos de
falta de qualidade de energia que tanto nos afetam nos dias de
hoje, ndo pela sua grande ocorréncia, mas pelas consequéncias
que dai resultam.

Palavras-chave: motor de inducdo, desequilibrios elétricos,
subtensdo.

Introducgéo

O tempo utilizado para a simulacdo foi de 3 segundos, sendo
que na partida do motor até o tempo de 1,5 segundos a maquina
trabalhou em vazio, apés este periodo foi aplicado o torque
nominal no equipamento. Neste foi efetuado a medicdo das
tensdes de fase e de linha do motor de indugdo, as correntes nas
trés fases, do torque eletromagnético e da velocidade do
equipamento.

Resultados

As subtensdo sdo nos dias de hoje um sério problema tanto
para o setor industrial como para o setor comercial e residencial,
isto porque existem cada vez mais cargas sensiveis a este tipo de
defeitos ligado a rede elétrica. Os computadores bem como todos
os demais equipamentos digitais possuem dispositivos para
memorizar os dados de célculo e respectivos processos que se
encontrem a executar. Uma subtensdo pode levar ao reiniciar dos
equipamentos devido a falhas de calculo, o que numa industria
cada vez mais automatizada, em busca de padrbes de elevada
rentabilidade, se traduz em perdas monetarias consideraveis.

Grande parte das cargas atuais utilizam dispositivos
eletrénicos (semicondutores), tais como os: transistores, diodos,
diacs, triacs, IGBT e microprocessadores. Todos estes elementos
contribuiram para o uso da energia de uma forma muito mais
eficiente e uns controle mais preciso sobre 0s processos, contudo
trouxeram perturbagfes muito significativas na qualidade da
energia, uma vez que a falta desta pode comprometer
irremediavelmente 0s processos automatizados, causando
grandes consequéncias.

Os motores de indugdo ocupam uma grande parcela dos
processos industriais, aproximadamente 80%, devido a seu baixo
custo de manutencdo e grande robustez.

Por defini¢do, uma subtensdo é a diminuicdo brusca da tenséo
de alimentagdo para um valor situado entre os 90% e 1% da
tensdo estipulada.

Nos motores elétricos a consequéncia de uma subtensdo se
reflete em um maior tempo de arranque, até este atingir a sua
velocidade nominal. Quanto maior a magnitude da subtenséo,
maior serd o tempo para 0 motor partir e, altos tempos de partida
podem levar o motor ao colapso.

Metodologia

No trabalho utilizou-se do software Matlab/Simulink no qual
efetuou-se uma andlise do motor de inducéo trifasico alimentado
com tensdes desequilibradas, ou seja, reduzidas. A fase A foi
mantida com o valor eficaz normal e na fase B adotou-se que
ocorreu uma queda de 10% no seu valor e na fase C uma queda
de 5%. A equacdo (1) apresenta os valores utilizados em cada
das tensoes de fase.

V, = 22020°V
V, = 197,92 — 120°V
V. = 208,92120°V

M

A Figura 1 apresenta as tensdes de fase e de linha aplicadas no
motor de indugdo trifasico, no qual pode-se constatar a subtensdo
nas formas de onda.

Figura 1: Tensdes de fase e de linha aplicadas no motor de indugéo triféasico.
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Fonte: Elaborado pelos autores.
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Figura 2: Correntes do motor de inducdo trifasico.
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Fonte: Elaborado pelos autores.
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Nas Figuras 2 e 3 apresentam-se as correntes do motor de
inducdo trifasico, no qual pode-se constatar as diferengas em
suas magnitudes, sendo em azul a corrente da fase A, em verde, a
corrente da fase B e, em vermelho, a corrente da fase C.

Figura 3: Zoom nas correntes do motor de inducdo trifasico no instante da

aplicacéo da carga nominal.
Correntes do motor

25

Na Figura 4 apresenta-se o torque eletromagnético do motor,
em azul, e o torque de carga, em vermelho. Verifica-se que o
equipamento fica com um torque oscilante, porém, néo
influencia muito no seu funcionamento.

Na Figura 5 se verifica a velocidade do motor de inducéo a
qual ficou com pouca oscilagdo devido a subtensdo de
alimentacdo da maquina.

Conclusdes
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Figura 4: Torque de carga e eletromagnético do motor de indugdo trifésico.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Figura 5: Velocidade do motor de indugdo trifasico.
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No trabalho foi possivel observar que o motor de indugdo
trifasico quando submetido a subtensdo nas suas tensbes de
alimentacfes ndo causam muitos prejuizos ao equipamento. Os
Unicos instantes prejudiciais ao motor de indugdo sdo os
momentos de insercdo de carga e partida do equipamento, pois,
causam um aumento do tempo do equipamento para alcancgar sua
velocidade de regime e isto, em um processo industrial, pode
gerar perda e/ou descarte de matérias primas.

Por este motivo, € necessario manter o sistema de alimentacéo
com tensfes dentro dos limites de alimentagdo do equipamento
evitando problemas no processo industrial e um possivel dano ao
motor de inducdo por estar operando com tensfes de alimentacao
reduzidas.
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Resumo — O trabalho apresenta a montagem e programacéo de Figura 2. Chassi 4WD.
um robd que consegue seguir uma trajetéria tracada por uma
linha em uma superficie plana. O caminho percorrido pelo robd
apresenta curvas e obstaculos, o uso de um sensor ultrassonico
garante que o robd detecta obstaculos desviando destes e
retornando ao seu percurso. O rob6 possui a placa de controle
Romeo V2 responsavel pelo controle dos motores de continua e
aquisicdo dos dados dos sensores.

Palavras-chave: arduino, seguidor de linha. Fonte: Robocore.

Figura 3. Motgidg passo com caixa de diregdo.
Introducéo = o

O sistema robdtico possui um grande espaco de aplicacéo,
tanto em experiéncias e projetos de universidades quanto em
setores industriais. A grande competitividade existente no
mercado de hoje proporciona aumento na modernizagdo,
procurando sempre alta qualidade, maior produtividade, menos
gastos, menor tempo para satisfazer seus clientes. Pode ser

aplicado a trabalhos em ambientes de grande perigo aos seres Fonte: Stakoviac.
humanos ou insalubres e em exploracBes espaciais, pois as Figura 4. Sensor de refletancia (QRE — Analdgico).
pesquisas em locais de dificil acesso para o ser humano estdo em 0 ® ouT

constante andamento e novas tecnologias sdo sempre necessarias.

A maior aplicabilidade deste trabalho é em indistrias onde se
busca a automacdo de processos, que procura desenvolvimentos
na area de robotica pra facilitar seu processo de producéo, ou

k@
® GND

vid

seja, utilizando a programacdo para comandar robds que podem Fonte: Robocore.
substituir uma grande quantidade de trabalhadores, além de
poder realizar trabalhos que em médos humanas poderia ndo sair Figura 5. Sensor Ultrassénico V3.2 URM37.

com boa qualidade ou mesmo para transportes automaticos, e
assim podemos aplicar o rob6 seguidor de linha, que depois de
programado e instalado em sua area de trabalho ndo necessita de
acompanhamento, somente a instalacdo da linha por onde ele
percorrera, ou seja, seu caminho (pista).

Metodologia Fonte: Robocore.
Foi montado um robd seguidor de linha utilizando: uma placa
de controle Romeo V2, Figura 1, Chassi 4WD, Figura 2, motor Figura 6. Componentes harménicas do sistema sem e com filtro.
de passo com caixa de direcdo, Figura 3, sensores de refletancia, 7 2o '

Figura 4 e sensor ultrassdnico, Figura 5. Com estes componentes
foi montado o rob6 conforme os seguintes passos que estdo
apresentados na Figura 6.

Figura 1. Placa de controle ROMEO V2.

e T —
5 .’ o oW Q z 1
P SN l v

Fonte: Elaborado pelos autores.

Fonte: Robocore.
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Resultados

Montou-se todos os componentes para a confec¢do do robd
com as instalacBes dos sensores de refletancia, os motores com
suas devidas rodas e a placa controladora (Romeo).

Ap6s o0s componentes instalados desenvolveu-se a
programacdo, definindo-se o tipo de sinal no qual a placa iria
receber dos sensores e, por fim, enviar os devidos comandos aos
motores de cada roda, fazendo com que o rob6 se mantivesse em
cima da linha definida como trajeto. Iniciou-se a programacéo do
robd sem o sensor ultrassonico, que seria adicionado no final do
trabalho, pois a fungéo principal de seguir linha foi prioridade.

Constatou-se que, como seguidor, o robd estava programado e
funcionava bem. Os motores acionavam no tempo devido,
conforme definido, entretanto, teve-se problema nas curvas do
trajeto. Quando as curvas eram muito fechadas os motores
trabalhavam mais bruscamente e a superficie ndo oferecia
aderéncia necessaria para que essas curvas fossem feitas com
sucesso, assim, ao deslizar nas curvas, 0s sensores que seguiam a
linha e saiam de cima dela.

Por ter quatro sensores instalados o robd ficava procurando a
linha enquanto ainda estava perto, mas ao ficar procurando por
muito tempo se perdia totalmente, impossibilitando o retorno ao
trajeto para termind-lo. Tentou-se diminuir a velocidade dos
motores nas curvas para que estas fossem feitas com “calma”,
mas ndo foi possivel encontrar uma velocidade baixa a ponto de
fazer a curva sem deslizar, pois com a velocidade que nao
deslizasse o torque era insuficiente para manter o robé andando.
Tentou-se tornar a superficie mais aderente com agUlcar, mas ndo
tivemos sucesso, no comeco ele se manteve andando
corretamente, mas assim que o aglicar comegou a grudar sujeiras
e mudar a cor da superficie ele se tornou um problema, os
sensores j& na conseguiam diferenciar a trilha de trajeto do
restante da superficie, confundindo-o e se perdendo novamente.
Sem sucesso, limpou-se a superficie, mas visto que o robd ainda
continuava a deslizar nas curvas, manteve-se a velocidade inicial
e adicionaram-se pesos em cima do chassi, mas nas curvas 0s
motores travavam, pois ndo tiveram torque suficiente. A
alternativa foi suavizar as curvas, dessa forma, a aderéncia que a
superficie oferecia se tornou suficiente. Visto que o rob6 estava
seguindo a linha e realizando as curvas com sucesso,
adicionamos a programacdo dados que realizassem a
comunicagdo do sensor ultrassbnico com os motores. Ao juntar
essa programacéo de seguidor com dados do sensor ultrassénico,
houve confrontos. O robd deveria ser um seguidor de linha
guando ndo houvesse algum obstaculo em sua frente e quando
houvesse deveria executar um processo de desvio especificado
na programagdo, onde os motores trabalhariam de forma que o
robd saisse do percurso e desviasse do obstaculo sem se perder.
Sobretudo, o problema verificado foi o confronto na
programacéo, reescreveu-se a programacdo a fim de encontrar o
problema e pediu-se ajuda de pessoas com maior experiéncia
com programacao para nos orientar a encontrar o erro, porém,
ainda assim, ndo foi possivel. Na tentativa de resolver este
problema a tempo, surgiu um problema maior. Aparentemente,
uma das saidas da placa controladora para acionamento dos
motores apresentou-se queimada. Devido este problema, um lado
do robd ndo se movimentava. A opcao de correcdo foi isolar esta
saida e apenas com uma executar 0s movimentos, retirando dois
motores traseiros, tornando o robd somente com tracdo dianteira
e instalando uma roda auxiliar traseira servindo de suporte para o
chassi. Modificou-se a programagdo e ao envia-la para a placa
controladora detectou-se mais um problema, que por fim, acabou
com nossas chances de fazer com que o robd funcionasse
devidamente. A entrada de dados da placa ndo estava recebendo
mais conexdo, assim nao foi possivel programar a placa
novamente. Na figura 7 pode-se visualizar a disposic¢do final do

robd, como todos os componentes instalados e devidamente
alimentados.

Figura 7. Disposi¢éo final do rob6 seguidor de linha.

\
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Conclusdes

A partir dos resultados obtidos, concluimos que a montagem
de um rob6 seguidor de linha, proporcionou um grande
fortalecimento de praticas nas montagens de circuitos abordados
no curso de eletrotécnica, além de auxiliar na compreensdo da
teoria de funcionamento dos componentes utilizados, facilitando
0 Uso em outros projetos e podendo aprimorar o proprio rob6.

Considera-se interessante essas sugestGes para trabalhos
futuros: fazer uma anélise do tipo de bateria ou pilha a ser
utilizada para que a carga suporte mais tempo o robd em
operacdo; analisar a programacao para que ndo haja confrontos;
realizar a instalacéo de sensor ultrassdnico nas laterais do robd.
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Resumo — Esse projeto consiste na construcao protdtipo de um
galpao em maquete com base fixa e telhado mével que, dotado de
sensores em seu interior, realiza-se o controle de temperatura,
umidade e luminosidade via placa de prototipagem Arduino de
forma a deixar o ambiente em uma condicéo ideal para o cultivo
de hortalicas, proporcionando aumento da produtividade e
qualidade dos produtos, além de otimizar a mdo de obra do
produtor.

Palavras-chave: Arduino, galpdo climatizado, hortalicas.

Introducéo

Metodologia

Com o crescente aumento populacional o consumo na area da
agricultura vem crescendo cada vez mais esta, por sua vez, tendo
a necessidade em aumentar progressivamente sua producéo,
principalmente com o auxilio cada vez maior de técnicas e
tecnologias aplicadas nas lavouras. Na area de hortalicas a
producdo brasileira j& alcancou indices anuais de 14 milhdes de
toneladas, movimentando no mercado aproximadamente cerca de
cinco bilhdes de reais (FREIRE, 2010).

As plantacBes de hortalicas cultivadas de modo convencional
em canteiro a céu aberto geram muitos prejuizos ao produtor
devido, principalmente, a influéncia de variaveis como sol, chuva
e umidade. Por exemplo, o excesso de umidade prejudica a planta
e favorece a incidéncia de algumas pragas, por outro lado, a falta
da mesma prejudica o desenvolvimento da planta, acarretando
prejuizos ao produtor (BEZERRA, 2003).

Atualmente, as mudancas climéticas é fator preocupante, uma
vez que o clima estd cada vez mais instavel se tornando um
problema para a agricultura. Uma alternativa é o cultivo de
hortalicas em estufas, por possuirem nivel tecnolégico
satisfatorio, este tipo de produgdo apresenta vantagens em relagéo
ao sistema tradicional e resulta em plantas com maior qualidade,
uma vez que, em um ambiente protegido controla e isola fatores,
tais como, pragas, doengas, vento, umidade e temperatura
(MATQOS, 2007).

Em um ambiente protegido a planta desenvolve com melhor
qualidade, pois este possui condi¢des mais proximas do ideal, para
o cultivo de alface, por exemplo, as temperaturas 6timas para
dependem do estdgio de desenvolvimento da cultura, na
germinacdo de 15°C a 20°C e no desenvolvimento de 14°C a 18°C
durante o dia e 5°C a 20°C durante a noite, devendo estes valores
de temperatura estar conjugados com umidade relativa do ar entre
60% e 70% (TIBIRICA, 2004).

Neste trabalho é elaboracdo um protétipo de galpdo para
producdo de hortalicas com sistema automatico de controle das
suas condicBes climaticas internas (umidade de solo,
luminosidade e temperatura) de modo a se aproximar a0 maximo
das condigdes ideais para o plantio de hortalicas em ambiente
controlado, proporcionando aumentando da quantidade e
qualidade dos produtos e amenizar produzidos.

O galpao, representado na Figura 1, foi desenvolvido em forma
de maquete simula uma estufa para producdo de hortalicas com
ambiente controlado. Esta maquete possui base fixa e cobertura
movel. A cobertura é, em sua totalidade, constituida de dois tipos
de materiais (lona transparente e sombrite), acionado por um
motor de corrente continua (CC) alimentado por 24 Volts.

Figura 1. Imagem da maquete

Fonte: Elaborado pelo autor.

O controle da maquete se da pela plataforma de prototipagem
Arduino que tem a funcdo de, através da leitura de sensores,
acionar o motor de tal forma que permita o fechamento do
barracdo para controlar o ambiente da estufa de acordo com
valores definidos.

Para o controle do ambiente utilizam-se trés sensores
alimentados em 5 Volts: umidade do solo (YL69), temperatura
(LM35) e luminosidade (LDR), conforma ilustrados na Figura 2.

Figura 2. Sensores: (a) Umidade - YI169; (b) Temperatura — LM35; (c)
Luminosidade - LDR

b
Fonte: Elaborad((> p)elo autor.

O sensor de umidade ilustrado possui trés terminais, positivo,
negativo e o de saida analdgica, € composto por duas hastes
resistivas que, ao serem colocados no solo, altera o valor de sua
resisténcia e fornece um nivel de tensdo de acordo com a umidade.
O valor do nivel de tensdo disponibilizada pelo sensor é
inversamente proporcional a valor da umidade do solo.

Como sensor de temperatura, utiliza-se 0 LM35, que dispdes de
trés terminais: positivo, negativo e o sinal analdgico.

O sensor de luminosidade “LDR” é um semicondutor de alta
resisténcia que ao receber grande quantidade de fétons de luz
incidente absorve elétrons aumentando sua condutibilidade e
reduzindo sua resisténcia.

56



Como atuadores sdo utilizados uma bomba da agua, ventoinha
e motor com reducdo, todos acionados a relé em tensdo continua
(CC), representados na Figura 3.

Figura 3. Atuadores: (a) Bomba d’ agua; (b) Ventoinha; (c) Motor CC

(b)

Fonte: Elaborado pelo autor.

(©

A bomba é empregada para introduzir 4gua no interior do
galpdo irrigando o solo, se utiliza a ventoinha no controle de
temperatura do ambiente e 0 motor com reducdo tem a fungdo de
movimentar a cobertura do barracdo, de modo a posicionar a parte
com sombrite ou com lona na regido de cultivo mediante a
necessidade.

Na Tabela 1 é disposto a l6gica de funcionamento do galpéo,
onde mediante os sinais de entrada tem-se os acionamentos dos
respectivos atuadores. Utiliza-se a 16gica binaria para as decisdes
de funcionamento.

Tabelal. Ldgica de acionamento utilizada

Luminosidade Baixa Baixa Alta Alta
Entradas| Temperatura Baixa Alta Baixa Baixa
Umidade do solo Baixa Alta Baixa Alta
Motor . . . .
) Desligado |Desligado| Acionado |Desligado
horério/lona
Motor ante . . . .
Saidas . . Desligado |Desligado | Desligado | Acionado
horério sombrite
Ventoinha Desligada | Ligada |Desligada |Desligada
Bomba Ligada |Desligada|Desligada |Desligada

Fonte: Elaborado pelo autor.

As faixas de valores utilizados como critérios para identificar
os niveis logicos “baixo” e “alto” das variaveis medidas pelos
sensores e implementados na plataforma Arduino séo
apresentados mediante Tabela 2.

Tabela2. Valores considerados para niveis baixos e altos implementados na

programacéo
Grandeza Faixa de Valores
Nivel baixo Nivel alto
Temperatura (°C) 21 22
Luminosidade (%) 20 90
Umidade do solo (%) 30 50
Resultados

umidade e luminosidade, fatores que afetam diretamente o
desenvolvimento da planta se ndo houver certo equilibrio. Sendo
que as condigdes ideais geram um desenvolvimento aceitavel, ja
em condi¢bes inadequadas esses fatores influenciam
negativamente seu ciclo.

Com o cultivo em galpdes climatizados onde a leitura dos
sensores e monitoramento adequado feito através do Arduino das
condi¢Bes climaticas definidas, é possivel amenizar percas e
prejuizos alcangando uma melhor produtividade, melhor
qualidade e uma maior comodidade ao produtor. Com alguns
ajustes no projeto é possivel que se consiga o cultivo de outras
culturas.
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Conclusoes

Foi verificado que o cultivo de hortalicas em um ambiente onde
se tem o controle de fatores climaticos, como temperatura
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Resumo - Neste artigo é investigada a viabilidade energética de
um sistema de power harvesting utilizando circuito eletronico
simples e buzzers piezelétricos submetidos a esfor¢cos mecanicos
intermitentes, possibilitando reutilizar esta energia no
carregamento de baterias para alimentacdo de circuitos
autdbnomos de monitoramento, indicacdo, iluminacéo, etc., em
locais remotos, eliminando ou estendendo o tempo necessario
entre recargas desses dispositivos. Ao final pode-se concluir a
viabilidade da utilizagdo de circuitos eletrdnicos relativamente
simples e transdutores piezelétricos de baixo custo em sistemas
de power harvesting, excitados estes por impactos mecanicos
intermitentes oriundos de dispositivo eletropneumatico que
simula a passagem de veiculos e/ou pedestres.

Palavras-chave: renovavel,

piezeletricidade.

energia power harvesting,

Introducéo

Com o crescente aumento no cenario atual pelo interesse em
sustentabilidade energética a busca por fontes renovaveis
alternativas de energia (solar, térmica, e6lica, cinética, vibragéo,
eletromagnética, etc) vem ganhando importancia, contudo
infelizmente ainda sdo utilizadas em pequenas quantidades. Essa
técnica de coleta e armazenamento destes tipos de energias é
conhecida na literatura como energy harvesting ou power
harvesting, caracterizada por converter, armazenar e/ou
redirecionar a energia coletada para outras aplicacdes. (ANTON,
S. R; SODANO, H. A, 2007)

O estudo de power harvesting apresenta varias vertentes
estudadas pelos pesquisadores. Uma delas diz respeito a busca
pelo desenvolvimento de sistemas autbnomos, 0s quais
monitoram determinado tipo de grandeza fisica enviando dados
adquiridos para uma unidade fixa/mével de monitoramento,
esses sistemas tem por tendéncia a busca pela autonomia
energética, ou seja, a alimentagdo dos circuitos serem dadas
exclusivamente pelo gerador piezelétrico mediante as
deformacbes mecéanicas existentes.

O objetivo principal desse trabalho é estudar a possibilidade de
se armazenar energia proveniente do caminhar de pessoas e/ou
trafego de veiculos (deformagBes mecénicas de curta duragdo na
forma pulsada) em dispositivos de armazenamento, de modo a
utiliza-la posteriormente na alimentacdo de circuitos autbnomos
de sensoriamento, monitoramento, etc. em locais remotos,
eliminando ou estendendo o tempo entre recargas desses
dispositivos de armazenamento.

Metodologia

O circuito eletrénico proposto ¢ alimentado eletricamente por
oito piezelétricos dispostos sobre uma superficie de borracha,
donde sdo submetidos a impactos mecénicos intermitentes por
um dispositivo eletropneumatico dotado de uma “sapata” de
nylon retangular (7 cm x 15 cm) presa na extremidade da haste
do pistdo como ilustrado na Figura 1, este dispositivo

eletropneumatico fora construido com objetivo de simular os
impactos mecanicos ocasionados pelo caminhar de pedestres
e/ou trafego de veiculos aos quais os PZTs serdo submetidos,
sendo este controlado por um circuito temporizador com
frequéncia aproximada de 0,5 Hz e 1 Hz (razoaveis neste caso).

Figura 1. Layout dos equipamentos, circuitos e dispositivos utilizados
1 ' |2

Dispositivo eletropneumatico

)
Circuito
2 Temporizador

Osciloscopio
digital

Fonte de
alimentagao do
temporizador

Fonte: Elaborado pelo autor.

O elemento piezelétrico utilizado ilustrado na Figura 2 fora
escolhido principalmente por ser de facil aquisicao e baixo custo,
constitui-se um atuador ja pronto para uso, isto é, a ceramica
piezelétrica ja esta colada sobre um substrato de metal formando
um conjunto atuador-membrana. (MURATTA, 2012)

Figura 2. Estrutura do diafragma piezelétrico.

eletrodo
isco ceramico (PZT)

chapa de metal
disco ceramico eletrod¢:7
\
\

Fonte: Adaptado de MURATA, 2012.

Para quantificar a intensidade do esforgo mecénico aplicado e
consequentemente a pressdo aos quais 0s PZTs sdo submetidos
foi construido um circuito de aquisicdo ilustrado na Figura 3,
composto basicamente de uma célula de carga e circuito
integrado  amplificador de instrumentacdo  (Inal22p),
apresentando saida em tensdo variando de 0 Vcc a 3 Vcc
proporcional a deformacédo da célula de carga com valor maximo
de 10 Kg e sensibilidade de 0,3 Volts/Kg.

Figura 3. Circuito de aquisicdo da intensidade de carga mecanica aplicada sobre
0s PZTs

Célula

de carga Saidaem tensdo

(0a3Volts)

Alimentacdo elétrica
(+12V,-12 V, terra)

) Fonte: Elaborado pelo autor.
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O circuito extrator de energia elétrica ilustrado na Figura 4 ¢
composto por um circuito retificador de onda completa (Db101),
regulador de tensdo continua de 5 Volts com capacitor de
armazenamento (100 uF/16V) na saida e resistor variavel de 500
KQ (trimpot) como carga elétrica.

Os valores méaximos de tensdo, corrente e poténcia na
entrada/saida do retificador de onda completa e regulador de
tensdo estdo dispostos na Tabela 1.

Tabela 1. Valores maximos encontrados no circuito de extragdo de energia
elétrica

Figura 4. Circuito de extracdo de energia elétrica 085ZZ|IS erg ggﬁ}emz 281P32IIS erg gsﬁ/leloz
, g-0, cm’ |2, g-3, cm
Frequéncia (Hz) 05 1 0,5 1
Carga = Potencia maximaPZTs | 1059 | 2118 | 200 | 2329
“trimpot” Regulador CI retificador Qg (UWrms)
de tensdo S Db 101 Tensdo maxima PZTs
\ \ (Vrms) 5,65 6 5,88 6,47
/ —
Poténcia maxima na
"9, o
" ~— !J saida do retificador (LW) 164 180 170 198
Tenséo maxima na saida
do retificador (V) 48 5.1 5 55
— Corrente maxima na
Fonte: Elaborado pelo autor. saida do retificador (uA) 32,2 353 34 36
Poténcia maxima na
Resultados saida do regulador (UW) 98,4 108 102 11838
Os resultados obtidos com osciloscépio digital e circuito de Sa?g;e:etgu'raaég??ux‘ 195 215 | 205 236
aquisicdo sdo apresentados em formas de gréficos e tabelas. Poténcia inutilizada (WW)| 100 190 98 112
Sendo referentes as configuragbes de 8 PZTs conectados em Carga otima (KQ) 255 230 215 210

paralelo, submetidos a duas intensidades de carga aplicadas pelo
pistéo eletropneumatico (0,53 Kg — 0,83 N/cm?e 2,13 Kg — 3,33
N/cm?) e com duas frequéncias de excitacdo de
aproximadamente 0,5 Hz e 1 Hz.

Figura 5. Sinal adquirido com o circuito de aquisicdo de dados: (a) maximo de
0,53 Kg (5,22 Newtons); (b) maximo de 2,13 Kg (20,98 Newtons)
Scan

Soan |

EXTER o
Wath Off
@ (b)

Fonte: Elaborado pelo autor.

Wath Off

Figura 6. Respostas de 8 PZTs em paralelo excitados com frequénciade 1 Hz e
intensidade de carga de 0,53 Kg: (a) sem retificador; (b) com retificador
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Fonte: Elaborado pelo autor.
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Figura 7. Respostas de 8 PZTs em paralelo excitados com frequéncia de 1 Hz e
intensidade de carga de 2,13 Kg: (a) sem retificador; (b) com retificador
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Fonte: Elaborado pelo autor.
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Mediante os valores obtidos na Tabela 1 quantificou-se a
eficiéncia dos circuitos utilizados de forma individual e global,
estando estes dispostos na Tabela 2.

Tabela 2. Valores maximos de rendimento para o circuito de extracdo de energia
elétrica

Rendimento (%)
Retificador de onda completa 85
Regulador de tenséo 60
Circuito completo 51
Conclus6es

Para os resultados dispostos na Tabela 1 os valores de maior
expressdo sdo para maior frequéncia e maior intensidade de
esforco aplicado (2,13 Kg - 20,98 N) em termos de poténcia e
corrente na saida do regulador de tensdo, se elevando de 108 pw
e 21,5 pA para 118,8 pW e 23,6 PHA.

Em termos de rendimento global o sistema proposto
(retificador de onda completa e regulador de tensdo) apresentou
51%, sendo este um valor razoavel quando comparado a outras
topologias presentes na literatura na area de power harvesting.

Analisando o0s resultados obtidos pode-se constatar a
viabilidade da utilizacdo de circuitos eletrénicos relativamente
simples e transdutores piezelétricos de baixo custo em sistemas
de power harvesting, excitados estes por impactos mecénicos
intermitente (forma de pulsos) oriundos de dispositivo
eletropneumético que simula a passagem de veiculos e/ou
pedestres. Visto que, mesmo em baixas frequéncias de excitacdo
e quantidades de PZTs é possivel extrair quantidades de energia
consideraveis desses elementos.
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Resumo - Sobretensdes na rede elétrica afetam diretamente o
sistema de alimentacdo de motores de inducéo, podendo muitas
vezes provocar problemas e danos ao equipamento. Decorrente
dessa sobretensdo pode ser percebida uma alteracao no torque e
velocidade do motor, com isso, neste trabalho séo estudados e
analisados, por meio de simulacdes, a alimentagdo de um motor
de indugdo trifasico que sofre uma sobretensdo apds um periodo
de funcionamento, gerando assim uma comparagao entre torque,
velocidade, corrente e periodo de funcionamento do motor.

Palavras-chave: motor de indugdo, desequilibrios elétricos,
sobretenséo.

Introducgéo

Um sistema elétrico esta sujeito a variagdes em seus niveis de
tensdo, sendo estes transitérios ou até mesmo permanentes. Uma
elevacdo brusca na tensdo do sistema € chamada de sobretenséo,
0 gue pode causar muitas vezes danos aos equipamentos nele
instalados.

Assim, ao ocorrer uma sobretensdo na rede em que um motor
de inducéo estéd instalado, teremos alteragBes visiveis em suas
condi¢Bes iniciais de funcionamento, principalmente, uma
elevacdo em sua corrente de alimentagéo.

Esta elevacdo de tensdo faz com que a corrente no motor
aumente bruscamente, reduzindo a velocidade e gerando maior
toque eletromagnético.

Neste artigo serdo analisados as caracteristicas e o0
comportamento que apresenta um motor trifasico ao ser exposto
a uma sobretensdo em seu sistema de alimentacé&o.

Nos motores elétricos a consequéncia de uma sobretensdo

pode ser a queima do equipamento se a magnitude da tensdo for
muito elevada.

Metodologia

Neste experimento foi utilizado o software Matlab/Simulink
para simular o funcionamento de um motor trifasico (Figura 1)
sujeito a uma sobretensdo. A andlise foi desenvolvida no tempo
de 3 segundos e, nela foi considerado o motor trabalhando em
vazio desde a partida até 1,5 segundos, sendo que neste instante
foi aplicado um degrau de carga nominal na maquina.

Figura 1: Motor de insducéo trifésico.

Com o software foi possivel gerar graficos das correntes de
alimentacdo do motor, da tensdo de fase e de linha, do torque
eletromagnético e da velocidade de rotacdo do motor.

No trabalho utilizou-se na fase A com o valor eficaz de tensdo
normal, na fase B adotou-se que ocorreu uma elevacdo de 10%
no seu valor e na fase C uma elevacdo de 5%. A equagdo (1)
apresenta os valores utilizados em cada das tens6es de fase.

V, = 220£0°V
V, = 241,92 —120°V
V. = 230,92120°V

@)

Resultados

A Figura 1 apresenta as tensdes de fase e de linha aplicadas no
motor de inducdo trifdsico, no qual pode-se constatar a
sobretensdo nas formas de onda, ou seja, o pico da tensdo na fase
B, em verde, é maior que todas as outras.

Figura 1: Tensoes de fase e de linha aplicadas no motor de indugdo trifasico.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

1.55

Nas Figuras 2 e 3 apresentam-se as correntes do motor de
indugdo trifasico, no qual pode-se constatar as diferencas em
suas magnitudes, sendo em azul a corrente da fase A, em verde, a
corrente da fase B e, em vermelho, a corrente da fase C. Na
Figura 3 é apresentado um zoom nas correntes no instante da
aplicacdo do degrau de carga nominal. Constata-se que com o
desequilibrio nas tensBes, as correntes do motor de inducédo
trifasico, também, estdo desequilibradas influenciando no valor
eficaz de cada uma das fases.

Na Figura 4 apresenta-se o torque eletromagnético do motor,
em azul, e o torque de carga, em vermelho. Verifica-se que o
equipamento fica com um torque oscilante, porém, nao
influencia muito no seu funcionamento.

Na Figura 5 se verifica a velocidade do motor de inducdo a
qual ficou com pouca oscilagdo devido a sobretensdo de
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alimentacdo da maquina. Além disto, se constata que a reducéo
de velocidade ndo foi muito acentuada devido a sobretensdo de
alimentacdo. A queda de velocidade era esperada devido o
sistema estar sem controle.

Figura 2: Correntes do motor de indugdo trifasico.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Figura 3: Zoom nas correntes do motor de indugdo trifasico no instante da
aplicacédo da carga nominal.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Figura 4: Torque de carga e eletromagnético do motor de inducéo trifasico.
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Figura 5: Velocidade do motor de indugdo trifasico.
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Conclusdes

No trabalho foi possivel observar que o motor de indugédo
trifasico quando submetido a subtensdo nas suas tensGes de
alimentacfes ndo causam muitos prejuizos ao equipamento. Os
Unicos instantes prejudiciais ao motor de inducdo sdo os
momentos de insercdo de carga e partida do equipamento, pois,
causam um aumento do tempo do equipamento para alcangar sua
velocidade de regime e isto, em um processo industrial, pode
gerar perda e/ou descarte de matérias primas.

Por este motivo, é necessario manter o sistema de alimentacao
com tensdes dentro dos limites de alimentagdo do equipamento
evitando problemas no processo industrial e um possivel dano ao
motor de inducéo por estar operando com tensfes de alimentacéo
reduzidas.
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Resumo - Atualmente com o homem cada vez mais dependendo
das maquinas industriais em diversas aplicagdes, ndo pode
haver margens para erro nas inddstrias, tanto com perdas de
tempo ou com problemas em motores que podem causar falhas e
gastos. Desta forma, neste estudo se desenvolveu uma simulagéo
para verificar o comportamento do motor de inducéo trifasico
quando submetido & uma alimentacdo com subtensdo e
assimétrica.

Palavras-chave: motor de inducdo, desequilibrios elétricos,
subtensdo.

Introducgéo

Com a vida moderna e o0 aumento da industrializagdo uma das
“matérias primas” mais utilizadas e que ndo pode faltar tanto
para a indUstria quanto para a vida cotidiana é a energia elétrica.
Devido a sua natureza de extracdo e sua forma natural, seu
armazenamento em grandes quantidades é impossivel.

Por isso, deve-se controlar bem o processo de produgéo,
transporte e distribuicdo garantindo a boa qualidade, ficando com
seus parametros dentro das especificag@es técnicas impostas pela
agéncia reguladora, assim, possibilitard satisfagdo das
necessidades dos consumidores finais.

As falhas no sistema sempre podem ocorrer, tanto por
problemas climaticos e/ou no transporte ou mesmo por erro
humano.

Subtensdo representa uma reducdo da magnitude do sinal
elétrico, é causado normalmente pelo desbalanceamento na
distribuicdo da energia elétrica. Sua solucdo depende mais da
distribuidora de energia elétrica do que do consumidor, apesar
que se o consumidor ligar varios aparelhos em uma mesma
tomada pode causar esse problema.

As tensbes produzidas pelos geradores de energia possuem
uma tensdo em magnitude especifica e as fases possuem uma
simetria, na qual a defasagem entre as tensdes é de 120°. Porém,
devido a problemas na rede o sistema possui assimetria, na qual
as tensbes ndo ficam mais com o deslocamento de 120°,
causando problemas de funcionamento nos equipamentos
trifasicos.

Os equipamentos trifdsicos operando com  tensOes
desbalanceadas geralmente funcionardo de forma inadequada,
podendo sofrer danos e redugdo da vida Util. Um sistema
trifasico ideal, livre de desequilibrios, considerando a fase A na
referéncia e sequéncia de fases positiva, é dado em pu por (1).

V,=10L0°V
V, =1,0L —120°V
V.=10L120°V

1)

Metodologia

lo, rapidamente. Segundo a norma NBR 7097/1996, devem ser
aplicados fatores de reducdo para a poténcia disponivel no eixo
de motores categoria N, quando estes sdo alimentados por
tensfes desequilibradas, de modo que a elevacdo de temperatura
admissivel ndo seja excedida. Para as outras categorias, €
recomendavel consultar o fabricante (ELETROBRAS, 2004).

Segundo Eletrobras (2004), a alteracdo na amplitude de tenséo
pode influenciar a eficiéncia e o fator de poténcia de motores
elétricos, pois, este equipamento é influenciado, diretamente,
pelo valor da tenséo de alimentacéo. Normalmente, estes motores
sdo projetados para suportar variagdes maximas numa faixa de
10% acima e abaixo da tensdo nominal. Valores pequenos, na
faixa de 1% a 2%, também sdo prejudiciais, pois além de
aumentarem o consumo de energia também reduzem a vida Util
do motor, devido ao aquecimento gerado pelo aumento das
perdas internas. Por isso, a rede deve ser regularmente
monitorada e desequilibrios na tensdo maiores que 1% devem ser
corrigidos.

No trabalho utilizou-se do software Matlab/Simulink no qual
efetuou-se uma analise do motor de indugdo trifasico alimentado
com tensdes desequilibradas e assimétricas, sendo que, o tempo
de anélise foi de 3 segundos. A partida do motor até o tempo de
1,5 segundos a méaquina trabalhou em vazio, apos este periodo
foi aplicado o torque nominal no equipamento.

Resultados

Estudos demonstraram que um pequeno desequilibrio de 3,5%
na tensdo pode aumentar, em 20%, as perdas do motor de
inducdo trifasico. Um desequilibrio de 5% ou mais pode destrui-

A Figura 1 apresenta as tensdes de fase e de linha aplicadas no
motor de indugdo trifasico, no qual pode-se constatar a subtensdo
e a assimetria nas formas de onda.

Figura 1: Tensdes de fase e de linha aplicadas no motor de indugéo trifasico.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Nas Figuras 2 e 3 apresentam-se as correntes do motor de
inducdo trifasico, no qual pode-se constatar as diferencas em
suas magnitudes, sendo em azul a corrente da fase A, em verde, a
corrente da fase B e, em vermelho, a corrente da fase C.
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Figura 2: Correntes do motor de indugdo trifasico.
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Figura 3: Zoom nas correntes do motor de indug&o trifésico no instante da
aplicacéo da carga nominal.
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Figura 4: Torque de carga e eletromagnético do motor de indugéo trifasico.
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Constata-se na fase B que a corrente ficou com um valor
muito reduzido, prejudicando 0 equipamento, pois, as outras
duas fases ficam com maiores valores, isto acarreta um

aquecimento desigual no equipamento, além de produzir um
campo magnético girante desproporcional, consequentemente,
reduzird a vida Gtil do equipamento.

Na Figura 4 apresenta-se o torque eletromagnético do motor,
em azul, e o torque de carga, em vermelho. Verifica-se que o
equipamento fica com um torque extremamente oscilante, o que
se reproduz em solavancos na maquina, isto, inviabilizard a
utilizacdo do equipamento em diversos processos industriais.

Na Figura 5 se verifica a velocidade do motor de inducédo a
qual ficou com pouca oscilacdo devido ao desequilibrio e a
assimetria das tensdes de alimentagdo da maquina.

Figura 5: Velocidade do motor de indugdo trifasico.
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Conclusdes

No trabalho é possivel observar que se a tensdo de
alimentacdo do motor de inducéo trifasico néo estiver dentro das
caracteristicas e especificacdes técnicas do equipamento, ird
ocorrer grandes problemas no processo industrial no qual este
equipamento estiver instalado, além, de ocasionar uma redugdo
na vida Util deste equipamento.

Desta forma, se faz necessario verificar o sistema de
alimentacdo do equipamento e desenvolver metodologias que
corrijam o sistema buscando a qualidade energética do sistema.

Agradecimentos

Os autores agradecem ao IFSP — Campus Presidente Epitacio
e a UNESP — Campus de Ilha Solteira pela apoio no
desenvolvimento do trabalho.

Referéncias

ELETROBRAS/ PROCEL. Médulo motor elétrico. [S.1.: s.n.,
130], Disponivel em:;
<www.eletrica.ufpr.br/mehl/downloads/qualidade-energia.pdf >.
Acesso em: 23 jul. 2016.

BARROS, M. C. Compensacdo de Desequilibrios em Redes
elétricas. Ilha Solteira — SP, 2000. 96f. Dissertagdo (mestrado
em Engenharia Elétrica — Sistemas de Energia Elétrica) —
Faculdade de Engenharia de Ilha Solteira, UNESP -
Universidade Estadual Paulista.

ALMEIDA, M. L. S. Avaliacédo da temperatura do motor de
inducdo trifasico submetido a desequilibrios de tensao. 2013.
137 f. Dissertacdo (Mestrado) — Faculdade de Tecnologia,
Universidade de Brasilia — UNB, Brasilia, 2013.



IV MOSTRA CIENTIFICA, CULTURAL E TECNOLOGICA — IFSP — Campus Presidente Epitécio, 2016.

A- Ciéncias Exatas e da Terra

Associacao dos Lados do Triangulo aos Eixos de Trabalho, do Torno Convencional, na Realizacéo de
Chanfros Externos e Internos.

Rubens de Abreu Neto?, Ed Alencar Dias da Silva?

1. Discente do Curso T écnico em Automacao Industrial — IFSP — Campus Salto;
2. Docente — IFSP — Campus Salto, Area Mecanica.
E-mails: rubinho_netto@hotmail.com?, ed_alencar@ifsp.edu.br?

Resumo - O estudo da geometria dos tridngulos, na matemética,
permite ao educando compreender a definicdo, os elementos, a
relacdo entre angulos e as classificacdes deste. Com esse
conhecimento o educando, por exemplo, pode avangar nos
estudos por meio das relagdes trigonométricas e identificagdo
dos angulos formados pelos lados de um tridngulo. A base para
o desenvolvimento desta pesquisa sera o estudo do triangulo
retdngulo para a associacao dos catetos e hipotenusa aos eixos
de trabalho do torno mecénico convencional, para a execugdo
de chanfros externos e internos. Com essa associagdo se
pretende estabelecer a orientagdo e padronizacdo da rotina de
execugdo de chanfros, por processo de torneamento, orientada
pelos conceitos matematicos da geometria do tridngulo
retangulo.

Palavras-chave: integracdo de disciplinas; chanfros; tridngulo
retangulo

Introducéao

padronizada para realizacdo de chanfros pelo processo de
torneamento.

Metodologia

Com o crescimento e o desenvolvimento continuo da indUstria
nos dias de hoje se tem criado e aprimorado diversos processos
de fabricagdo, dos quais alguns sdo mais usados do que outros, e
entre esses esta a usinagem.

A usinagem € o termo adotado para 0 processo que ao confere
a peca o formato, as dimensdes e acabamento com o auxilio de
uma ferramenta produzindo cavaco. Atualmente é um dos
processos de fabricagcdo mais usados na indlstria. Utilizada na
producdo de varios tipos de pecas, dentre eles estdo eixos,
parafusos, porcas, polias, etc. Os processos de usinagem sao
executados na inddstria  principalmente  por maquinas
ferramentas como os tornos, as fresadoras e as retificadoras.

Por meio de pesquisas em relacdo as operagdes de usinagem
em tornos, € possivel notar que essas operacdes possuem muitas
relages com o que é conteldo de algumas das disciplinas da
area béasica do conhecimento. Essas relacbes podem ser
identificadas no estudo da matemética, fisica, quimica, etc.

As relagdes entre o contetido de formagdo geral e o contetdo
de formacgédo profissional podem ajudar na consolidagdo e melhor
entendimento pelos alunos, pois se trata de uma alternativa de
aplicacdo pratica dos contelidos muitas vezes apresentados de
forma tedrica. Essas acOes de integracdo de conteldo podem
possibilitar a sensacdo de incentivo, aos alunos, ao perceberema
aproximacdo do conte(ido da sala de aula com o contetido do
mundo do trabalho como em outras atividades cotidianas.

Este trabalho tem como proposta pesquisar é evidenciar a
relacdo entre a geometria do triangulo retdngulo e o torneamento
de chanfros, para isso, sera realizado o referencial te6rico com
base nos principais conceitos que servirdo de base para esse
desenvolvimento. Posteriormente serdo estabelecidos os métodos
para coleta dos valores praticos que serdo comparados com oS
valores tedricos por meio de graficos. Ap6s a andlise dos
gréaficos serdo geradas as conclusdes e a proposta de orientacdo

A proposta desta secdo é registrar a situacdo das atividades
previstas no plano de execugdo do projeto.

O projeto teve inicio com a proposta de agrupar os contetidos
de formacdo geral e especifica, realizando assim pesquisas sobre
a disciplina de matematica, com 0s assuntos concernentes a
geometria do tridngulo retangulo e sobre a disciplina de praticas
de usinagem, estudando os contedos referentes ao torno
convencional, associando e estabelecendo as relacGes entre as
duas disciplinas.

Em um segundo momento, em paralelo com as outras
atividades propostas no cronograma, foi realizada a introducéo e
o0 treinamento da execucdo de desenhos através do software de
modelamento tridimensional Inventor, que auxliard nas acles
futuras de registro e orientacdo para a execucao de praticas de
usinagem. Utilizando o software foi possivel desenvolver o
modelo tridimensional do sistema de fixacdo da peca e do
sistema de fixacdo da ferramenta do torno Nardini MS205.

Em fase de realizacdo o terceiro e o quarto item, do
plano de trabalho, tratam da identificacdo dos eixos de trabalho
do torno e o inicio dos testes praticos por meio do torneamento
de chanfros torno Nardini MS205. Foram realizados dois testes
pilotos par definicdo e registro da metodologia para coleta de
dados. Esses testes possibilitaram a definicdo dos angulos que
servirdo de base para a coleta de dados. Os angulos de trabalho
serdo 7.5°, 15° e 225°. Como o processo de torneamento é
realizado em pegas de revolucdo, as conicidades para cada
referéncia de angulo serdo, respectivamente, 15°, 30° e 45°.

Os testes pilotos permitiram também o inicio da criagdo das
tabelas tedricas que orientardo a criacdo das tabelas praticas. Os
valores das tabelas servirdo para o registro gréfico dos dados.

Pretende-se com a comparagdo dos resultados, tedricos e
praticos, notar as relagdes entre a trigonometria do triangulo
retdngulo e os eixos do torno convencional, associando os lados
do triangulo com os eixos do torno.

Imagem 1. Tabela dos valores tedricos calculados para o cateto oposto, adotando
o0 cateto adjacente como referéncia.

Tebrico
Conicidade- 45°
Cateto Cateto
Adjacente Oposto
(eixo Z) (eixo X)
10 4,14
7.24 3
4,83 2
241 1
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Imagem 2. Tabela dos valores praticos obtidos nos testes, referentes ao cateto
oposto, adotando o cateto adjacente como referéncia.

Pratico
Conicidade- 45°
Cateto Cateto
Adjacente Oposto
(eixo Z) (eixo X)
11.4 4,5

7,60 3

5.50 2

3 1

Imagem 3. Grafico comparando os valores dos testes praticos e teoricos,
comprovando a relagdo entre os lados do tridngulo retangulo e os eixos do torno.
(As diferencas entre os valores sofreram influencias de folgas na maquina)
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Os estudos teoricos, da pesquisa, serdo realizados na
biblioteca do IFSP Campus Salto. As verificagbes préaticas serdo
realizadas no laboratério de automacgdo e robética e na oficina
de maquinas mecanicas.

Todos o0s recursos necessarios para realizagcdo das
etapas da pesquisa, existem em quantidade suficiente tanto no
que diz respeito as atividades previstas para realizacdo na oficina
de maquinas mecéanicas quanto nos laboratérios, de automacéo e
robotica e de informética.

Conclus0es

Através das pesquisas para o desenwolvimento do
referencial tedrico e os testes praticos, foi possivel
alcancar os objetivos principais do projeto, 0s quais sao
integrar as disciplinas da area basica e da area especifica
do conhecimento, e evidenciar as relagdes entre os lados
do tridngulo retangulo e os eixos do torno convencional
nas operagdes de chanfros internos e externos em
processos de torneamento.

Por meio deste trabalho, criou-se base e incentivo para o
desenwlvimento de projetos integrando disciplinas, tanto
da &rea bésica do conhecimento quanto da especifica.
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Resumo — A identificacdo dos solos se torna uma tarefa mais
complexa para os profissionais a campo, por apresentar uma
composicdo heterogénea e variacdo na percepcdo das cores. A
principio, a cor percebida pela vista humana € resultante do
conjunto de raios refletidos pelos diversos materiais minerais e
orgénicos com diferentes cores que constituem o referido solo. O
aplicativo visa sanar a subjetividade com que a cor do solo é
vista a olho “nu”, facilitando a descricdo morfoldgica e posterior
classificagdo do solo. Sendo capaz de distinguir as cores com
mais clareza, através das imagens capturadas pelo dispositivo.

Palavras-chave: ldentificagdo de cor, Classificagdo do solo e
Carta de Mansell.

Introducéo

A coloracdo apresentada pelos solos consiste em uma das
maneiras mais primitivas de identifica-los. Tratados antigos de
agricultura escritos por filésofos gregos e romanos que viveram
antes da Era Crista, ja classificavam os solos pela sua coloracéo
(CAMPOS et al., 2004).

Segundo Botelho et al. (2006) a cor do solo é determinada a
campo pela comparagdo visual de amostras secas e Umidas
utilizando-se a carta de Munsell para solos, observando-se a
matiz (comprimento de onda da luz), o valor (brilho ou
tonalidade) e o croma (intensidade ou pureza da cor em relacdo
ao cinza). Este sistema esta baseado na percepcdo visual, sendo
utilizado mundialmente pelos peddélogos devido a sua facil e
rapida aplicagdo em trabalhos de campo.

Entretanto, métodos de percep¢do visual apresentam
subjetividade. Os fatores de maior efeito na subjetividade da
interpretacdo da cor pelo olho humano séo as caracteristicas da
luz incidente sobre o solo, caracteristicas da superficie do solo e
a qualidade da resposta espectral do olho humano, uma vez que
nao sao fatores controlados (MELVILLE & ATKINSON, 1993).
Portanto, considerando que a cor do solo é usualmente
determinada por comparacdo visual e depende da percepg¢do do
observador, o0 presente projeto tem por objetivo o
desenvolvimento de um aplicativo de celular que possibilite a
analise de imagens do perfil do solo e comparacdo com a Carta
de Munsell. Reduzindo assim a subjetividade na determinagéo da
cor do solo e possibilitando sua classificagéo.

Metodologia

capaz de distinguir, formando a matiz e sua respectiva
proporcdo. Apoés os testes o aplicativo serd disponibilizado a 10
alunos da area de Ciéncias Agrarias da Universidade Estadual de
Mato Grosso do Sul — Unidade de Aquidauana, para que sejam
submetidos a avaliagdes pelos usuarios, sendo esperado
encontrar os erros mais frequentes, quais ferramentas preciséo
ser aprimoradas, quais dispositivos serdo compativeis com o
software e bom desempenho dos mesmos.

A partir desta fase, serdo realizados ajustes para minimizar 0s
erros ocorrentes, o aprimoramento das ferramentas a niveis
necessarios para maior precisdo das leituras, correlacionar sem
subjetividades as imagens, armazenamento de maior nimero de
cores possivel e posteriormente a classificagdo mais coerente dos
solos, para que possa ajudar de forma mais rapida e pratica os
profissionais a campo.

Resultados Esperados

Com a criacdo desse aplicativo, espera-se reduzir de forma
significativa a subjetividade na visualizacdo das cores e
consequentemente a classificacdo de forma mais correta dos
solos, através da correcdo dos erros sendo estes minimos
possiveis e que ndo afetem o desempenho do aplicativo.
Contando A disponibilizacdo de atualizacbes para 0S USUArios.
Tornando-se um meio mais acessivel para os profissionais, uma
vez que serd um aplicativo de facil usabilidade e portabilidade.

Conclusdes

O aplicativo contribuird para minimiza¢do dos erros durante o
processo de classificacdo e identificacdo do perfil do solo por
meio da cor, através da precisdo na identificacdo e praticidade de
Seu uso.
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Resumo - Neste trabalho implementa-se uma logica de
programagdo em CLP com o objetivo de controlar uma esteira
seletora de corpos de prova. Essa esteira é composta de
sensores,  atuadorves  eletropneumdticos e  alimentador
pneumdtico linear com pistdo e ventosa. O alimentador
pneumadtico linear transporta de forma automdtica os corpos de
prova a serem separados a esteira. Por meio dos sensores é
realizado uma classificacdo e separagdo dos corpos de prova de
acordo com suas caracteristicas fisicas. Na programagdo serd
considerado a  possibilidade de escolher entre trés
classificagdes: de acordo com o tamanho, ou entdo, conforme a
cor, ou pelo tipo de material.

Palavras-chave: CLP, esteira seletora, atuador pneumadtico.

Introducao

Desde o inicio da revoluc¢do industrial a automatizacdo dos
processos vém ganhando espago nos mais variados segmentos
industriais, auxiliando em trabalhos de alta complexidade e
grandes esforgos antes realizados por seres humanos.
Atualmente, em incontaveis processos ¢ etapas da automagdo
industrial as necessidades em atender as demandas sdo
progressivamente maiores € com um tempo gradativamente
menor, tendo sempre como objetivo melhorar a produgdo,
deixando-a mais eficiente, ou seja, ficando mais rapida com
menor desperdicio de material e uma producéo de acordo com a
demanda do momento (BUENO, 2011).

Em basicamente todos os tipos de processos produtivos que se
utilizam da técnica da produgdo em série (montagem de
microeletronicos, industria automotiva, etc.), as esteiras
transportadoras sdo a espinha dorsal do sistema de produgdo,
pois de uma maneira geral aumentam efetivamente a eficiéncia
dos processos produtivos (YAMAMOTO, 2014).

Os principais responsaveis pelo grande aumento da eficiéncia
e produtividade na area industrial no controle dos processos
produtivos com esteiras de transporte sdo, sem duvida, os CLP's
(Controladores Logicos Programaveis), sendo utilizados em
grande escala no mercado industrial.

Os CLP's desempenham basicamente fungdes de controle
através de uma ldégica de programacdo desenvolvida pelo
usuario, controlando diversos setores de uma industria por meio
do acionamento de circuitos e/ou equipamentos das saidas em
fun¢do da leitura dos sinais de entrada (YAMAMOTO, 2014).

Uma das areas de grande utilizagdo das esteiras
transportadoras se da no setor de separacdo de materiais
reciclaveis. No Brasil, essa area de reaproveitamento de
materiais reciclaveis ¢ consideravelmente pequena, sendo que de
um total de 76 milhdes de toneladas de lixo que sdo jogados fora,
somente 3% védo para a reciclagem, dos 30% que poderiam ser
reaproveitados. (PAIVA, 2015)

Baseado no cenario atual da reciclagem no Brasil e dispondo
de tecnologias existentes, esse trabalho propde a implementagéo

de uma esteira seletora de materiais, podendo esta auxiliar em
um processo de separacdo que, na maioria dos casos, seria
realizado de maneira manual. Com esse tipo de automatizacao,
espera-se estimular e facilitar praticas de reciclagem de lixo.

Metodologia

Na totalidade do processo dois CLP's sdo utilizados. O
primeiro CLP apresenta a fungdo de verificagdo, via sensor
optico, de corpos de prova presentes no inicio da esteira seletora
e acionamento do atuador pneumatico linear e pistdo com
ventosa. O outro CLP ¢ utilizado para identificacao, classificacdo
¢ separagdo dos corpos de prova na esteira seletora. Os CLP's
utilizados sdo da marca WEG, modelo Clic02 — CLW-02, sendo
cada um deles alocados em kits educacionais, conforme
representagdo da Figura 1.

Figura 1 . Kit didéﬁtliio CLP WEG

[ —

A esteira seletora é constituida de outro kit educacional
composto por, uma esteira transportadora, sensores e atuadores,
Figura 2. Esta tem a fung¢do de identificar, classificar e separar os
corpos de prova por meio de suas caracteristicas fisicas, ora por
cor, ora por tamanho e ora pelo tipo do material.

Figura 2. Esteira seletora
P

Fonte: Elaborado pelo autor.

A entrada dos corpos de prova na esteira seletora ¢ realizada
por meio de um atuador pneumatico linear e pistdo com ventosa,
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representada na Figura 3, que os transporta de um ponto inicial
até o inicio do alimentador construido de metal e¢ fixado na
entrada da esteira. Este alimentador, por a¢do da gravidade,
transporta os corpos de prova ao inicio da esteira seletora.

Figura 3 - Atuador pneumatico linear e pistdo com ventosa

Fonte: Elaborado pelo autor.

A sequéncia de acionamento se da apds a admissao dos corpos
de prova ao inicio da esteira seletora. Posteriormente, o operador
seleciona o tipo de classifica¢do e separacdo desejado mediante
as caracteristicas fisicas dos corpos de prova: de acordo com a
altura (baixa, média e alta), ou conforme pela cor (vermelho,
verde e azul), ou entdo o tipo de material (madeira, plastico e
metal).

Apbs a identificagdo o CLP envia um comando de atuagdo dos
pistdes para conduzir o corpo de provar ao seu respectivo local
de armazenamento.

Na logica de identificagdo por tamanho utilizam-se no inicio
da esteira trés sensores do tipo Opticos reflexivos posicionados
em alturas distintas para identificagdo das alturas dos corpos de
prova.

Quando se deseja a separagdo por cores, € utilizado um sensor
de contraste RGB do tipo analdgico que apresenta respostas em
trés niveis de tensdes, para a identificagdo e classificagdo das
pegas. Os corpos de provas para separagdo de cores foram
construidos em madeira e do mesmo tamanho. A Tabela 1
apresenta uma média dos niveis de tensdes disponiveis nos trés
terminais do sensor RGB, de acordo com a cor do objeto.

Tabela 1. Médias das tensdes obtidas nos trés terminais (T1, T2 e T3) do sensor
RGB, de acordo com a cor do objeto

Cor do objeto Tensio nos terminais (V)

T1 T2 T3

Vermelho 3,67 341 1,38
Verde 346 2,68 1,19
Azul 445 296 1,93

Fonte: Elaborado pelo autor

Para separacdo dos corpos de prova pelo tipo de material
foram utilizados trés sensores de resposta digital, do tipo
capacitivo, indutivo e optico. A logica de classificacdo dos
corpos de prova ¢ representada na Tabela 2.

Tabela 2. Classificacdo dos corpos de provas de acordo com o tipo de material

Tipo do Nivel légico dos sensores
material  Optico Capacitivo Indutivo
Madeira 1 0 0
Plastico 1 1 0
Metal 1 1 1

Fonte: Elaborado pelo autor

Em todas as modalidades de classificacdo e separagdao de
pecas, apos a identificagdo de cada corpo de prova, um dos trés
pistdes eletropneumaticos foi acionado, encaminhando-o para
um reservatorio especifico.

Resultados

Em relagdo a separag@o dos corpos de prova por tamanho os
resultados foram alcan¢ados de maneira imediata, sendo
caracterizadas a partir da leitura dos trés sensores Opticos
posicionados no comeco da esteira. Entretanto, na separagdo por
tipo de material foi necessario um pequeno ajuste no percurso da
peca em relagcdo a posicdo do sensor capacitivo, alcangando
também resultados satisfatorios.

Na selecdo por cor foi necessaria a confec¢cdo de novos corpos
de prova, todos do mesmo tamanho ¢ do tipo do material (no
caso, madeira), pois o sensor RGB ndo era capaz de identificar
com precisdo os niveis de tensdes quando os testes foram
realizados com os corpos de prova originais do kit. Foram
utilizados corpos de prova de trés cores diferentes (vermelho,
verde e azul).

A montagem da régua pneumatica com ventosa apresentou
algumas dificuldades iniciais na programagao pois foi necessario
estabelecer a comunicagdo de um sistema eletropneumatico com
a programagao Ladder do CLP.

Em um contexto geral os resultados de classificagdo de
materiais nas modalidades de altura e material se deram com alta
eficiéncia. Na classificacdo e separacdo de cores, devido a
proximidades nos niveis de tensdo, em alguns casos, houve
classifica¢do errada dos corpos de prova, sendo que na maioria
das vezes, houve sucesso.

Conclusoes

Com base na proposta inicial e resultados obtidos ¢ possivel
concluir que o projeto implementado se mostrou bastante
satisfatorio, separando os corpos de prova de acordo com a altura
(baixo, médio e alto), a cor (vermelho, verde e azul) ou entdo
material (plastico, metal e madeira).

Apenas na utilizagdo do sensor de cor, disponivel no kit
didatico, houve uma pequena dificuldade em classificar os
corpos de prova. Este fato devido as leituras de tensdes serem
muito proximas umas das outras, de acordo com as cores dos
corpos de prova. Mesmo assim, conseguiu-se um bom
desempenho nessa etapa.
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Resumo - O presente artigo tem como objetivo um estudo de
caso sobre o Problema de Localizacdo de Antenas formulado
como um Problema de Localizacdo de Méaxima Cobertura, e
descrito por meio de formulagdes matematicas que foi
implementado utilizando um software e seus resultados foram
analisados. Pretende-se estabelecer medidas de desempenho
visando avaliar a eficiéncia da implementa¢do assim como
comparacdo entre o resultado e a localizagdo atual dessas
antenas na cidade objeto do estudo. Tais resultados podem
contribuir para a preservacdo de reservas ambientais e
melhorar a qualidade de recepcéo do sinal de internet/telefonia
mével e outros desdobramentos encontrados durante a pesquisa.
Palavras-chave: Problema de Localizagdo de Maxima
Cobertura, Antenas, Reservas ambientais.

Introducéo

O posicionamento de antenas é um problema da analise
espacial muito comum para os sistemas de comunicagdes atuais.
O objetivo da localizacdo das antenas transmissoras é maximizar
o atendimento de clientes em uma determinada &rea visando a
utilizacdo de um ndmero minimo de antenas.

Provedores de internet, radio e telefonia mével, com o
crescimento da demanda por servicos, tem cada vez mais se
preocupado com o problema de localizagdo e tem investido na
expansao e evolugdo de suas redes. Uma condicdo que aumenta a
complexidade da localizagdo destas antenas é uma grande
extensdo territorial, pois 0 ganho de uma antena é limitado.
Segundo Hoffman & Gomes (2003), a extensdo territorial em
questdo, topografia do local a ser abordado e varidveis usadas
para calculos de propagacdo de sinal, tais como poténcia de
transmissdo, ganho da antena, diretividade, polarizacdo, entre
outros, contribuem no alcance e qualidade do sinal, e, portanto,
serdo utilizados na modelagem do problema. Além disso,
questdes ambientais influenciam na localizagdo de antenas
especialmente em cidades como Campos do Jorddo, que
possuem territdrios de preservacdo ambiental.

De acordo com a EMBRAPA (2012), buscam-se modos
alternativos de combinar o desenvolvimento econémico com a
protecdo do meio ambiente de maneira harmdnica. Portanto,
considerando todas estas questdes, o projeto justifica-se por
prover uma solugdo sustentavel para o problema estudado.

Metodologia

demanda (clientes) de cada antena (ponto) deste plano. Ap6s 0s
dados determinados, implementou-se o problema segundo o
modelo descrito abaixo, formulacdo de um problema de
localizacdo de maxima cobertura, de Church e Revelle (1974):

vPLMC) = Maz ) Diy, 1)
icN

sujeito a Z x; > y;paratodoi € N @
jE Ni,

Y wi=p, ®)
jeM

z; € {0,1}, paratodo j € M, 4)

yi € {0,1}, paratodoi € N. (%)

S : distancia de servigo - a area de demanda é coberta se esta
dentro desta distancia;

N ={1,2,...,n}: conjunto de pontos de demanda;

M ={1,2,...,n}: conjunto de possiveis facilidades;

Di : a demanda de populagdo da area i;

p: nimero de facilidades a serem localizadas;

d;; - amenor distancia do n6 i ao no j;

Ny ={j € Jld; < S}

y; = 1,seaéreadedemanda i € coberta,

0, caso contrério;
x; = 1, se afacilidade deve ser localizada em j,
0, caso contrario;

Nesta formulacdo colocaremos como demanda a ser atendida
como sendo o atendimento dos clientes pelo sinal das antenas a
serem localizadas, ou seja, o recebimento desse sinal pelos
clientes das operadoras.

Para o célculo para o problema de localizagdo de maxima
cobertura das antenas, foi usado o programa Xpress Ive, software
que resolve problemas de otimizacdo e auxilia nos resultados
para problemas reais complexos.

Um dos testes realizados e mostrados na se¢do de Resultados,
utilizou os seguintes dados: p =8 e S = 6.

Resultados

Foram localizadas todas as antenas das principais operadoras
(Vivo, Tim, Claro e Qi) presentes no territério de Campos do
Jordao. Feito isto, fez-se um estudo basico sobre antenas para ter
uma estimativa sobre o quanto de cobertura uma antena de
determinada operadora poderia alcancar. O ponto onde cada
antena esta localizada foi colocado em um plano cartesiano para
se ter mais precisdo quando for calcular o problema de
localizacdo de maxima cobertura. Com o plano cartesiano feito,
foram calculadas as distancias euclidianas dos pontos e a

Os resultados foram obtidos para as empresas de telefonia
citadas anteriormente e a seguir, na Tabela 1, seguem o0s
resultados e analise sobre a empresa Claro.

TABELA 1. Localizagdo das Antenas da empresa Claro por endereco, latitude e
longitude na cidade de Campos do Jord&o.
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Latitude
225445388
228462962
228443192
225431452
225435490
225430372
225424500
225421993

Endereco Bairro
1 RODOVIA LUIZ ARROBAS MARTINS - n SN
2 Rua Topo Verde - n SN

3 Rua Joao Carlquist - n SN

4 Rua e Vinte Tres - n SN

Longitude
45W372964
45W362340
45W352006
45W351032
45W335490
45W340228
45W335724
45W304271

Vila Aberméssia
Serra Azul

Vila Guiomar
Atalaia

5 Rua das Azalelas -n SN

6 ESTRADAUM -n1

7 Alameda Safira -n SN

8 Avenida Pedro Paulo - n 7400

Alto do Capivarl
Capivari
Morro do Elefante

Rancho Alegre

Conclusdes

Fonte: Elaborado pelo autor.

A Figura 1 mostra a localizacdo e distribuicdo das antenas
Claro no municipio de Campos do Jorddo. A necessidade de
localizar as antenas no plano cartesiano se deu para calcular a
distdncia euclidiana entre os pontos, pois a modelagem do
problema envolve, entre outros dados, estas distancias, assim
como a demanda em cada ponto ou regido (nimero de pessoas
atendidas/cobertas pela antena).

FIGURA 1. Localizacéo das antenas Claro em plano cartesiano.

Fonte: Elaborado pelo autor.

Na figura 2, mostra-se o resultado da implementacdo do modelo
com adogdo de dados ficticios e reais. Apenas um dos testes é
mostrado a seguir.

FIGURA 2. Resultado da empresa Claro mostrado pelo software.

Output/Input n

Clear

Clientes
Facilidades :
Distancia de servico:

[= = ]

Sclu--o -tima (scma das demandas): 137

Clientes atendidos:
1234567E¢8

Intenas instaladas:
1234567E¢8

£ >

e

Output/lnput  Stats  Matrix
BE tree  User graph s

Solutions  Objective  MIP search

Fonte: Elaborado pelo autor.

O trabalho apresentado apresenta breve descricdo da pesquisa
e um dos testes realizados até 0 momento e indica que as etapas
de revisdo bibliografica, coleta de dados e implementagdo
computacional foram cumpridas. O objetivo foi de estudar o
problema de localizagdo de maxima cobertura para antenas em
Campos do Jorddo, visando verificar se a cobertura de sinal das
antenas atende a toda a demanda solicitada. Houve dificuldades
durante o projeto para obtencdo dos dados reais e, portanto,
optou-se, em primeiro momento, realizar as implementagdes
utilizando dados simulados mesclados com dados reais, visto que
saber o real nimero de clientes em uma determinada regido ou
saber que determinada antena tem certa cobertura de sinal sdo
questbes complexas. Assim, pretende-se estudar com mais
profundidade a organizacdo e obtengdo dos dados reais. O autal
estudo mostra-se promissor com grande parte da implementacdo
ja efetuada e com manuais de utilizagdo do software em
construgdo. Esse estudo pode ser incrementado colocando a
cobertura real da antena tendo em mé&os equipamentos adequados
e considerar problemas de questdo ambiental, questdes estas que
serdo consideradas nas etapas seguintes do trabalho.
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Resumo - O presente trabalho apresenta um relato de
experiéncia sobre uma atividade realizada na Associacdo de
Pais e Amigos dos Excepcionais (APAE) de Presidente Epitacio
— SP, que atende criancas e adolescentes com necessidades
educacionais especiais (NEE), tendo como objetivo a construcdo
e manutencdo de uma horta orgénica no local. Por meio desse
trabalho interdisciplinar, os alunos tém a oportunidade de
desenvolver e/ou aprimorar algumas habilidades motoras e
cognitivas, bem como, nog¢des a respeito da preparacao da terra,
plantio de hortalicas e os cuidados necessarios a se ter com tais
plantas.

Palavras-chave: horta escolar, educag¢do alimentar, ensino de
ciéncia.

Introducéo

O desenvolvimento deste trabalho se efetivou por meio da
criacdo de uma horta, em uma instituicdo filantropica. Essa
instituicdo atende criangas e adolescentes com necessidades
educacionais especiais (NEE). Objetivou-se neste projeto,
incentivar o cultivo e o consumo de hortalicas para uma
alimentacédo saudavel.

Além da promocdo de habitos de alimentagdo saudavel, foi
objetivo deste projeto de extensdo possibilitar o processo de
ensino-aprendizagem de conceitos cientificos por meio de uma
atividade concreta. Alguns alunos participantes do projeto ndo
sdo alfabetizados, muitas vezes ficando muito distantes de
conceitos das ciéncias. A insercdo desses conhecimentos pode
fomentar um maior entendimento sobre alguns fendmenos
naturais. Segundo Abenhaim (2009, p.239) “é através da
aprendizagem que a pessoa constroi a autonomia intelectual e
social”. Assim, compreender alguns conceitos ¢ fendmenos pode
fazer com que as pessoas exercam com mais propriedade sua
cidadania.

A aprendizagem de conceitos concernentes ao processo de
fotossintese, fatores bidticos e abidticos, bem como, curiosidades
a respeito de alguns alimentos, pode ser motivada pelo cultivo da
horta. A manutencdo da horta, o plantio e colheita dos vegetais,
possibilitam que os alunos percebam de modo mais concreto,
fenbmenos que quando explicados apenas na teoria, podem ficar
muito distantes da realidade.

O cultivo da horta também pode motivar os alunos a
experimentar alimentos que em alguns casos, ndo estdo
rotineiramente em suas dietas, jA que muitas vezes, as criangas
ndo conhecem ou ndo sdo incentivados a comer vegetais.

Metodologia

O publico-alvo desta acdo de extensdo foram os alunos da
APAE de Presidente Epitacio-SP. Do projeto participam duas

turmas dessa instituicdo: uma do periodo matutino e outra do
vespertino, com 26 alunos no total.

Uma das turmas participa do projeto desde o ano de 2015 e a
outra turma ingressou neste ano.

As atividades consistem no plantio de hortalicas, manutencéo
da horta e momentos tedricos, nos quais 0s alunos expressam por
meio de ilustracBes, os conceitos aprendidos. Optou-se por essa
estratégia de avaliagdo de aprendizagem, pois muitos
participantes ndo sdo alfabetizados, como relatado anteriormente.

Sobre esse publico, o Instituto Brasileiro de Geografia e
Estatistica (IBGE, 2015) aponta que 0,8% da populacdo
brasileira tem algum tipo de deficiéncia intelectual. Essas
pessoas devem ser integradas e tém o direito a uma educacao
que promova a aprendizagem de conceitos, inclusive,
conteidos a é&rea de ciéncias. Para tal, é necessario que
estratégias didaticas diversificadas sejam elaboradas, a fim de
atender as especificidades dessa populacéo.

Assim, para esse projeto, optou-se por uma atividade concreta
como norteadora do processo de ensino-aprendizagem de
conceitos cientificos, o cultivo de uma horta (Figura 1). De
acordo com a Comunidade Aprender Crianga (2011), ensinar
alunos com deficiéncia intelectual requer que o professor se
esforce conscientemente em relagéo as limitagcBes no vocabulério
e de expressao que esses alunos possam apresentar.

Cabe ressaltar que as atividades de ensino sdo desenvolvidas
por dois discentes matriculados em cursos do Instituto Federal de
Educagdo, Ciéncia e Tecnologia de Sdo Paulo, campus
Presidente Epiticio e coordenadas por um docente da mesma
instituicdo. S&o auxiliados pelas professoras regulares da APAE
das turmas que participam do projeto.

Figura 1. Horta na APAE

Fonte: Elaborado pelo autor, 2016.

Resultados Esperados

Ao final da acdo espera-se que os alunos tenham internalizado
alguns conceitos cientificos, principalmente relacionados as
areas da botanica e da ecologia. Também se espera que eles
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entendam o processo de cultivo de uma pequena horta e que
tenham adquirido alguns habitos de alimentacdo saudavel.

Conclusdes

Em relagdo aos participantes que iniciaram as atividades em
2015, infere-se um aumento na motivagdo, pois mostram-se
satisfeitos quando percebem que adquiriram conhecimentos
sobre como realizar a manutencdo da horta e, inclusive,
expressam que sentem vontade de ter um pequeno plantio de
hortalicas em suas residéncias, contribuindo para uma melhor
alimentacéo de suas familias.

Conclui-se que as atividades praticas na horta auxiliaram no
processo de ensino-aprendizagem de alguns conceitos de
ciéncias, pois 0s participantes comegaram a associar o aprendido
na horta com os contetidos estudados em sala de aula.

Por fim, vale ressaltar que esse trabalho estd sendo
interessante para refletir sobre a importancia da horta como
espacgo possivel para a realizagdo de aulas praticas e que essas
atividades podem contribuir para o processo de ensino-
aprendizagem, pois os alunos podem observar, analisar e
comparar as informagdes, formular perguntas e esclarecer
duvidas relacionadas ao assunto.
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Resumo - O projeto consiste de um sistema de dosagem de tintas
e misturador de pigmentos em maquete que, a partir de 4 cores
primarias, possibilita a obtengdo de até 14 cores pré-
estabelecidas de modo automético além de outras possibilidades
de cores personalizadas com sistema manual. Esse projeto
proporciona uma melhor logistica para o comerciante, e facilita
a execucdo do processo e a obtengdo de resultados com maior
rapidez e qualidade.

Palavras-chave: Misturador, Automacéo, Arduino.

Introducéo

Os sistemas industriais sdo compostos por varios segmentos,
tais como alimenticio, automobilistico, téxtil, entre outros. A
maioria dos segmentos industriais utilizam, em algum processo,
um sistema de dosagem. Este sdo responsaveis por elaborar uma
composicdo de um produto a partir de uma receita
(BATTISTELLA, 2003).

A aplicacdo de misturadores vem sendo fundamental no
mercado, com 0 objetivo de criar vantagens e flexibilizar a
producdo. Em determinados segmentos, sdo necessarios sistemas
misturadores, que sdo responsaveis por elaborar uma composicao
de um produto a partir de uma receita (DE BARROS, 2014).

Os sistemas de mistura sdo amplamente utilizados na indUstria,
para controle de dosagem e obtencéo de misturas de dois ou mais
elementos. Como exemplo, nas industrias fabricantes de produtos
de limpeza, balas, tintas, entre outros. (GEOGINI; 2002).

Este artigo aborda o sistema em maquete de um sistema de
dosagem de tintas e misturador de pigmentos, onde busca
implementar de modo didatico um sistema que simule a mistura
de tintas com cores primarias para obten¢do de cores desejadas.

Metodologia

Para acomodar todos dispositivos de entrada e saida, foi usada
uma estrutura de madeira, cujo seu formato e medida formam uma
aparéncia versatil, porém robusta, representado na Figura 1. Esta
estrutura permite, ao usudrio uma interface composta por um
display LCD 16x2 e botdes para navega¢do do menu com
etiquetas, Figura 2. O controle de todas entradas e saidas
envolvidas no projeto é realizado por uma placa de
desenvolvimento Arduino Mega.

Figura 1. Dimensoes do projeto
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Fonte: Elaborado pelo autor.
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Figura 2. Painel com Menu
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Fonte: Elabordo pelo autor.

A ligar o sistema de misturador de pigmentos, apresentam-se,
no menu, duas opg¢Bes: manutencgéo e iniciar. O modo manutengao
possibilita ao usuario a verificacdo dos niveis de tinta e a acionar
a limpeza dos reservatorios.

A opcao iniciar, por sua vez, da acesso a outro menu de opgoes
onde encontra-se: manual e automatico. No modo manual o
usuario escolhe a dose, em valores porcentuais, de cada cor de
tinta disponivel nos reservatorios. J4& no modo automético o
usuario conta com cores pré-configuradas, sendo necessario
apenas escolher a cor desejada de um total de 14 cores.

As quatros cores primarias disponiveis nos reservatorios sdo:
magenta, amarelo, ciano e branco. Estas sdo consideradas as cores
primérias do projeto, por meio destas, obtém-se outras cores
especificas. As cores pré-configuradas e suas respectivas dosagens
s8o representadas na Tabela 1.

Tabela 1. Configuragdo das cores pré-configuradas

Cor pré- Dose das cores primarias (%)
configurada Magenta Amarelo | Ciano Branco
Magenta 100 0 0 0
Amarelo 0 100 0 0
Ciano 0 0 100 0
Branco 0 0 0 100
Vermelho 50 50 0 0
Verde 0 50 50 0
Azul 50 0 50 0
Amarelo C. 0 50 0 50
Rosa 50 0 0 50
Azul bebé 0 0 50 50
Laranja 33,33 33,33 0 33,33
Verde limdo 0 33,33 33,33 33,33
Azul marinho 33,33 0 33,33 33,33

Fonte: Elaborado pelo autor.

A dosagem das tintas se ddo por bombas, alimentadas por 12V
em corrente continua acionadas por transistores, o esquema da
ligagdo elétrica é representado na Figura 3. Cada bomba é
acionada por um tempo calibrado para que ndo derrame tintas, o
recipiente de teste possui um volume de 250 ml. O sistema consta
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também de um sensor infravermelho, ilustrado na Figura 4, que
tem a funcéo de impossibilitar o acionamento das bombas caso
ndo detecte o recipiente na regido de dosagem.

Figura 3. Representagao da ligacéo elétrica das bombas hidraulicas

Fonte: Elaborado pelo autor.

Figura 4. llustragdo do sensor infravermelho

Fonte: Elaborado pelo autor.

A estrutura final da maquete do sistema misturador de
pigmentos é representada na Figura 5. Na parte interna do
protdtipo, encontram-se 0 a placa Arduino e demais estrutura
elétrica além de mangueiras de derivacdo das tintas, entretanto,
componentes elétricos e hidraulicos forma isolados por uma
barreira em acrilico. No exterior da maquete encontram-se 0s
reservatorios de tintas com sensores de niveis e suas respectivas
bombas hidraulicas, além do display LCD 16x2 e os botdes do
menu.

Figura 5. Misturador de pigmentos desenvolvido

Fonte: Elaborado pelo autor.

Para os sensores de niveis dos reservatdrios foi usado o sistema
de medicao capacitivo, a partir do uso de transistor, junto a ele um
sistema R-2R, que é uma forma simples de um conversor
Analdgico/Digital. Neste caso, esta utilizacdo teve o objetivo de
otimizar o nimero de portas do Arduino necessarias para leitura
de nivel.

Resultados

simples e de facil entendimento exigindo nenhum conhecimento
prévio para o operador.

Foi possivel obter as cores pré-configuradas via acionamento
no modo automatico e outra grande variedade de cores pelo
acionamento manual. Ap6s configurado o tempo de dosagem, o
sistema ndo derramou tinta ao exceder o volume do recipiente
realizado nos testes.

O modo de manutengdo também funcionou com perfeicéo, o
usudrio é capaz de averiguar os niveis dos reservatorios e, caso
necessite, esvaziar os reservatorios de forma individual.

O sistema constou ainda de uma protecdo das bombas
hidraulicas ao detectar um nivel baixo de tinta nos reservatérios.
Neste caso, 0 sistema entra automaticamente no modo
manutenc¢do e ndo permite o acionamento da dosagem das tintas.

Conclusoes

Foi proposto um sistema de dosagem e mistura de tintas para
obtencdo de cores especificas a partir de cores primarias. O
sistema desenvolvido é acionado fundamentalmente pela placa de
desenvolvimento Arduino Mega que proporciona um menu
simples para que o operador seja capaz de obter tintas de cores
especificas de acordo com a propor¢do de dosagem das cores
primarias. Portanto, o projeto desenvolvido foi pertinente com o
objetivo especificado.

O misturador desenvolvido é um projeto inicial em uma
maquete que pode ser utilizado em escala real, adaptando-se
apenas partes do projeto, tais como, dosagem de tinta por bombas
hidraulica de maior escala e/ou utilizando reservatorios de maiores
dimensdes. Neste caso, ndo € necessario ajustar a ldgica
desenvolvida.

Por se tratar de um projeto inicial, o sistema pode ser
aprimorado. Por exemplo, pode-se adicionar um sensor para
realimentacdo do nivel do recipiente enquanto a dosagem estiver
sendo realizada, desta forma, possibilitaria a utilizacdo de
recipientes de outras dimensoes.
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Resumo - Nesse trabalho apresentamos algumas consideracGes
sobre as atividades de extensdo vinculadas a um projeto de
divulgacéo cientifica sediado no campus do IFSP/PEP junto a
duas escolas de Presidente Epitacio no decorrer do ano de 2016.
As acbes do projeto envolveram alunos dos 5° anos de uma
escola publica municipal, alunos do 8 e 9° anos do Ensino
Fundamental e professores da rede publica, vinculados a
Diretoria Regional de Ensino de Santo Anastacio. Todas elas,
com 0 objetivo de estreitar as relagdes entre o IFSP/PEP e a
comunidade, bem como ampliar e fomentar discussfes sobre a
divulgacéo da Ciéncia.

Palavras-chave: Divulgacdo Ciéncia, Ag¢des de Extenséo,
Formacao de Professores.

Introducéo

Resultados (ou “Resultados esperados” no caso de pesquisa
em andamento)

Propomos discutir as acBes extensionistas decorrentes de
nossas atuacfes no projeto de extensdo "Divulgacdo Cientifica
intra e extra campus: planejamento anélise e reflexdes a respeito
de Olimpiadas Cientificas nas escolas do municipio de
Presidente Epitacio” aprovado pelo edital 592/2015, emitido
pela PRX/IFSP, e desenvolvido no campus Presidente Epitacio.
As acBes em questdo envolveram além de duas alunas bolsistas
de extensdo do referido projeto, duas alunas bolsistas de
Iniciagdo Cientifica Janior (IC/Jr CNPQ). Nosso objetivo
principal fora auxiliar duas instituicbes escolares do municipio
de Presidente Epitacio no processo de inscrigdo, aplicacdo e
tabulacdo dos dados de duas olimpiadas cientificas de carater
nacional, a saber: a Olimpiada Brasileira de Astronomia e
Astronautica - OBA e a Olimpiada Brasileira de Robética -
OBR, realizadas no ano de 2016.

Metodologia

Discutir a percepcdo publica de ciéncia é alvo constante de
estudos. No Brasil, podemos destacar os trabalhos de Vogt
(2006), Massarani (2002) Massarani, Moreira e Brito (2002),
Kreinz e Pavan (1998, 1999, 2002, 2003, 2004) e Munhoz et al
(2014) a esse respeito. Em todos eles, o cerne das reflexdes é
analisar, discutir e principalmente fomentar os processos que
envolvem a divulgacdo da ciéncia e da tecnologia ao publico ndo
especializado, seja ele constituido por criangas, jovens ou
adultos, independentemente se frequentam o ambiente escolar ou
ndo. Ao procurarmos na literatura definicbes das terminologias
“divulgacdo cientifica” e “alfabetizagdo cientifica”, verificamos
gue ndo ha um consenso a respeito das mesmas.

Em relacdo aos resultados das a¢cdes com os alunos das escolas
envolvidas, embora ja tabulamos todos os resultados,
aguardamos a divulgacdo dos resultados nacionais que serdo
divulgados em outubro.

Conclusdes

Tais atividades envolveram mais de cem alunos entre as duas
escolas participantes, além de seus respectivos professores. Todo
0 processo de gestdo para a realizagdo e aplicagdo das provas
ocorreu como o planejado no inicio do projeto, fato este que nos
aproximou, enquanto bolsistas, das tarefas realizadas pelos
professores. Atualmente estamos aguardando a tabulacéo
nacional dos dados pelas comissdes organizadoras das duas
competicdes para retornarmos as escolas participantes e
divulgarmos os resultados oficiais.

Decorrente das acBes com as escolas, também surgiu a
oportunidade da realizacdo de um curso de extensdo para
professores atuantes na rede publica, ofertado pelo professor
coordenador do projeto, auxiliado pelas alunas bolsistas
envolvidas. Paralelo a isso, estamos em fase final de elaboracdo
de um artigo cientifico baseado nos resultados do projeto.

Por fim, acreditamos que a¢Bes de divulgagdo cientifica, tal
como esta que realizamos, pode propiciar melhorias qualitativas
para o Ensino de Ciéncias e Matematica.
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Resumo - Nesta pesquisa foi realizada uma andlise dos possiveis
locais de implantacdo de ciclovias na cidade de Presidente
Epitacio-SP. O objetivo é indicar possiveis ciclovias para
proporcionar melhorias para os ciclistas se locomoverem com
facilidade e seguranca. Para chegar na simulacdo de uma
proposta de ciclovia, utilizou-se a metodologia de levantamento
de campo e aplicacdo de questionarios. Estes foram aplicados
aos moradores dos bairros da cidade, para conhecer suas
principais rotas, a origem e o destino, o modal de transporte
utilizado, o motivo da locomoc¢do. Por fim, os dados foram
tabulados e por meio da ferramenta Google Maps, foi possivel
simular as ciclovias do tecido urbano.

Palavras-chave: ciclovia, bicicleta, Presidente Epitacio-SP.

Introducéo

Cada dia mais, com o transito cadtico, com muitos veiculos
nas ruas, os ciclistas correm perigo, por falta de espaco e
seguranca nas ruas. Isto gera conflitos de uso do espaco. Entdo
uma solucéo vidvel para diminuicéo de conflitos, é a implantacéo
de ciclovias adequadas nas vias.

Ciclovia é um espago exclusivo para circulacdo de bicicletas,
segregando os ciclistas de outros veiculos. Pode ser
unidirecional, de um sentido, ou bidirecional, com dois sentidos,
de ida e volta. (Cruz, Willian. 2014)

Com um bom estudo, planejamento e execucdo apropriada,
aumenta-se a seguranca dos ciclistas para circularem pela urbe.
Os ciclistas ao circularem junto com os automaéveis, aumentam o
risco de acidentes, principalmente nos cruzamentos e nas
travessias das ruas. Com isso, deve-se estudar e analisar o local
adequado para implantacdo das ciclovias.

Ao implantar um plano cicloviario é necessario criar recursos
para definir o uso do espaco que pode ser feito por uma mureta,
grade, blocos de concreto, meio fio ou outro tipo de isolamento
fixo.

Porém, definir uma ciclovia ndo é a total solugdo de um
problema, ndo basta apenas ter o isolamento dos veiculos
motorizados, pois pode haver conflitos entre os proprios ciclistas,
assim para melhor seguranga, € necessario semaforos e
sinalizacGes horizontais e verticais, para boa circulacéo.

Metodologia

Para analise da simulagdo da implantacdo de ciclovias, foi
preciso saber inicialmente o nimero de habitantes que residem
na cidade de Presidente Epitacio-SP, sendo um total de 41.511
habitantes, sendo 20.312 habitantes para a popula¢do masculina e
21.199 habitantes para a populacdo feminina, como mostra a
Figura 1.

Figura 1 — Populagio Urbana da cidade de Presidente Epitacio-SP
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Fonte: Fundacéo Sistema Estadual de Andlise de Dados de S&o Paulo — SEADE

Em seguida, utilizou os dados Freitas (2014), para definir o
total de questionarios a serem aplicados.

Foram realizados 421 questionarios nesta pesquisa, totalizando
1827 junto com os questiondrios anteriormente aplicados
(Freitas, 2014), de maneira a complementar os resultados da
simulag&o da ciclovia.

A Figura 2, utilizadas por Freitas (2014), demonstra a
quantidade minima de questionarios a serem aplicados.

Figura 2 - Quantidade de questionarios
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Fonte: Freitas (2014)

Por meio das informacBes Freitas (2014) obteve-se que no
minimo 1451 pessoas devem ser entrevistadas na cidade. Nos
questionarios, foram perguntados nome do individuo, endereco
onde reside, destino para qual costumam ir com frequéncia, qual
modal utilizavam, quantas vezes repetiam a mesma rota cada dia
e os horérios. Na figura 3 representa o resultado da demanda por
bicicleta na cidade de Presidente Epitacio-SP.

Figura 3 - Caracterizagdo de demanda por transporte de passageiros
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Fonte: Anélise de Viabilidade Técnica de Vias Ciclaveis, 2015.
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Assim foi utilizado o software Google Maps para realizar a
alocacdo do trafego, permitindo ver com clareza os percursos das
pessoas no mapa da cidade de Presidente Epitacio-SP.

Resultados

A Figura 4, demonstra o resultado dos questionarios em
relagdo a origem e o destino dos deslocamentos das pessoas.

Este tracado na urbe refere-se a simulagdo de um possivel
plano cicloviario pois representa o fluxo de bicicletas na malha
urbana.

Figura 4 - Rotas de vias ciclaveis

Fonte: Freitas (2014)

De acordo com estudo realizado por Freitas (2014, p.18),
observou-se que em alguns locais, onde existe a demanda ja
existe ciclovia, por exemplo, a Avenida Tibirica, responsavel por
ligar os bairros periféricos a regido central da cidade. Destaque
para a Marginal da Rodovia Raposo Tavares que acessa O
Distrito Industrial; a Rua Rio Branco, Rua José Ramos Junior,
Rua Pernambuco que acessam as principais instituicdes de
ensino. A Rua Alvaro Coelho e a Via Juliano Ferraz Lima com
acesso a Orla Fluvial, destaque para a recreagdo. A Avenida
Presidente Vargas local onde se concentra o principal comércio e
a prestacdo de servico da cidade, juntamente com a Rua
Fortaleza. A Rua Porto Alegre de acesso a Orla Fluvial e ao
Paco Municipal. A Rua Joaquim Ferreira da Rocha que acessa
aos bairros periféricos e a Avenida dos Ipés que contempla a
feira itinerante as quartas-feiras. (FREITAS, 2015 p.18)

Conclusdes

O desenvolvimento desta pesquisa, demonstra a vocacdo da
cidade de Presidente Epitacio-SP para o uso das bicicletas. Desta
forma, uma ciclovia eficiente para a populagdo, reflete em
seguranca e reducdo nos conflitos de uso do espaco urbano.
Assim, este estudo espera contribuir com os planejadores na
gestdo de transporte urbano.
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Resumo - Este trabalho tem por finalidade apresentar o
trabalho de iniciacao cientifica, em desenvolvimento no decorrer
do ano letivo de 2016, com o intuito de criar um sistema capaz
de corrigir automaticamente os gabaritos de questdes de
multiplas escolhas aplicados no IFSP, campus de Presidente
Epitacio. Para efeito de testes, esta sendo utilizado o modelo de
gabarito dos simulados realizados, bimestralmente, nos cursos
técnicos integrados ao ensino médio. O sistema ira contar com a
utilizacdo do processamento digital de imagens para garantir a
seguranca nas corregoes.
Palavras-chave: processamento de sistema;
gabarito; simulado

imagens;

Introducéo

Resultados

Todos os bimestres os alunos dos cursos técnicos integrado ao
ensino médio realizam um simulado que conta com 3 questoes de
cada disciplina e tem peso 2.0 em todas as disciplinas. O objetivo
deste simulado é preparar os alunos para o vestibular. Porém, a
correcdo das questBes sdo realizadas manualmente o que
ocasiona demora na divulgagdo do resultado e ndo garante que o
resultado seja correto.

O projeto tem como finalidade desenvolver um sistema capaz
de corrigir os gabaritos dos simulados e outras avaliagcGes de
multipla escolha aplicadas no IFSP.

Primeiramente foi verificado quais eram as possibilidades
mais viaveis para o desenvolvimento do projeto de forma que
fosse alcangado um resultado confiavel e viavel. Em seguida, foi
escolhida a linguagem de programagdo Java e criado um
protétipo de teste, para testar as funcionalidades iniciais que o
sistema deveria ter.

Metodologia

e No inicio foram utilizados um micro-computador com
processador de 4 nicleos de 2.8GHz, 8 Gigabytes de
memoria RAM, uma impressora HP 1410 e um
Scanner.

e ApOs gerar o arquivo digital que seria o gabarito, o
processo inicial seria a binarizacdo para efetuar o
tratamento da imagem.

¢ Aimagem com niveis de cinza deve ser convertida para
uma imagem com representacdo binaria, ou seja, em
dois tons. Assim, quando analisar a forma da imagem
sera mais importante que a intensidade dos pixeis.

e Esta transformagdo da imagem é chamada binarizagao,
e pode ser descrita por meio de uma funcdo que esta
sendo estudada ainda.

e Também é utilizado um histograma da imagem, ap6s
sua binarizagdo, que terd apenas dois tons com nimero
de pixeis diferentes de zero.

Os primeiros passos foram a determinacdo do
palco utilizado para exposicdo da folha de gabarito e a
obtencdo do arquivo pelo sistema. Ap6s alguns testes a
possibilidade do uso de cAmeras digitais foi descartada.

Outra solugdo identificada, no inicio da pesquisa,
foi o tratamento de deteccdo das bordas, sendo 0s campos a
serem preenchidos em formatos circulares com pequenos
caracteres no seu interior identificando qual a alternativa.
Porém esse método exigiria que o aluno, ao preencher o
gabarito, executasse 0 preenchimento com demasiada
precisao.
Na figura 1 esta o layout do protétipo desenvolvido.

Figura 1. Prot6tipo desenvolvido.
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Também houve a preocupacdo sobre as maneiras que a imagem
seria obtida, a primeira hip6tese, seria a construgdo de um palco,
desenhado de maneira em que uma camera digital ficaria ao topo
e seria acionada por software para aquisicdo da imagem
digitalizada, contudo, essa possibilidade foi excluida tendo em
vista que o foco perdera muita qualidade, inviabilizando o
processamentos dos pixels e sua binarizag&o.

Conclusdes

O equipamento mais adequado até o momento é um scanner
especifico para documentos.

O tempo de processamento e 0s requisitos de hardware estdo
sendo levados em consideracdo uma vez que, a opcgdo da
deteccdo de borda foi abortada e a estratégia escolhida foi a
binarizacéo digital.

O desvio padrdo e a variancia sdo parametros de comparagédo
para os resultados assinalados, o que otimizou o tempo de
resposta consideravelmente.
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Para finalizar o projeto, precisamos solucionar a questdo do
enquadramento da imagem no objeto do canvas, para que
possamos definir as areas das respostas assinaladas ou ndo, e
verificar a porcentagem de pixel preto em relagdo aos brancos, e
com essa porcentagem, definir se ela foi assinalada ou ndo, apds
isso, finalizar a l6gica dos dados.
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Resumo — O curso “Comunica¢do Oral em Inglés”, em
andamento no Instituto Federal de S&o Paulo — Campus de
Presidente Epitacio — vincula-se ao projeto “Aprimoramento
de Inglés na Rede Publica” que visa oportunizar a habilidade
oral dos professores que ndo tiveram a chance para tal
durante seu processo de aprendizado. A oralidade € o foco, ja
que no ensino regular as oportunidades de pratica-la sdo
limitadas. O projeto foi concebido por uma professora de
Lingua Inglesa da instituicdo e uma aluna que possui fluéncia
na lingua mencionada. O objetivo é proporcionar o
aprimoramento da habilidade oral, sem deixar de lado as
demais habilidades.

Palavras-chave:  professores de Lingua  Inglesa,
comunicag¢do oral.

Introducéo

Metodologia

Com a globalizacéo, em especial, a Lingua Inglesa
tornou-se extremamente necessaria, no entanto, mesmo
sendo considerada uma lingua universal, nem todos se
sentem motivados a aprendé-la ou a aprimoréa-la.

O nivel necessario de aquisicdo da lingua varia, seja
por questdes académicas, seja por profissionais.
Considerando-se um nivel minimo desejavel, observa-se
que muitos aprendizes ndo o atingem. Isso ocorre, dentre
outras raz@es, por ndo terem, alguns, a oportunidade desse
aprimoramento no idioma, ou por questfes financeiras, que
impedem idas ao exterior para adquirir fluéncia ou, ainda,
para participar de cursos especializados, sem mencionar
que muitas cidades ndo oferecem oportunidades
educacionais significativas na area. Dessa forma, o curso
tem como finalidade o aperfeicoamento da oralidade em
Lingua Inglesa, de modo que os professores possam lidar
com situagfes do cotidiano com maior seguranca e
propriedade.

As autoras Staa, Damianovic & Batista (2005, p.
16) correlatam a reflexdo sobre as necessidades linguisticas
de forma que “o que distingue cursos de inglés para fins
especificos de cursos de inglés geral ndo é a existéncia de
uma necessidade como tal, mas uma consciéncia da
necessidade”

Ainda que a habilidade oral seja uma necessidade e
o principal foco, outras habilidades como a do ouvir, a da
leitura e a da escrita sdo contempladas. O desenvolvimento
destas habilidades visa, também, a uma possivel elevacdo
da autoestima dos profissionais da educacdo. Com esse
possivel aprimoramento, espera-se que 0s professores
sintam-se mais seguros ao trabalhar a oralidade dessa
lingua estrangeira em sala de aula.

1 - Segunda lingua (L2).
2 - Lingua estrangeira (LE).

Inicialmente, previa-se um trabalho partindo de
diadlogos empregados em situacdes do cotidiano, leitura e
interpretacdo textual que conduzissem a discussdes dos
mesmos topicos. Ao iniciar o curso, percebeu-se o
desconforto e blogqueio dos professores, em funcdo de suas
dificuldades e limitaces relacionadas ao uso da Lingua
Inglesa. Conforme Bergsleithner (2009, p.114) “A
habilidade oral é considerada como uma das habilidades
linguisticas mais dificeis de ser tratada em sala de aula, pois
envolve desempenho na producdo oral no processo de
ensino/aprendizagem de L2'/LE?[...]”.

Desse modo, prondncia, aspectos gramaticais
basicos como, por exemplo, numerais, dias da semana,
verbos no presente, uso de textos com vocabulario em nivel
basico e apresentacfes orais passaram a ser, também,
abordados. Ao longo do curso, fez-se necessario uso de
materiais adaptados as necessidades dos professores, com a
intencdo de fazé-los superar o incdmodo e a falta de
confianga que sentiam, como observado no inicio. Assim,
adotou-se um ritmo mais lento para que, aos poucos, fosse
introduzido o material pensado e planejado anteriormente, a
medida que o avanco dos professores fosse verificado.

Resultados

Espera-se que ao final do curso, os professores de
Lingua Inglesa sintam-se mais seguros para atuarem no
ensino deste idioma em sala de aula. Também ha a
expectativa de um possivel progresso nas demais
habilidades, j& que também foram trabalhadas junto com a
comunicacdo oral. Espera-se, do mesmo modo, que 0s
professores tenham menos receio e maior desenvoltura na
pratica da oralidade da lingua estrangeira em questéo.

Conclusbes

Percebe-se que a pouca fluéncia da lingua
estrangeira gera inseguranca por parte dos professores,
dificultando sua pratica de ensino e, em consequéncia,
prejudicando o aprendizado de seus alunos. E preciso que 0
trabalho com as quatro habilidades relacionadas ao ensino
de um idioma seja feito de modo equilibrado pois, do
contrario, prioriza-se apenas alguns alunos que possuem
uma das inteligéncias mdltiplas relacionadas aquela
habilidade ensinada. Para isso, o docente precisa sentir-se
mais seguro, mais a vontade e em posi¢do de dominio do
idioma. E necesséario motivar os profissionais que atuam na
area de ensino de linguas estrangeiras, para que continuem
sempre estudando o idioma que lecionam, tornando-se

82


mailto:thaynara-r@hotmail.com

confiantes ao ensinarem seus alunos, preparando-os de
forma significativa e eficaz, para que eles tenham éxito no
uso da lingua que € sua ferramenta de trabalho.
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Resumo — Os escritorios modelos de assisténcia técnica
oferecem apoio para as familias de baixa renda, com o
desenvolvimento de projetos gratuitos para esta parcela da
populacdo. Este tipo de servico é regido pela Lei n° 11.888
(BRASIL, 2008), e visa garantir habitabilidade e salubridade,
bem como o conforto adequado para os moradores. Acredita-se
que este projeto de extensdo do IFSP, Campus Presidente
Epitacio beneficiara a sociedade interessada, pois agrega
qualidade e seguranca a cidade, contribuindo para eficacia das
politicas publicas e proporcionando um lugar melhor.

Palavras-chave: Assisténcia Técnica, Moradias, Escritérios
Modelos.

Introducédo

Conforme o Art. 6° da Constituicdo Federal (Brasil, 1988) o
direito & moradia estd reconhecido como direito fundamental
para a populacdo, entretanto, mais de um bilhdo de pessoas ao
redor do mundo moram em lugares inadequados e arriscados. O
processo de ocupacdo e crescimento urbano gerou diversos
problemas para as cidades, sendo um deles a concentracdo de
moradias precarias.

O crescimento acelerado da urbaniza¢do ndo acompanhou as
necessidades populacionais, e devido a desigualdade social,
foram surgindo problemas de infraestrutura e moradia. Um
grande fator para essa problematica é a autoconstrucao, presente
em mais de 77% das residéncias brasileiras, gerando construgdes
de baixissima qualidade e fora dos conceitos de uma moradia
adequada. Isso acarreta problemas estruturais, funcionais e
insalubres, que desencadeia desconforto aos moradores.

A partir desta problematica, surgiram os escritérios modelos
de assisténcia técnica que oferecem apoio para as familias de
baixa renda, com a finalidade de oferecer servicos gratuitos para
guem ndo possui condi¢Bes financeiras. Este tipo de projeto
justifica a necessidade e importancia de um profissional para
subsidiar a populacdo carente, pois 0 cenario brasileiro de
desigualdade social aponta um acesso restrito a esses servigos
profissionais, impulsionando a autoconstrugéo.

Metodologia

CREA de Presidente Epitacio, para adquirir um possivel
convénio para execu¢do do projeto.

Por conseguinte pretende-se fazer a divulgacdo do escritério
modelo HABITE-SE por meio de folder, para que posteriormente
seja realizada uma triagem para selecionar as familias que
apresentarem 0s requisitos necessarios para serem atendidas no
escritorio modelo. Também estd em andamento o levantamento
da documentagcdo necessaria para aprovacdo na prefeitura
municipal e outros 6rgdos envolvidos no processo para
orientacdo das familias.

Por fim, as alunas bolsistas juntamente com a equipe do projeto
iniciardo o atendimento as familias para futuramente desenvolver
a concepcdo e execucdo dos projetos de construcdo civil ou
arquitetura, conforme as necessidades apresentadas por cada
familia.

Resultados esperados

Para analise metodoldgica, primeiramente foi descrita por meio
de artigos académicos, teses e dissertacbes, a pesquisa
bibliogréafica sobre habitacdo social e Escritdrios Modelos. Em
um segundo momento desenvolveu-se um concurso para
selecionar o logotipo do escritério modelo, para livre utilizagdo
em todos os documentos, folder, projetos arquitetdnicos,
estruturais, hidraulicos, elétricos, entre outros. Além de eleger
um concurso cultural, também teve a intencdo de envolver a
comunidade neste projeto.

Na terceira etapa busca-se uma discussdo sobre o projeto do
Escritério Modelo HABITE-SE com a Prefeitura Municipal e

O primeiro resultado do projeto ocorreu por meio de concurso
para selecionar o logotipo do escritério. Inicialmente, as alunas
divulgaram o concurso nas salas de aula do IFSP, anexaram nos
murais do Campus e também em outras escolas da cidade. Houve
doze propostas de logotipos, sendo cinco alunos do Instituto
Federal, e sete pessoas de outras instituicdes. O logotipo
vencedor foi o do participante Leonardo Sangirolani Barbosa de
Souza, estudante do ensino medio na Escola SESI de Presidente
Epitécio.

Figura 1. Logotipo do Escritério Modelo — vencedor do concurso

HB

HABITE-SE

Fonte: Escritério Modelo HABITE-SE, 2016

Desenvolveu-se e submeteu-se dois artigos para: IV Simpésio
Nacional de Gerenciamento de Cidades, em Aragatuba, e 1l
Congresso de Extensdo do IFSP, em Sertdozinho. Os resultados
das aprovacdes ainda serdo divulgados.

Atualmente, estd em andamento o agendamento da reunido com
a Prefeitura Municipal para a discussao do projeto.
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Atualmente as bolsistas estdo desenvolvendo folder, para
divulgacdo do trabalho a comunidade local, para que as familias
venha se cadastrar.

Conclusdes

O escritorio modelo HABITE-SE busca promover a
assisténcia técnica na cidade de Presidente Epitacio-SP e assim
ser um aliado importante nos programas habitacionais
municipais, auxiliando o crescimento organizado da cidade.
Acredita-se que esta agdo ira diminuir o uso incorreto da
ocupacdo do uso do solo urbano. Esta vivéncia capacita e
desenvolve experiéncias ao conhecer a realidade social local.
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Resumo — Estamos na era digital, na qual as pessoas passam
muito mais tempo em frente a TVs, notebooks e celulares,
geralmente se alimentando de forma inadequada e quase ndo
realizando atividades fisicas. Nesse contexto atual, em especial
os jovens, podem adquirir habitos saudaveis se incentivados, e a
oferta de atividades esportivas de forma gratuita é um exemplo
de incentivo a pratica regular de exercicios. Sendo assim, no
IFSP, Campus de Presidente Epitacio, desenvolvemos um
projeto de extensdo ofertando trés esportes (futsal, ténis de mesa
e voleibol) para os jovens de 14 a 17 anos. Nesse trabalho
analisamos as capacidades fisicas (agilidade, for¢ca e
flexibilidade) dos participantes visando avaliar os niveis de
aptiddo fisica.

Palavras-chave: esporte, lazer, salde.

Introducéo

Na sociedade contempordnea 0s jovens tornaram-se
dependentes das novas tecnologias, passando horas e horas
principalmente em frente a notebooks e celulares. Tal fato
ocasionou a reducdo dos momentos de prética de atividades
fisicas e aumento da ingestdo de alimentos caléricos (doces,
salgadinhos, refrigerantes).

O sedentarismo e a ma alimentacéo sdo fatores de risco para o
desenvolvimento de diversas doengas crénicas, como diabetes,
hipertensdo e doencas cardiovasculares. No Brasil, segundo
dados do Ministério da Saude (2010), a prevaléncia de excesso
de peso aumenta continuamente ao longo anos. Cerca de 27% da
populacdo infanto-juvenil da regido sudeste pesa mais que o
ideal, sendo que 7,3% ja sdo considerados obesos.

A aptidao fisica € um dos elementos essenciais da atividade
fisica e se relaciona a capacidade de utilizacdo do proprio corpo
nas atividades diarias com vigor. Dessa forma, quando avaliamos
a salde de uma pessoa, as capacidades fisicas também sdo
avaliadas. Entendemos que o esporte é o lazer preferido da
salide, sendo assim, desenvolvemos um projeto de extensdo que
tem por objetivo estimular a pratica regular de atividades fisicas
por meio de trés esportes: o futsal, o voleibol e o ténis de mesa.
O objetivo deste trabalho foi avaliar as capacidades fisicas:
agilidade, flexibilidade e forca (membros inferiores) dos
participantes do projeto extensdo atividades esportivas no
IFSP/PEP.

Metodologia

Teste de forca: membros inferiores (impulsdo horizontal. Os
testes foram comparados aos valores de referéncia para a idade
especifica de 14 a 17 anos, segundo (GAYA, A.; & GAYA, A.
R., 2016) e enquadrados em bom/excelente, razodvel e fraco.
Novos testes serdo realizados para comparagdo de resultados no
final do projeto (novembro).

Resultados

Dentre os resultados esperados estdo a melhoria das
capacidades fisicas dos participantes (velocidade, flexibilidade,
forca, resisténcia e agilidade), obtencdo/manuten¢do dos padrdes
minimos de salde relativos ao IMC e circunferéncia de cintura
no pos-teste. A analise dos primeiros testes em relagcdo a
agilidade, flexibilidade e forca dos membros inferiores
apontaram que em relacdo a agilidade 55% dos participantes
encontram-se em um nivel razoavel e apenas 25% em um nivel
considerado bom/excelente. Em relagdo a forca dos membros
inferiores ha uma inversdo de valores, 66,67% dos participantes
encontram-se nos niveis bom ou excelente e 28,89% no
razodvel. Ja o teste de flexibilidade demonstrou que 35%
encontram-se no nivel razoavel e 20% no bom/excelente, sendo a
capacidade fisica com indices mais fracos 45%.

Gréfico 1. Analise das capacidades fisicas
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Fonte: Elaborado pelos autores.

Conclusoes

O publico alvo da acdo séo jovens entre 14 e 17 anos (meninos e
meninas), 80 participantes divididos em 40 para o futsal (duas
turmas), 20 para o voleibol e 20 para o ténis de mesa. Avaliagcdes
fisicas foram realizadas no inicio das atividades (abril),
compreendendo as seguintes variaveis: indice de Massa Corporal
(IMC), analisado por meio de uma balanca digital com carga
maxima de 200Kg de 100 em 100g e de um estadiémetro com
escala de 0,95 a 2,00m; Circunferéncia de cintura, analisada por
meio de uma fita métrica de 0 a 1,00m. Teste de agilidade —
Teste do quadrado; Teste de flexibilidade - sentar e alcancar e

O projeto de extensdo proporciona momentos de lazer aos
jovens por meio da préatica de esportes em seu tempo livre.
Concomitante a isso, a salde e qualidade de vida dos
participantes podem apresentar melhorias visto que realizam
atividades fisicas frequentemente. Ao oportunizarmos a pratica
esportiva em espagos adequados podemos contribuir para a
formacdo de cidaddos menos sedentarios e com menos chances
de desenvolver a obesidade e algumas doencas cardiovasculares.
As analises das capacidades fisicas apontaram que muitos
participantes estdo abaixo dos indices adequados para sua faixa
etaria. Pretendemos ao fim do projeto, obter melhores resultados
no pos-teste das capacidades avaliadas e contribuir de forma
efetiva para melhoria da salde dos participantes.
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Resumo — O ensino de logica de programagdo desenvolve a
habilidade de pensamento e resolugdo de problemas. Esse é um
dos motivos pelo qual as escolas de alguns paises tem o ensino
de programagdo em suas diretrizes curriculares. Este trabalho
apresenta os desafios do ensino da logica de programagdo para
alunos do ensino fundamental de escolas publicas de Presidente
Epitacio.

Palavras-chave: Logica de programacgdo, Ensino Fundamental,
Linguagem C.

Introducao

Em alguns paises o ensino de programagdo faz parte das
diretrizes curriculares para alunos a partir de cinco anos de idade.
Isso se deve ao fato de que aprender programacdo desencadeia
melhorias tanto na capacidade de adaptagdo as mudangas quanto
na habilidade de pensamento e resolugdo de problemas.

Segundo Oliveira et al. (2014) é fundamental que as pessoas
possam ter conhecimentos basicos de computagdo desde o inicio
da vida escolar, visto que o ponto crucial da ciéncia ¢ a
compreensdo ¢ habilidade de desenvolver algoritmos, embora
seja também as principais dificuldades de aprendizagem.

No Brasil a programacdo ndo faz parte das diretrizes
curriculares das escolas publicas, apesar disso a Sociedade
Brasileira de Computagdo (SBC) incentiva o ensino da
computacdo desde o ensino fundamental como forma de
aprimorar o raciocinio computacional, capacidade de dedugdo e
de resolugdo de problemas.

O objetivo deste projeto de extensdo ¢ estimular a capacidade
de resolver problemas dos alunos de 8° e 9° ano fundamental de
escolas publicas por meio do ensino de logica de programagéo.

Metodologia

Este projeto propde o ensino de algoritmos e programagdo em
Linguagem C e uma discussdo dos resultados. Para isso, o
projeto foi dividido em trés agdes: a primeira é uma oficina,
destinada ao aluno bolsista, para conhecimento de metodologias
de ensino e critérios de avaliagdo, a fim de auxiliar no
planejamento das aulas do curso; a segunda agdo refere-se ao
curso que estd sendo ministrado semanalmente aos alunos de
escolas publicas com idade acima de 12 anos, cursando o 8° ou
9° ano do ensino fundamental; a terceira acdo refere-se a uma
mesa-redonda onde professores de informatica da comunidade
discutirdo os resultados obtidos das agdes anteriores.

Devido o publico do curso (segunda ac¢do do projeto descrita
anteriormente) serem pré-adolescentes, para uma melhor
participagdo dos mesmos, utilizou-se de softwares que permitem
a programagdo em blocos (Figura 1), facilitando a introdugio aos
conceitos de programagdo de forma intuitiva e despertando o
interesse dos alunos pela area.

Figura 1. Programagio em Blocos

move by pixels
turn by () degrees
move by pixels
turn by degrees
move by pixels
turn by (Fe) degrees

(YN forward ¥ JaVA 100 FeNGIH

|

Fonte: Code.org, 2016.

Apos a utilizagdo de blocos, fez-se necessario a utilizagdo de
pseudocodigos (Figura 2) como forma de aproximacdo da
programacdo. Para uma abordagem pratica, utilizou-se a
ferramenta VisualG, permitindo uma real demonstragdo do que ¢
a programagao.

Figura2. Pseudocodigo

ALGORITMO
DECLARE N1, N2 :NUMERICO
LETA(NL)
LETA(N2)
N1 = N1+N2
ESCREVA("SOMA: ",N1)
FIMALGORITMO

Fonte. Elaborado pelo Autor.

A linguagem C (FEOFILOFF, 2009; ASCENCIO &
CAMPOS, 2012) foi utilizada para implementar o pseudocddigo,
transformando-o em um programa de computador (Figura 3).

Figura3. Codigo em Linguagem C

finclude <stdio.hl>
vold main() {
int nl,n2:
scanf ("%d", &nl);
scanf ("3d4d", zZnd);
nl=nl+n;
printf ("Soma: 4", nl);

Fonte. Elaborado pelo Autor.
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Resultados Esperados

Agradecimentos

Como resultados deste projeto, espera-se o despertar do papel
de docente no aluno de graduagdo bolsista ¢ o desenvolvimento
do publico-alvo para o uso da légica booleana na solugdo
racional de problemas do cotidiano.

Conclusoes

Apesar de ainda ndo finalizado o curso, pode-se dizer que os
alunos que inicialmente apresentaram muitas dificuldades em
relacdo a organizacdo 1dgica do pensamento para a resolugdo de
problemas, ja se mostram capazes de fazé-los, alguns inclusive
mostrando interesse pela area da computagao.

Em projetos futuros, pode-se priorizar o ensino dos conceitos
basicos de matematica para apos trabalhar com a logica de
programagéo, pois muitos alunos apresentaram dificuldades em
resolver problemas basicos de matematica.

Os autores agradecem ao IFSP — Campus Presidente Epitacio
pelo apoio financeiro, infraestrutura e suporte fornecidos.
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Resumo — Ha um bom tempo a moradia tem sido um problema
no Brasil, com a industrializacdo e a concentracdo de pessoas
nos centros urbanos, as classes menos favorecidas tém
encontrado dificuldades de adquirir um local adequado para
morar. Esta pesquisa tem como objetivo fazer um estudo sobre
habitacdo de interesse social Na Estancia Turistica de
Presidente Epit4cio — SP, conhecer as origens dos conjuntos
habitacionais e o publico alvo, bem como os meios utilizados
pela populacdo para adquirir as moradias de interesse social.

Palavras-chave: moradia, habitacéo social.

Introducéo

habitacional na cidade de Presidente Epitacio-SP e nas
informagBes concedidas pela Prefeitura Municipal da Estancia
Turistica de Presidente Epitacio-SP; e

- Terceiro momento - levantamento de campo nos
empreendimentos habitacionais para identificar os objetivos do
trabalho.

Resultados

A habitacdo é direito de todo cidaddo brasileiro, apesar disso
tem-se um problema em relacéo a esse direito, pois a habitacéo
ainda ndo é acessivel a todos os cidaddos do pais, podemos ver
isso através do déficit habitacional, que ainda é muito alto
mesmo com 0s programas de habitagdo social existentes.

Quando se fala em habitagdo social, geralmente nos
prendemos em construgdes de novas moradias, mas o problema é
muito mais amplo do que se imagina, pois déficit habitacional
envolve questdes como infraestrutura do local e qualidade de
vida dos moradores, portanto domicilios precarios também sdo
considerados como déficit habitacional, fato que afeta
diretamente a qualidade de vida da populagéo.

Segundo a Fundacdo Jodo Pinheiro (FJP, 2015), o déficit
habitacional divide-se em duas partes, a primeira esta
relacionada ao déficit por reposicdo de estoque de moradias,
relacionado a precariedade das construgdes, incluindo domicilios
rasticos. A segunda é o déficit por incremento de estoque, ou
seja, domicilios improvisados, coabitacdo e dnus excessivo com
aluguéis.

Assim acredita-se que na Estancia Turistica de Presidente
Epitacio — SP é necessario que uma andlise do andamento das
moradias populares seja realizada, para que haja uma reflexéo
sobre varios aspectos, tais como modelos de plantas, os modos
de aquisicdo destas moradias, localizacdo no tecido urbano e
publico alvo.

Metodologia

Inicialmente analisou-se o0 que € habitacdo de interesse social e
déficit habitacional, para através de seus conceitos, obter a base
de compreensdo na escala macro e assim entender a escala micro
da cidade de estudo. Pretende-se continuar o levantamento
bibliografico e as habitagdes populares na cidade de Presidente
Epitacio — SP, conhecer as localizagGes dos conjuntos, qual é o
publico alvo envolvido, periodos de entrega, modo de aquisicéo,
planta arquitetdnica e 6rgdos financiador e construtor.

A metodologia estd pautada em trés momentos:

- Primeiro momento — estudo tedrico do tema com énfase na
histéria da habitacdo de interesse social no pais;

- Segundo momento — levantamento documental com base nos
dados da Fundacdo Jodo Pinheiro (FJP), sobre déficit

Por meio de pesquisas realizadas com profissionais liberais da
area de construgdo civil, descobriu-se que nos primordios da
habitacdo de interesse social na Estancia Turistica de Presidente
Epitacio — SP, entre os anos de 1979 a 1981, existiu a Empresa
Municipal de Desenvolvimento de Presidente Epitacio
(EMDEPE), esta empresa funcionou por um curto periodo pelo
fato de as verbas ndo serem suficientes para manté-la.

A EMDEPE Comprou alguns lotes em lugares distintos da
cidade e comecou um empreendimento de construcdo de casas
populares, mas estas casas ndo chegaram a ser construidas, pois o
empreendimento parou nas fundages, os lotes foram vendidos
como estavam e a EMDEPE ndo realizou mais nenhum
empreendimento.

Apos esse periodo a partir do ano de 1993 comecgaram a surgir
0s conjuntos habitacionais na Estancia Turistica de Presidente
Epitacio —SP, totalizando 1.386 unidades habitacionais, como
mostra o gréafico abaixo:
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Conclusbes

Acredita-se que com este estudo sera possivel compreender a
origem dos empreendimentos habitacionais na Estancia Turistica
de Presidente Epitacio-SP, desta forma sera possivel contribuir
com reflexdes sobre seu desenvolvimento na urbe.

Outro fator é registrar os acontecimentos na cidade, pois
muitas informacfes sdo por meio de arquivos vivos e nada
encontra-se registrado para as geracGes futuras. Desta forma, este
estudo ira registrar os acontecimentos por meio de mapeamento e
artigos publicados em eventos cientificos.
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Resumo - O presente projeto visa propiciar a comunidade
interna/ externa, a oportunidade de aprender conceitos iniciais de
violdo. Muitas pessoas possuem o instrumento, entretanto, em
alguns casos, nunca tiveram a oportunidade de aprender a toca-
lo, devido a varios fatores como: falta de tempo, falta de incentivo,
falta de condigBes financeiras, baixa autoestima, entre outros.
Caso o interessado ndo possua violdo, 0 mesmo poderd usar
violdes da Instituicdo, ja que a mesma possui 15 instrumentos
novos. Portanto, dar-se-a a toda comunidade a chance de
aprender os primeiros passos na aprendizagem deste tdo valoroso
instrumento, além inserir a comunidade na rotina do campus.
Palavras-chave: misica, violao.

Introducéo

Resultados Esperados

Sabe-se que no Brasil uma vertente musical muito forte
que caracteriza nossa cultura, nossas tradicdes e até mesmo nossa
sociedade. Por meio da educagdo musical, € possivel promover
oportunidades que estimulem a convivéncia social, a participacdo
cidadd, favorecendo o desenvolvimento cultural das pessoas como
um todo. A musica, em linhas gerais, é capaz de desenvolver em
qualquer pessoa dons e aptiddes que promovem diversos
beneficios: melhoras no seu raciocinio, na sua criatividade, no
convivio social, na elevacdo da autoestima, entre outros. Dessa
forma, o ensino de conceitos musicais com a utilizacdo do violdo
justifica-se devido a sua popularidade em nossa cultura, fazendo
com que, por meio deste comum instrumento, possam desenvolver
em cada participante, habilidades musicais que ajudardo o mesmo
em sua vida. Assim espera-se propiciar a comunidade a
possibilidade de aprender conceitos iniciais de violdo e promover
a integracdo entre a comunidade e o Instituto Federal Campus
Presidente Epitacio, estimulando o participante que ndo estuda,
por meio do ensino do violdo, a voltarem a vida escolar e inserir
0s mesmos na realidade do cdmpus, proporcionando a divulgacéo
de suas atividades e de seus projetos.

Metodologia

Percebe-se um grande empenho dos alunos nos
exercicios propostos, em que devem praticar 0S conceitos
ensinados nas aulas: acordes, ritmos, batidas, etc, e praticar em
casa. Assim, espera-se que os alunos interessados compreendam
as nocodes basicas de musica através do violdo, assim como,
possibilitar e agucar a curiosidade para o aperfeicoamento deste
instrumento. Espera-se também a interacio entre a comunidade e
a Instituicdo que cumprira seu papel educativo/social ao viabilizar
0 curso de maneira gratuita.

Conclusdes

O presente projeto esta possibilitando aos membros da
comunidade externa e/ou interna a oportunidade de aprender
conceitos iniciais na aprendizagem de violdo, integrando a
comunidade externa na realidade do campus, proporcionando a
divulgacdo de suas atividades e dos cursos regulares. Percebe-se
que os alunos que frequentaram as aulas com assiduidade
conseguem assimilar os conceitos basicos de violdo propostos no
decorrer das aulas e muitos deles sinalizam em continuar a
aprofundar os conhecimentos, o que possibilita a realizacdo de um
futuro curso mais avancado para 0s mesmos.
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RESUMO

O presente projeto de pesquisa possui
como objetivo avaliar o conjunto habitacional,
Residencial Novo Lar, construido no ambito do
Programa Minha Casa Minha Vida e projetado
como local de realocacéo de familias que viviam na
favela urbana “Vila do Casquinha”. O foco da
pesquisa se da nas escalas do bairro, do conjunto e
da unidade habitacional, ou seja, “para além de um
teto e quatro paredes”, confrontando 0s espagos
criados pelo projeto arquitetdnico-urbanistico com
o perfil, satisfacdo e necessidades dos moradores.

PALAVRAS-CHAVE: HABITACAO DE
INTERESSE SOCIAL; MORADIA POPULAR;
PROJETO ARQUITETONICO.

BEYOND A ROOF AND FOUR WALLS:
ARCHITECTURAL AND URBAN
EVALUATION RESIDENTIAL NOVO LAR IN
PRESIDENTE EPITACIO/ SP

ABSTRACT

This research project is to evaluate the
housing estate, Residential Novo Lar, built under
the Minha Casa Minha Vida and designed as a
place for relocation of families living in urban
slums "Vila Casquinha”. The focus of the research
takes place on the scales of the district assembly
and the housing unit, that is, "in addition to a roof
and four walls," confronting the spaces created by
the architectural-urban project with the profile,
satisfaction and needs of residents.

KEYWORDS - |INTEREST OF SOCIAL
HOUSING,; HOUSING POPULAR,;
ARCHITECTURAL PROJECT.

INTRODUCAO

Nos Projetos produzidos pelo Programa
Minha Casa Minha Vida (PMCMV), percebe-se a
existéncia de algumas caracteristicas comuns como
a ampla padronizagdo dos projetos, o grande porte
dos empreendimentos e a localizagdo periférica.
Ainda neste sentido, chama atengdo a baixa
qualidade dos projetos urbanisticos que resultam no
desenho de &reas publicas de uso comum como
areas residuais dos loteamentos, com total falta de
integragdo do novo bairro com a malha urbana
consolidada. Em relagdo a escala da unidade
habitacional, observa-se a aplicagdo de tecnologias
como a alvenaria estrutural que dificulta
adequacdes, reformas e ampliacbes conforme a
necessidade dos moradores. Outro fator agravante é
que todas as unidades habitacionais possuem dois
quartos, sala, cozinha e banheiro. Fato que ndo
corresponde com as novas composi¢des familiares.
Desta forma, a proposta desta pesquisa é apresentar
algumas  consideracbes sobre 0  conjunto
habitacional Residencial Vila Nova, a partir de
levantamentos de dados realizado em campo e de
entrevistas aplicadas aos beneficiarios do PMCMV,
buscando identificar os problemas relativos ao
projeto arquitetdnico-urbanistico e as alternativas
encontradas pelos moradores para soluciona-los.

MATERIAIS E METODOS

Para o desenvolvimento deste Projeto de
Pesquisa, serdo necessarios basicamente trés
procedimentos metodoldgicos. O primeiro refere-se
ao levantamento  bibliografico, leituras e
fichamentos de obras de referéncia. A segunda
etapa da pesquisa compreende trabalho de campo e
mapeamento do Conjunto Habitacional, a fim de
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verificar os aspectos arquitetonicos e urbanisticos
elencados nos objetivos da pesquisa. A terceira
etapa consiste na producdo e levantamento de
registros  fotograficos do  empreendimento
habitacional, buscando comparar os dados atuais
com os do periodo de implantacdo do conjunto
habitacional. Bem como, o levantamento do projeto
urbano e arquitetbnico do conjunto habitacional
junto a Prefeitura Municipal. Por fim, serd realizada
a organizacdo estatistica e gréfica dos dados
obtidos, a analise documental das legislacGes
municipais e normativas vigentes, a sistematizacdo
e analise dos dados coletados na pesquisa e das
entrevistas realizadas e a elaboracdo dos relatorios
da pesquisa.

RESULTADOS PARCIAIS E DISCUSSOES

O conjunto habitacional Residencial Novo
Lar é resultante de uma parceria firmada entre a
Prefeitura Municipal de Presidente Epitacio e o
Governo Federal, por meio do PMCMV. O novo
bairro foi projetado e construido com 60 unidades
habitacionais para realocacdo de populacdo da
favela Vila Casquinha. No geral, o Residencial
Novo Lar possui uma tipologia urbana e
habitacional simples, com uma conformagdo fisica
(ruas retas, com casas iguais espelhadas dos dois
lados) tipica dos grandes conjuntos habitacionais
destinados a populacdo de baixa renda. Ainda neste
sentido, o tracado igual e repetitivo dificulta a
localizacdo de suas casas pelos usuéarios e pelos
visitantes. A partir deste novo paradigma deve-se
estabelecer uma relacdo dialética entre o
planejamento e o desenho urbano, estimular os
profissionais a compreender 0s processos de
producdo do desenho urbano, alem de desenvolver
as habilidades necessarias para compreensdo dos
problemas urbanos objetivando proposicGes de
resolucdo de problemas de seguranga no bairro,
para buscar produzir uma cidade diferente.

ok L

Figufa 1 e 2: Planta e Fachada das Habitac6es do Residencial
Novo Lar (sem escala)
Fonte: Prefeitura Municipal de Presidente Epitacio

CONSIDERACOES FINAIS

A segregacdo residencial ndo significa
apenas distingdo das classes médias e altas, ela
também pode ser considerada como um meio de
controle social ao atingir diretamente as classes
mais baixas. Outro problema levantado nos
conjuntos habitacionais populares, elas apresentam

desenho urbano e arquitetdnico ndo condizentes a
realidade brasileira, pois é notavel a influéncia do
movimento do Novo Urbanismo nas décadas de 70
e 80 representados por bairros suburbanos com
tracados racionalistas e com habitacBes estilo
“casinhas vitorianas” com telhados de duas aguas e
varanda frontal. Observando a implantacdo dos
conjuntos populares podemos perceber que as
solucBes de desenho urbano e mesmo das unidades
habitacionais é bastante simplificada, pois segue
uma regularidade pouco elaborada, que busca
apenas uma disposicdo das unidades habitacionais
de maneira a aproveitar 0 maximo de espaco do
terreno. Desta forma, como o objetivo do PMCMV
ndo deveria ser apenas o de reduzir o déficit
habitacional, as unidades habitacionais poderiam
prever ampliac6es conforme desejo e necessidades
dos moradores. De modo geral, a existéncia de uma
diversidade tipolégica ampliaria o leque de
atendimento as diferentes formas de agrupamentos
familiares e ndo representaria uma negacdo dos
pressupostos bésicos de projeto de arquitetura e
urbanismo, no que diz respeito a adequacdo
projetual conforme os anseios e necessidades do(s)
futuro(s) morador (es).
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Resumo — O presente trabalho tem como objetivo apresentar o
desenvolvimento de um sistema Web para gerenciamento de
eventos, proposto como trabalho de conclusdo de curso (TCC)
do curso Superior de Tecnologia em Andlise e Desenvolvimento
de Sistemas do Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia de Sdo Paulo (IFSP) — campus de Presidente
Epitacio (PEP) para ser utilizado pela coordenadoria de
extensdo para gerenciar eventos realizados pelo campus como,
por exemplo, a Semana Nacional de Ciéncias e Tecnologia
(SNCT) ocorrida todos os anos no més de outubro.

Palavras-chave: sistema web, gerenciamento.

Introducio

O desenvolvimento de sistemas para automatizar tarefas do
cotidiano vem ganhando grande destaque em muitas regides.
Tratando-se da evolugdo da tecnologia e da produgdo e
gerenciamento da informacdo, cada vez mais sdo implantados
sistemas de informacdo que gerenciem e auxiliem as operacdes
cotidianas.

O desenvolvimento deste Sistema para Gerenciamento de
Eventos (SGE) tem como objetivo principal controlar e gerenciar
eventos ocorridos no IFSP/PEP, como, por exemplo, simpdsios,
semanas de atividades extracurriculares, competicdes entre
alunos, semanas de estudo dedicadas a um curso, cursos de curta
duracdo, dentre outros.

O Sistema oferece uma abordagem diferencial quando
comparado aos da mesma categoria, pelo fato de considerar que
eventos sao compostos por uma atividade ou por um conjunto de
atividades. sendo, desta forma, possivel cadastrar atividades e
relaciona-las aos eventos, se necessario.

Metodologia

Foi utilizado para o desenvolvimento do sistema um
computador ou notebook conectado & Internet e provido com
alguns programas especificos, como interpretador de linguagem
de programacao, sistema gerenciador de banco de dados (SGBD)
e ferramentas de programacao.

A linguagem escolhida foi a PHP, por estar mais alinhado ao
mecanismo agil de desenvolvimento e PostgreSQL como SGBD
por prover todos recursos de consultas necessarios além de ser
livre e gratuito.

Os diagramas necessarios para a documentagdo estdo sendo
confeccionados na ferramenta StarUML (Sommerville, 2007).

Também serd disponibilizado um manual de instalagdo para
instruir o usuario final na instalagdo do sistema.

O sistema serd independente, ou seja, a sua interface ndo tera
interoperabilidade com outros sistemas.

A Figura 1 apresenta o diagrama do modelo conceitual,
segundo Elmasri (2011) e Larman (2007), mostrando as
entidades que serdo persistidas durante o desenvolvimento do
sistema.

Figura 1. Diagrama do modelo conceitual.

Resultados Esperados

Espera-se que o projeto provenha uma ferramenta que permita
maior eficiéncia e flexibilidade quando comparado ao sistema
atual, e atenda as necessidades de gerenciamento de eventos do
campus.

Figura 2. Interface Inicial do Sistema

rda conciéncia negra

q Quero Participar

| g resoeobEw

Conclusoes

O Sistema devera ser finalizado até dezembro de 2016, sendo
instalado e utilizado no ano letivo de 2017.

Outras funcionalidades poderdo ser acrescentadas em
trabalhos futuros, conforme necessidade dos organizadores de
eventos.
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Resumo — Este trabalho apresenta dados do projeto de extenséo
“Teatro na escola”, desenvolvido no Instituro Federal de S&o
Paulo (IFSP), Campus Presidente Epitacio, a partir de 2016.
Seu objetivo principal é inserir, de maneira ativa, membros da
comunidade epitaciana em ambiente artistico por meio de estudo
tedrico-pratico de teatro. Neste trabalho, sdo relatadas
respostas dos participantes ao projeto, o0 que revela
ressignificacGes acerca do teatro e desenvolvimento de técnicas
teatrais simples e complexas.

Palavras-chave: teatro, formagdo, humanizagao.

Introducéo

organizar o seu papel baseado em emocdes, uma vez que elas
ndo dependem de suas vontades. Portanto, o ator deve utilizar-se
de uma acdo fisica (ou de um conjunto delas) que crie as
emocdes desejadas pela personagem. Assim, no palco, o ator ndo
é mais ele, mas a prdpria personagem que esta sendo vivenciada.
Para assimilacdo do método pelos participantes, sdo trabalhadas
técnicas de fixacdo e de imaginacéo.

Resultados

A linguagem artistica, figurativa e ilimitada de sentidos,
(re)cria a realidade humana, provocando sensacBes e
questionamentos. No caso do teatro, além da verbal, a linguagem
ndo verbal também aparece, de modo que a expressividade se
torna mais nitida, mas mais complexa. Tal reinvencdo da
realidade por meio do teatro vai, no entanto, muito além do
aspecto individual do artista e/ou do contemplador da obra,
sendo também de cunho social. N&o se trata, pois, tdo-somente
de expressar sentimentos intimos (de quem atua) e
divertir/emocionar (quem observa). Trata-se, para além disso, de
reconhecimento e compreensdo do mundo, atentando-se, muitas
vezes, para o fato de que ele precisa ser modificado,
transformado. E o teatro como critica social (BOAL, 2013).

Considerando a realidade de Presidente Epitacio, cidade
pobre, com limitado incentivo a atividades artisticas, muitos
problemas sociais (ambientais, de planejamento urbano etc.) e
longe de grandes centros urbanos, o projeto “Teatro na Escola”,
oferecido pelo Instituto Federal de Sdo Paulo (IFSP), visa a
inserir, de maneira ativa, membros da comunidade epitaciana em
ambiente artistico por meio do estudo teorico-pratico de teatro.
Pretende-se, com isso, além de desenvolver técnicas teatrais e
compreender conceitos-chave do teatro, visualizar a expressao
teatral como manifestacdo artistica causadora de efeitos
emancipatorios, isto &, como instrumento de (trans)formacédo
humana e social. Ainda em andamento, nota-se que, dentro de
alguns limites, os objetivos tém sido alcancados.

Metodologia

Embora o projeto ainda esteja em andamento, em geral, 0s
objetivos estdo sendo alcancados. Nota-se que os participantes
tém atuado de maneira ativa nos jogos propostos, demonstrando
o0 desenvolvimento de técnicas simples (expressdo corporal,
respiracdo, concentragdo etc.) e complexas (dramatizacéo,
expressao de sentimentos como riso e choro etc.). Ademais, uma
vez que o0 projeto contempla também questdes tedricas, é notavel
a ressignificacdo que eles construiram do conceito de teatro,
compreendendo-o além de uma forma artistica que serve para
desinibir.

Conclusdes

Considerando que o papel do teatro ndo se resume a divertir o
contemplador e dar expressividade ao ator, mas consiste também
em interpretar a realidade de maneira a denuncia-la, reinventé-la
e transforma-la, compreende-se a importancia de inserir tal
vertente artistica em uma institui¢cdo de ensino, sobretudo quando
0 contexto da comunidade é artisticamente excludente e
socialmente vulneravel, como é o caso de Presidente Epitécio.
Desse modo, consideram-se relevantes os resultados até aqui
atingidos pelo projeto “Teatro na escola”, e espera-se que ele
impacte, de alguma forma, ainda que minimamente, na
comunidade epitaciana.
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